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Introducéo

INTRODUCAO

Pretende-se que este documento sirva como guia de aplicagbes “o que fazer” para os usuarios e
integradores que adotaram o System302 da Smar como solu¢cdo de controle de processo. O
System302 da Smar € compativel ao padrao Foundation™ Fieldbus.

Apo6s a leitura do conteldo deste manual, o usudrio devera conhecer e ser capaz de configurar
sistemas redundantes e ndo-redundantes em comunicagdo, colocar o sistema em operagéo, realizar
manutencdo do sistema, fixar e operar redundancia, e utilizar aplicagbes adicionais para supervisao
de sistema, diagndstico e manutengao.

Para acompanhar o conteddo deste manual, o usuério deve estar familiarizado principalmente com
conceitos fieldbus, como a instalacdo fisica € organizada em canais separados ou segmentos, O
conceito de blocos de funcao (function blocks) que processam o controle dentro de instrumentos de
campo (que é a esséncia de tecnologia fieldbus) e assim por diante. Também é necessario saber
lidar com o software Syscon, como configurar blocos Foundation para que realizem a estratégia de
controle, etc.

Porém, ndo preocupe se vocé ndo esta familiarizado com todos estes conceitos, pois serdo feitas
referéncias a outras publicacdes de Smar ao longo do desenvolvimento deste manual. Assim,
sempre serd possivel aprender ao longo da utilizacdo do software, conforme forem surgindo as
necessidades, através da consulta de outros manuais disponiveis.

VIl
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Capitulo 1

PROCEDIMENTO PARA A PRIMEIRA
PARTIDA DO SISTEMA
(NAO-REDUNDANTE)

1.1 - Instalagao do Software

O System302 opera sobre a plataforma Windows, sendo necessario ter direitos de administrador do
sistema para instalar o software. Apds a instalagcdo do System302, é preciso adquirir a licenga junto
a Smar para utilizagdo do software Syscon e do OLE Server (PCI OLE Server, DFI OLE Server,
etc).

1.1.1 - Instalando o Software

Instale todos os componentes contidos no CD-ROM do System302 6.1.10. Siga as instru¢des do
guia de instalagdo. Estes componentes sdo o Syscon, Logic View, FCView, OLE Server (DFI e
DF65 Servers), Device Support , FBView, FBTools e Documentation.

O SYSCON - (System Configurator) é uma ferramenta de software especialmente desenvolvida
para configurar dispositivos e redes FOUNDATION Fieldbus ™. Pode-se operar o Syscon em modo
off-line, para fazer a configuragdo de um sistema FOUNDATION Fieldbus ™ sem qualquer
comunicacao. Também é possivel operar o Syscon em modo on-line, isto é, com o sistema em
comunicacao.

O LogicView ¢é a ferramenta de software usada para configurar o Co-processador Légico DF65. A
configuragao é feita em légica Ladder IEC-1131-3EE, de facil aprendizagem e utilizacao.

O FCView é a ferramenta de software utilizada durante a fase operacional do sistema, isto é, apds
a instalacdo, configuragdo e start up do sistema de medi¢cdo usando o Auditflow. Através do
FCView é possivel monitorar e atuar nos principais blocos funcionais, gerenciar processos, gerar
relatérios, tudo feito de forma a garantir a inviolabilidade do sistema.

O OLE Server para Windows é a por¢do servidor do software que realiza a conexdo entre o lado
cliente do software e o cartdo PCI e/ou a DFI conectada ao computador local. O acesso ao OLE
Server pode ser feito localmente (conex&o local - server instalado na mesma estacéo do cliente
OLE) ou através de uma rede (conexdo remota - server instalado em outra estacéo).

O Device Support é um pacote que contém os arquivos DD (Device Description ) e CF (Capability
File). Esse conjunto de arquivos apresenta informacdes sobre os equipamentos Smar e de terceiros
gue asseguram a interoperabilidade entre os dispositivos de diferentes fabricantes.

O FBView € uma ferramenta de software usada para visualizar as mensagens que trafegam no
barramento Foundation Fieldbus. Permite capturar, analisar e decodificar as mensagens através de
uma interface também conectada ao barramento.

O FBTools é o software utilitario para executar o procedimento de Download de Firmwares
(carregar um programa executavel na memoéria de FLASH) em qualquer equipamento Fieldbus
Smar (cartbes PCI, Instrumentos de Campo e Médulos Fieldbus).

Documentation inclui toda a documentagdo do sistema System302. A documentagdo é composta

por manuais de equipamentos de campo, controladores e softwares, apresentando informac¢fes
que auxiliam o usuario na instalagdo, configuragcdo e operagado do sistema.

1.1.2 - License Keys
O Syscon e o OLE Server exigem licengas (license keys) para operar. A licenca pode ser através
de softkey, hardkey ou licenca demo. Para obter estas licengcas da Smar deve-se proceder como

segue:

1.1.2.1 - Softkey

11
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Passo 1 - Adquirindo o Cédigo de Licenga

E necessario enviar a Smar um Caédigo de Licenca (License Code) que é um nimero gerado
depois da instalacdo de software.

A partir do menu Start, selecione Programs\System302 e clique Get License.

A caixa de didlogo Get License aparecera. Clique no botdo Generate FaxBack.

Get License

v sing Softkey

Licenze Code: 3036175747

Syzcon : —
Licensze Kew JNDt Lioanssd =]
EHOLE JN-::I Licensed T
Server License

DFI OLE .

Server Licenze JN':'t Licensed e

Generate FaxBack ‘ I Uze DEMO Keys ]

[ Using Hardkey

Euit

A caixa de didlogo SoftKey aparecera. Preencha os campos e clique no botao Finish. O formulério
FaxBack sera gerado.

Softkey

General

License Code:; 3036175747
CD Senal Mumber: Ji

Company Mame;

Contact Mame:

Fhone Mumber:

E-mail:

|
|
|
F Mumber: |
|
|

Obs:

Froducts

[ 5YSCOM LM

J—
[ PCI OLEServer LNJ
J—

[~ DFIOLEServer LM

Cancel

1.2



Procedimento Para A Primeira Partida Do Sistema (Nao-Redundante)

Passo 2 - Transmitindo o Fax

Envie seu formulario FAX-BACK para Smar utilizando o nimero listado no mesmo. A Smar ira
expedir sua licenca e a enviara a voce.

Passo 3 - Entrando com as Licengas

Apos receber as licengas, rode o OPC License novamente e digite os nimeros devolvidos, da
mesma maneira que eles estdo impressos no fax. Clique o botdo o Grant my Licence Key.

Por exemplo, se vocé tiver a Licenga de Syscon, a seguinte caixa de dialogo aparecera:

Getlicense @

Swscon License Key Accepted!

Agora, 0 Syscon e o OLE Server estao prontos para rodar.

1.1.2.2 - Hardkey

Conecte a Hardkey na porta paralela do computador.

A partir do menu Start, selecione Programs\System302 e selecione Get License.

A caixa de didlogo Get License aparecera. Assinale o item Using Hardkey e clique no botéo
Hardkey Diagnostic.

Get License f‘5_<|
[ Using Softkey

Licenze Code: 0361 7RTAT

Syzcon | e
Licenze kew

gglle;Eicense | PR IR
|

DFI OLE
Server License |

[v Using Hardkey

Hardk.ey Diagnostic
E it

A caixa de dialogo Hardkey aparecera. Clique no botdo Diagnostic.

1.3
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HardKey

- General

CD Serial Mumber:

Company Mame:

Contact Mame:

Fhone Mumber:

F Mumber:

E-mail:

Obs:

!
|
|
|
|
!

Diagnostic | Cancel

Aparecera a seguinte tela. Clique OK.

Diagnostic |-'5__<_|

Hardkey : #1

Produck  : FBWiew
License # : LMOOOOOO
------ : 0000
Algorithm @ Ok

Aparecera a seguinte tela.

Smar - HardKey

Hardhkey LG generated with success!

File: C:\PROGRA~11SmarOLESER~1\HardkeyLOG. kxt

Agora, o Syscon e 0 OLE Server estdo prontos para serem operados Clique OK para abrir o
arquivo HardKey Log.

B HardKeyl 0G - Notepad

File Edit Format ‘iew Help
Bt e L e e P P e + i~
| SMAR EQUIPAMENTOS IWDUSTRIAIS LTDA |
| Log file - Hardware Key |
o +

COMPany. .. :

Contact...:

Phone.....:

Elogs 2 idis

E-mail....: T

o] oL N R

RMBOsSproFormatPacket. : IDS_SP_SUCCESS O

RMBOsproInitialize...: IDS_SP_SUCCESS O

RMEOSsproFindFirstunit: IDS_SP_SUCCESS O

Testing Hardkey......: #1

rRMBOsproRead.........: IDS_SP_SUCCESS O

RMBOsproRead.........: IDS_SP_SUCCESS O

RMBOSPrOQUEry........: IDS_SP_SUCCESS O

RMECSproRead. ... ... IDS_SP_SUCCESS O -
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1.1.2.3 - Licenga Demo

A licenca demo permite a execugdo de uma configuragdo com até 8 blocos FounpaTioN Fieldbus
(sem contar os blocos transducer, resource e display).

A partir do menu Start, clique Programs\System302 e selecione Get License.

A caixa de didlogo Get License aparecera. Assinale o item Using Softkey e clique o botdo Use
DEMO Keys.

Get License

v sing Softkey

Licenze Code: 3036175747

Syzcon : —
Licensze Kew JNDt Lioanssd =]
EHOLE JN-::I Licensed T
Server License

DFI OLE .

Server Licenze JN':'t Licensed e

Generate FaxBack ‘ I Uze DEMO Keys ]

[ Using Hardkey

Euit

Os campos serdo preenchidos. Clique no botdo Grant License Keys.

Get License

W Using Softkey

Licenze Code: 0361 7RTAT

Syscon J558?3-03243-221 23-04737-10406
Licenze kew

PCI OLE -
S e J8-231 05-23216-11827-2136 ST

DFI OLE
Server License | 5-19137-32390-37767-248811 2767

Generate FaxBack ‘ Grant License Keys I Jze DEMO Keys |

[ Using Hardkey

E it

As seguintes caixas de didlogo apareceréo indicando que os produtos ja podem ser executados.

Syscon License Key Accepted! PCI OLE Server License Key Accepted! DFI OLE Server License Key Accepted!

15



System302 Applications Bulletin

1.2 — Configuragao da Interface

1.2.1 — Configuragao da PCI

Apo6s conectar a PCI em um slot ISA disponivel, € necessario configurar a porta de 1/O e recursos
de interrupgdo. Esta configuragdo precisa ser realizada apenas uma vez, quando o cartdo PCl é
instalado no microcomputador.

Os passos seguintes ilustram como configurar a porta de I/O e a os recursos de interrup¢do para o
cartdo de Interface PCI Fieldbus.

Passo 1 - Encontrando uma IRQ disponivel

IRQ (Interrupt Request) é basicamente uma ordem de trabalho emitida por um dispositivo periférico
ao microprocessador em um computador. Um processador interrompera a tarefa que esteja
executando e executara a nova instrugcado fornecida pela IRQ. Quando essas instru¢des forem
terminadas, o processador retorna a sua tarefa prévia.

Um conflito de IRQ ocorre quando a dois dispositivos foram atribuidos o mesma IRQ. Como sinais
multiplos enviados ao computador em um mesmo numero de interrupcao pode nao ser entendido,
um valor Unico deve ser especificado para cada dispositivo do computador. Note que alguns
periféricos podem compartilhar da mesma interrup¢éo, mas muitos ndo podem.

Siga o0 procedimento abaixo para verificar um IRQ livre de acordo com o sistema operacional
(Windows NT, Windows 2000, Windows XP) usado em seu computador.

Windows NT
1. Cligue no bot&o Start na barra de ferramentas do Windows.
2. Selecione Programs e clique Windows NT Diagnostics do menu Administrative Tools.

3. Cligue na guia Resources para verificar os IRQs em uso.

,L_] Windows NT Diagnostics - \\TH0J4

File Help

ersion Syztem I Dizplay I Dirives I Fd ernany
Services Resources | Ervironment I Metwork

Irelide HEL resourees [

Device |
PLC Compatible Eisaflsa HAL
msig042

Parport

Serial

AuBANT

El904

Floppy

SrnarPci

*Winmodam

atapi

ati

YgaSave

IR oPot | DMA | Memow |

Properties | Befresh | Frint | (u] I

4. A tela de recursos mostra a informagédo de IRQ. O Windows NT indica somente os IRQs que
estdo em uso como servigos. Ndo mostra todas os IRQs usadas pelo sistema. Os IRQs usadas
pelo sistema tipicas séo: 0. 1, 2, 6, 7, 8, 13, e 14. Selecione uma dos IRQs entre 5, 10, 11, 12 e 15
que ainda nao foi usado.

1.6



Procedimento Para A Primeira Partida Do Sistema (Nao-Redundante)

Veja 0 uso dos IRQs na tabela abaixo:

IRQ Uso
0 | system timer
1 | Keyboard
2 | CascadetalRQ 9
3 | COM2/COM4
4 | COM1/COM3
5 | Sound Card/(Free)
6 | Floppy
7 | Printer port LPT1
8 | CMOS clock
9 | Free
10 | Free
11 | Free
12 | PS-2 mouse/(Free)
13 | Math processor
14 | Primary IDE
15 | Secondary IDE

5. Se nao existir IRQs livres no sistema, é necessario liberar um IRQ a fim de instalar uma NIC
(network interface card / placa de rede). Este procedimento pode ser feito somente por usuérios
avancados ou profissionais treinados. Esses profissionais devem realizar os passos apropriados
para desabilitar algumas das portas COM que ndo estdo em uso ou remover algum cartdo
desnecessario.

Windows 2000
1. Cligue no botdo Start, e selecione a op¢ao Control Panel do menu Settings.

2. Clique-duplo no icone Administrative Tools, e entdo o clique-duplo no icone Computer
Management.

3. Na janela Computer Management, clique-duplo na opg¢éo System Information — Hardware
Resources — IRQ. Veja figura abaixo:

=loix
J Action  Wiew  Tools |JC= #||§|@|JQ§]® |
Tree I IR Mu.,., 7 | Device |

Standard 101/10Z-Key or Microsoft ...
Communications Port (COMZ)

IE Computer Management (Local) = 1
= ﬁ% System Tools

- {{] Event: Viewer
=S System Infarmatian
(L Swstem Summary

Communications Port (COM1Y

System CMOS real bime clack

3
4
[ Standard floppy disk controller
g
9

E|[:i Hardware Resources Creative Sound Blaster 16 Plug and ...

i[21 Conflicts/Sharing 10 Microsoft ACPT-Compliant System
[ oma 11 W14 USE Universal Host Conkraoller
{0 Forced Hardware 11 Intel(R) PROJ100E PCI Adapter (T}
A 1." 1z F5/Z Compatible Mouse

a [ROs 13 Murneric data processor

(23 Memary 14 Primary IDE Channel

-2 Compaonents

15 5 d IDE Ch |
[1-(Z3 Software Environment b i Shl
-3 Inkernet Explarer
#-(Z] Office 10 Applications

[ ﬁ Performance Logs and Alerts (i

[+-§2] Shared Falders
Drevice Manager

(B R

1

[+-#] Local Users and Groups
= @ Storage
i e[ Disk Management ;I

4. O Windows 2000 indica somente os IRQs que estdo em uso como servigos. Nao mostra todas os
IRQs usadas pelo sistema. Os IRQs tipicas usadas pelo sistema sdo: 0. 1, 2, 6, 7, 8, 13, e 14.
Selecione uma das IRQs entre 5, 10, 11, 12 e 15 que ainda n&o foi usado.
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5. Se ndo houver IRQs livres no sistema, é necessario liberar um IRQ a fim de instalar uma NIC
(network interface card). Este procedimento pode ser feito somente por usuarios avang¢ados ou
profissionais treinados. Esses profissionais devem realizar os passos apropriados para desabilitar
algumas das portas COM que ndo estdo em uso ou remover algum cartdo desnecessario.

Windows XP
1. Feche todas as aplicacbes.

2. Clique no botdo Start, entdo clique em Control Panel — Performance and Maintenance —
System.

3. Clique na guia Hardware e escolha a opg&o Device Manager.

4. Clique no menu View — Resources by Type — Interrupt Request (IRQ). As IRQs serdo
mostradas na tela.

£ Device Manager g@@

File  Action View Help

£
== EST1025

+|- il Direct memory access (DMA)
+|- il Inputfoutput (100
BR  Jinterrupt request (TRG)
¢ (ISA) D Syskem timer
Zg (ISA) 1 Standard 101)102-Key or Microsoft MNatural PS)2 Kevboard
(;lyi (I5A) 4  Communications Park (COM1)
=4 (I15A) 6 Standard floppy disk contraller
¢ (ISA) B System CMOS|real time clock
_J (I5A) 9 Microsaft ACPI-Compliant Syskem
"_J. (I54) 12 PS/2 Compatible Mouse
j (I54) 13 Mumeric daka processor
=4 (1543 14 Primary IDE Channel
=4 (1543 15 Secondary IDE Channel
(PCII 11 InkellR) S280108/DEM SMBus Contraller - 24¢3
@ (PCD) 16 Intel(R) 52845G/GLJGE/PEIGY Graphics Contraller
(PCID 16 Standard Universal PCI to USE Hosk Controller
@, (PC) 17 SoundMay Integrated Digital Audio
ES (PCD) 18 Inkel(R) PROJ100 M Metwork Connection
(PCI) 18 Standard Universal PCI to USE Hosk Controller
(PCI) 19 standard Universal PCT to USE Hosk Contraoller
(PCI) 23 Inkel(R) 8280106/DEM USE 2.0 Enhanced Host Contraller - 24CD
+|- il Memory

5. O Windows XP indica somente as IRQs que estdo em uso como servi¢cos. Nao mostra todas os
IRQs usadas pelo sistema. Os IRQs tipicos usados pelo sistema séo: 0. 1, 2, 6, 7, 8, 13, e 14.
Selecione uma das IRQs entre 5, 10, 11, 12 e 15 que ainda nao foi usada.

6. Se ndo houver IRQs livres no sistema, é necessario liberar um IRQ a fim de instalar uma NIC
(network interface card / placa de rede). Este procedimento pode ser feito somente por usudrios
avancados ou profissionais treinados. Esses profissionais devem realizar os passos apropriados

para desabilitar algumas das portas COM que ndo estdo em uso ou remover algum cartdo
desnecessario.

Passo 2 — Configuracdo dos Dip Switches

Nota:Todas as PCls instaladas no barramento do PC devem ser configuradas com mesmo
enderecamento I/O e interrupgdo (IRQ), e cada uma com um nimero de cartdo (CARD number) diferente,

mas o PCI PORT e IRQ ndo devem estar em conflito com cartdes ou periféricos (diferentes das PCls) que
ja estejam instaladas no PC.
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A configuracdo de hardware da PCI é realizada através de dip switches localizados na parte
traseira do cartéo.

§ (0g90ag)

- PCl dip switches

060-013

Nota: Os dip switches da PCl podem ser acessados mesmo apds a mesma ter sido instalada no
interior do PC. O usuario pode mudar as posic¢des delas enquanto o PC estiver ligado, mas nunca
enquanto uma aplicagdo esta rodando no PC e acessando o cartdo de PCI.

A tabela a seguir mostra todas as possiveis posi¢fes dos dip switches:

PCI DIP-SWITCHES
W1|{W2|W3|CARD| |W4|W5 PORT W6 NVRAM
0]0]O0 0* 0 | 0 |240..26FH 0 | ON (data retention)
0|01 1 0 | 1 |280..2AFH 1 OFF (data loss)*
0|1]0 2 1| 0 |300..32FH
0|11 3 1| 1 |340..36FH
11010 4
11011 5
11110 6
1 1 1 7 * Default settings

Selecione um CARD NUMBER diferente, normalmente a partir de 0, para cada cartdo de PCI ser
instalado no PC. Anote cada CARD NUMBER e seu respectivo nimero de série.

Nota: O dip-switch W6 (BATERIA da NVRAM) vem configurado de fabrica em OFF, para se evitar
perdas de energia, enquanto o cartdo permanece armazenado ou sem uso. Assim, W6 deve ser
posicionado em ON antes de se utilizar a PCI.

Passo 3 — Configurando o IRQ

Para configurar o IRQ (ou porta), use o utilitario de configuracédo da PCI. A configuracdo da porta
1/0 da PCI deve seguir de acordo com 0 mostrado no Passo 2.

A partir do menu Start, selecione Programs\System302\Interfaces. A seguinte tela aparecera:

Install Smar PCI302 Card %]

Are you using Smar PCI302 Card 7

& Yerzion 1.x [154 bus )
7 Wergion 2% [PClbus )
" Mo

QK. | Cancel

Selecione a versdo da PCI e pressione o botdo Ok. A caixa de didlogo PCI Setup aparecera.
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& PCI Setup

Select PCI Settings
|0
|40 PORT |80 i

i~ Dperation Mode

* |nterupt " Palling

IR |12 M
| ] 4 | Cancel |

Escolha uma Porta de 1/0 e um IRQ (interrup¢do) que ainda ndo estava sendo utilizado e pressione
OK.

ADVERTENCIA

Alguns microcomputadores vém sem IRQ assinaladas para Slots ISA, em sua configuracdo de
BIOS. Assim, pode ser necessario acessar a configuragdo da BIOS e mudar isto. Sera notado
posteriormente que o IRQ s6 ndo estard funcionando caso ocorra problemas com os
procedimentos da secéo 1.6.

Existem diversas possibilidades de configuracdo. Neste manual, ndo seréo cobertas todas as
possibilidades, entretanto segue um exemplo pratico: Certa vez , 0 computador ndo conseguia
comunicar-se com a PCIl, embora a mesma estivesse usando uma interrupgdo livre. Assim, foi
necessario acessar sua configuracdo de BIOS, e, na parte onde as IRQs sao atribuidas aos slots
PCI / ISA, observou-se que a interrupgdo escolhida estava marcada como "PCI/ISA Pnp" (para
slots tipo PCI ou ISA plug and play. Entdo, foi necessario mudar a configuracéo para "Legacy
ISA" e a comunicacéo foi estabelecida.

1.2.2 — Configuragao da DFI302

Para informagfes adicionais sobre a configuragdo do DFI302, consulte o manual do DFI302,
capitulo 2.

1.3 — Download de Firmware

1.3.1 — Download do Firmware da PCI

O préximo passo € carregar o firmware na PCIl. Para isto, € necessario executar o software
FBTools.

Passo 1 - Abrindo o FBTools.

A partir do menu Start, cligue em Programs\System302\System302 Application, e duplo clique
no item FBTools Wizard.

Vocé também pode abrir o FBTools a partr do menu Start, selecionando
Programs\System302\interfaces.

A seguinte tela aparecera:
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= FBTools Wizard

Please, choose device:

Smar Devices ”~
PCI
4B 00
FEYO0
FCa02
TH302
=~ DF1302
DF51
DFES
DFE2
= HI302
SHI3021
-HI3020
CHIZ02M

= Firld Nevires

Cancel | Next |

W

Passo 2 - Selecionando a PCI

Certifique-se de ter selecionado PCI na caixa de instrumentos (veja quadro abaixo), e pressione o
botéo Finish.

= FBTools Wizard =3

Please, choose device:

Smar Devices ”~
PCI
WBFO0
FBYOD
FC302
T 302
=+ DF1302
DF51
DFES
DFE2
= HI302
SHI3021
-HI3020
-HIZ02N

—I- Firld Nevires

Cancel | Mext |

W

A préoxima tela sera exibida:

— Diownload Option: Download I
Card: isior; . E"‘_Iit
Fimware: |D:\PROGRA™1\SmarFBT ools\Pcil1if.abs _| About... |

— Progr

O primeiro campo na janela, o qual é designado por “Card”, ird mostrar todas as PCls que estédo
fisicamente conectadas ao computador, e que foram reconhecidas pelo aplicativo FBTools.
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ADVERTENCIA

Se nenhum cartdo PCI estiver listado no campo “Card”, significa que a porta de 1/0O configurada
na secdo 1.2.1 ndo estava previamente carregada. Neste caso, torna-se necessario realizar uma
verificacdo para todas as configuracdes de porta existentes (conforme descrito na segdo 1.3.1,
passo 3), e entéo, retornar a se¢éo 1.2.1, passo 3, e corrigir a opgéo /0 PORT.

No exemplo, a janela acima esté exibindo “Card 0 — Revision 1.1". Ao se clicar na caixa card, seram
exibidas todas as opcdes deste campo, 0 mesmo mostrara Card 1, 2, 3, e assim por diante, de
acordo com o nimero de PCls instaladas.

ADVERTENCIA

O numero do cartdo PCI é configurado através de dip switches, localizados em sua parte traseira.
Se o0 usuario encontrar problemas neste passo, deve retornar a secéo 1.2.1, passo 2, e corrigir as
posicdes dos dip switches relativos ao numero do cartdo PCI. Cada PCl deve ter um ndmero
diferente.

O segundo campo, denominado “Firmware”, mostra a localizagdo do arquivo de firmware. Se vocé
estiver utilizando uma PCI versédo 1.1, o arquivo firmware sera “Pcillff.abs”; para uma PCI verséo
1.2, o arquivo de firmware sera “Pcil2ff.abs”. A localizagdo default do firmware é mostrada na
janela PCI Download. Assim, ndo é necessario alterar nada neste campo, exceto se vocé desejar
atualizar o firmware da PCI. Neste caso, é necessario copiar o novo arquivo de firmware obtido da
Smar (arquivo com a extensdo “.abs”) para a localizagdo de sua escolha, e entdo, na janela

mostrada acima, clicar no botdo 1 e selecionar o arquivo.
Passo 3 — Verificando a existéncia de configuragdes de portas existentes

Na instalacdo da PCI, no caso da escolha de uma porta de I/O que ja esteja em uso, 0 usuario
pode ter problemas ao selecionar a PCI.

Siga o procedimento abaixo para verificar uma porta de I/O livre de acordo com o sistema
operacional (Windows NT, Windows 2000, Windows XP) usado em seu computador.

Nota: Deve-se realizar este passo se forem encontrados problemas nos passos 1 e 2 desta
mesma sec¢ao . Caso contrario, deve-se proceder de acordo com o passo 4.

Windowns NT
1. Cligue no bot&o Start na barra de ferramentas do Windows.
2. Selecione Programs e clique Windows NT Diagnostics do menu Administrative Tools.

3. Selecione a guia Resources e clique no botéo I/O Port
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Windows NT Diagnostics - \\THQJ4

File Help
Wergion I System | Display I Drives I td ernory
Semwices Resources Ervironment I M etwiork,

Include HAL resources [~

Address | Device | Buz | Type |;|

03E0- 03BE ati 1 Fci

03e0-03ERE YgaSave 0 Poi

03C0 - 03DF ati 1 Fci

Q3C0-030F  WgaSave 0 Poi

03C4 - 03CH ati 1 Fci

03C5 - 03CH ati 1 Fci

03CE - 03CF ati 1 Pci

03CF - 03CF ati 1 Fci

03F0 - 03F5 Floppy 1] lza

03FE - 03F6 atapi 1] lza

03F7 - 03F7 Floppy 1] lza

(3F8 - D3FE Serial 1] lsa

1000 - 107F EI90% 1] Fci

10B1 -10B2 AuBEMT 1] Fci

10B9-10BA  AuBEMT 1] Fci

9000 - 90FF  ati 1 Pei =

o |[ o Pon oMa | Memoy | Devices |
Froperties | Refresh | Print | 0k I

Windows 2000

1. Clique no botdo Start, e selecione a opcéo Control Panel do menu Settings.

2. Clique-duplo no icone Administrative Tools, e entdo o clique-duplo no icone Computer

Management.

3. Na janela Computer Management, clique-duplo na op¢édo System Information — Hardware
Resources — 1/0.

4. Assim, se a porta I/O escolhida nao estiver livre, volte para a segdo 1.2.1 e modifique a opgao

para a porta I/O.

E, Computer Managemenkt

=1alx]

Action  Wiew  Tools |Jq=n|||[§'§|l§|ﬁ§]@

Tree I

Address Range &

| Cevice

|Status | _;I

g Compuker Management (Local)
= ﬁﬁ Systemn Tools
(3] Event Wiewsr
L—_JE System Information
i1 Svstem Summary
Ellj Hardware Resources
! {27 Conflicks/Sharing
127 D&
2] Forced Hardware
o
~RGs

I:| Mermory
-2 Components
I:I---[:] Software Environment
-2 Internet Explarer
-2 Office 10 Applications
[+ Performance Logs and Alerts
& Shared Folders
7 Device Manager
Local Users and Groups

=

0x03C0-0x030F
Ox03E0-0x0366
0x03E0-0x03EE
0x0358-0x0358
0x0375-0037F
Ox0376-0x0376
O 0300-0:x0301
Ox02FE-0x02FF
0x0294-0:0297
Ox0279-0x0279
Ox0Z274-0x0277
0x0240-0x026F
Ox0220-0x022F
Ox0200-0x0207
Ox01F0-0x01F7
O0x0170-0:0177
Ox00F0-0x00FF
0x00ED-0x00EF
0x00C0-0x000F

Cirrus Logic Laguna 5465
WIA Tech CPU to AGP Contraller
Cirrus Logic Laguna S465

Creative Sound Blaster 16 Plug and ...

Printer Port (LPT1)
Secondary IDE Channel

Creative Sound Blaster 16 Plug and ...

Carmrunications Part (COM2)
Motherboard resources
ISAPMP Fead Data Port
ISAPMNP Fead Data Port
SmarPci

Creative Sound Blaster 16 Plug and ...

Game Part For Creative

Primary IDE Channel
Secondary IDE Channel
Mumeric data processor
Motherboard resources

Direct memory access contraller

QK
Ok
Ok
Ok
QK
Ok
Ok
Ok
k.
Ok
Ok
QK
Ok
Ok
Ok,
QK
Ok
Ok

oK x|
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Windows XP

1. Cliqgue no botédo Start, entdo cligue em Control Panel — Performance and Maintenance —
System.

2. Clique na guia Hardware e escolha a opg&o Device Manager.
3. Cligue no menu View — Resources by Type — Memory..

4. Assim, se a porta I/0O escolhida ndo estiver livre, volte para a se¢do 1.2.1 e modifiqgue a opcéo
para a porta I/O.

L Device Manager

File  Ackion  Wiew  Help

£
== EsT496

+|- il Direct memory access (DMA)
+|- il Inputfoutput (100
+|- il Interrupt request (TRG)
B IMemory
¢ (00000000 - DOOSFFFF] System board
g [D00AD000 - OODEFFFF] PCI bus
=2 [D00A0000 - DO0BFFFF] SIS 315
_# [000ZZ000 - O00DFFFF] PCI bus
¢ [00OFOO00 - DOOFFFFF] System board
¢ [00100000 - 07FFFFFF] System board
s [05000000 - FFFFFFFF] PCI bus
[DEZO00000 - DESSFFFF] 9is 315
‘ﬁ [EQ000000 - EFFFFFFF] SiS 315
ﬂ [FFEFFFOD - FFEFFFFF] METGEAR FAZ10Tx Fast Ethernat Adapter (NGRPCI)
§ [FFFEQO00 - FFFFFFFF] System board

Passo 4 — Download do Firmware

Escolha o cartdo para o qual se deseja realizar o download do firmware e pressione o botédo
Download. Veja a figura abaixo.

7 PC1 Download

~ Diownload Option: Download I
Card: Cardl A E_Ix\l
Fimware: |D-"PROGRA™14Smar\FB T ool Peil 1. abs _I About |

i~ Progr

A seguinte janela aparecera. Cligue em OK:

Pci Download E2

You have just chozen to download the firmware of the selected
FCl card, which will rezet and download a new firmware to them.

ok |
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1.4 — Device Support

Quando o download for finalizado com sucesso, aparecera a seguinte janela:

Pci Download |

@ Firmware Downloaded Succezsfully.

1.3.2 — Download do Firmware da DFI

Para maiores informag6es a respeito do download do firmware da DFI302, consulte o capitulo 3 do
manual do DFI302.

Devido a necessidade de se assegurar a interoperabilidade entre dispositivos de diferentes
fabricantes, é necessario o uso da tecnologia baseada em Device Description (DD).

Uma Device Description prové informacdes necessarias para que o sistema de controle ou host
interprete os dados que o dispositivo enviara. Assim, uma DD pode ser compreendida como um
“driver” para o device. Existe uma DD para cada tipo de instrumento, formada pelos arquivos com
extensdes “.ffo” e “.sym”.

O Capabilities File é usado para definir as capacidades do instrumento, tais como instanciacéo
dinamica do bloco, e recursos disponiveis para criagdo de aplicacdes de blocos funcionais — por
exemplo, Blocos de Recursos, Blocos Transdutores, Blocos Funcionais. O Capabilities File é
composto pelos arquivos com extensdo “.cff”, localizados juntos com os arquivos de DD. Os
arquivos séo organizados em pasta de fabricantes, como serd mostrado adiante.

1.4.1 — Obtendo uma Device Description
Device Descriptions sdo arquivos fornecidos pelos fabricantes de instrumentos ou pela Fieldbus
Foundation, se o fabricante ja houver registrado sua DD la. A Fieldbus Foundation fornece um CD-

ROM com as Devices Descriptions padréo.

O préximo topico mostra como instalar uma Device Description de outro fornecedor (neste caso,
Yokogawa) no System302.

1.4.2 - Instalando novas DDs e Capability files no System302
Cada tipo de instrumento FoOunDATION fieldbus apresenta pardmetros do fabricante que sé&o

descritos nas DDs e capability files. Veja o exemplo abaixo que mostra como instalar estes arquivos
para instrumentos de outros fabricantes:

Yokogawa Manufacturer ID = 594543
YewFlow - Device Type = 0002
EJA — Device Type = 0003

No interior da pasta Program Files/Smar/Device Support, crie uma nova pasta nomeada com o
ndamero ID do fabricante. Por exemplo, para o fabricante Yokogawa, a pasta “594543” deve ser
criada.

No interior da pasta com o ID do fabricante “594543", uma nova pasta com o ndmero do tipo de
instrumento deve ser criada. Para este exemplo, nés devemos ter dois tipos de dispositivos
(YewFlow e EJA). Assim, duas pastas com o nome de seus respectivos nimeros devem ser
criadas: pasta “0002” e pasta “0003".

A figura a seguir mostra estas novas pastas criadas.
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Fle Edi view Todls Help

ERZ = &l el slwls| o] X2 moeE

Al Folders Conlents 24 0| Program Filest Smer Device Suppor 534543
= Coced =] [Hame | Tope. [ Modited [Baribu |
2 CuteFTP 10002 Fiie Folder T £ 39 P
@ 23 lconics Zaonn3 Fila Faldar 1728700 £41 P

1 Irasmet Exglare
2 Irdzenat bMoil and Mews
o Microsan Ofice
& = Mewnt
R Rl
2 Cutlook Express
=1 Paint Shop Pro §
&) OuickTime
= 2 Smar
=1 Confn
1 Dravica Suppart
B 00302

& (2] (00310
= 2 pan7dl
&HED S
e |

B33 Oafcde
& 2 4Bdedl
[ (£ 45dch3
E24149

=3
15 Fislease
Drocumentatian
o} FETools
(Z LCT0 OpcSarvar
1 OLEServers
] SyEcon
=2 Teglist
G 2 Symantec
20 Uaingsall Informetian

1 5 Wdsiahints: bl
4| | »

|2 objechis) 11 bntes (Disk free spacs: 34.1ME]

No interior de cada pasta (0002 and 0003) copie os arquivos com extensdes “.ff0" , “.sym” e “.cff".
O fabricante fornece estes dados. Veja na proxima figura:

Fila  Edn Wiew Took Halp

EEE
[ Folders
3 Cororg | Badifind [ aibu, [
(21 CuleFTF B /%1103 P,
i loarss EIRRF=R R ] P
51 0 It Exploser w1 o CFF Fils 1427100 7:05 PM A

123 Interaet Bsil snd Mews
EHED Microsof Cfice
Mt
= E O

2 Dok Express
5 Poird Shog Fro §
B QusckTene
5 Smer

@12 Cond?O0
£ [E Device Support
= [E) 000302
=50 000310
- 00071
() 001151
+ 2 oonon
% ) Ddicss -
@ [ dGAcdf
&[5 46453
= 524143
~ 21 594543
=
=1 0003
F 1) Belesse
[ I Documenisdan
& [E) FETonls
(50 LCP00 DpcSerser
(B DLES=rvare

#-=0 Syscon
-3 Taglet
0 S An A B
’ j o
3 objeciiz) MEZKE (Digk lree space: 34 1hi)

No arquivo “DeviceSupport.ini”’ (localizado na pasta “Device Support”), vocé devera incluir o ID e
0 nome do fabricante. Isto é feito na se¢do Manufacturer by ID como segue: 594543 = Yokogawa.
Veja na préxima figura:
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P Device Support - Notepad

File Edit Format View Help

002000=EIM

003000=HMS
435349=C5I

464C4F=Flowserve
464C53=valtek
48574C=Honeywe]]
4E45943=National Instruments
502B46=Pepper 1+Fuchs

52414 9=Rosemount Analytical

000309=Fuji Electric
00043E=0WAL Corporation
Q00700=PR Electronics A/SS
000alc=softing AS

0022E8=Beijing Huakong Technology Co.,
005774=StoneL Corporation
383885=Limitorque Carporation
4Cc444E=LEDEEN

Sed4144=valve Aautomation

57434 3=WESTLOCK

000102=Kknick Elektronische mMessgerdte
000L08=MagTech

0001 56=MAGNETROL

004241=BEKa associates Ltd.
465255=METTLER TOLEDO GmhbH
53414 7=5iemens AG

564 74E=VEGA Grieshaber KG

[0o0000 Devices By Code] 3 Fieldbus Foundation Cevice Types

3|

COMTROLS

A secdo chamada Device by code para o fabricante do instrumento sera entdo criada, como
mostrado a seguir: [594543 Device by code]; Yokogawa Eletric. Deve-se incluir o tipo de dispositivo
nesta secéo, 0002 = YewFlow and 0003 = EJA, para este exemplo. Veja a proxima figura:

P Device Support - Notepad
File Edit Format View Help

1000=1000
4001=4001
4083=5600
4084=4084
4085=4085
5400=5400
1100=1100
4086=4086
4087=4087
4088=4088
8000=8000

[00043E Devices By Code] ; OWAL Corporation Device Types
0065=EX-DELTA Eletranic
0075=Ex-DELTA Optical

[502b46 Devices By Code] ;3 Pepperl+Fuchs Dewvice Types =
Q001=FDO-vC-Ex4,FF 097318
QO03=TI Mux

[52414% Devices By Code] ; Rosemount Analytical Device Types
4081=4081 pH/CRP

4082=4081 C/T

4000=0xymitter 5000

[545758 Devices By Code] ; TOP-WORX Instrumentation Device Types
0100=Topworx DVC-FF

1.4.3 — Importando os Arquivos do Device Support

O SYSCON importa automaticamente os arquivos de DD e CF de um instrumento. Desta forma néo

€ preciso seguir 0s passos da secao 1.4.2.

importar os arquivos de DD e CF para o Device Support.

Nota: O usuario deve ser o Administrador do sistema, ou membro do grupo Administradores, para

No menu Project File, clique Import Device Support:
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Edit Search ‘Window Help

Qpen...
Open Default Template. ..

Security. .,

Expork
Irnport

Pack Missing Device Support,..
Impork

Unpack Project...

Preferences. .,

A caixa de dialogo Browse aparecera. Selecione o diretorio onde estdo localizados os arquivos de
DD e CF do instrumento que esta sendo importado e clique Ok.

Browse for Folder

Choose directory where are DDJCF files of the device to be
imparted:

[+-{7) Application Data
I5) Cookies
=[5 Desktop
B-(3) 594543
[C5) Dema_Prai_Simple PID_:
|2 Dema_Prai_Simple_PID
IL2) projol
|C5) Syscon_Praj0l
-5 Favorites 3

| >

A caixa de dialogo Import Device Support aparecera mostrando a lista dos arquivos que serdo
importados na pasta do Device Support do fabricante correspondente:

Import Device Support

Please, confim the data of the device to be imported:

Manufacturer:  Yokogawa Electric

Device Type:  ROTAMASS

Files:

] 010101.ckf

0k ] Cancel | Help
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Clique Ok. Uma mensagem aparecera confirmando ao usuario que a operagao foi completada com
sucesso.

Import Device Support

-
1 } The files were copied successfuly,

Clique Ok para concluir.
1.5 — Criando uma configuragao no Syscon

A primeira coisa a se fazer é criar o projeto da configuracéo, utilizando-se o software Syscon.

Nota: Usuarios nao familiarizados com o software Syscon, consulte a se¢do “Configuragdo Passo
a Passo”, no “Syscon 6.0 — Manual do Usuario”.

A configuracgdo Fieldbus no Syscon é organizada de acordo com o0 modelo ISA S88.
O projeto é inicialmente dividido em duas partes principais:

e A plantalégica, ou “Areal”

e A planta fisica, ou “Fieldbus Networks”.

Syscon - Syscon_Proj01
Project File Edit BSEEREaM Wwindow Help

Demo_Proj_Simple_PID
G

& @ Fieldbus Metwarks
[l Recycle Bin

| | Cursar % = 221, = 410

A “Areal” é onde todas as partes légicas do projeto serdo mantidas, como as conexdes entre 0s
blocos funcionais, por exemplo.

Por outro lado, o “Fieldbus Network” é onde a instalac&o fisica é representada, isto é, onde todos
0s segmentos ou redes Fieldbus sdo configuradas, com todas as Bridges (PCI/DFI302) e
dispositivos de campo distribuidos em segmentos, do mesmo modo como estdo instalados no
campo.

Naturalmente, estas duas partes estdo conectadas. As conexdes entre eles sdo os blocos de
fungdes, e por este motivo eles estdo presentes em ambas as partes.
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O Syscon foi projetado para que seja possivel realizar a configuragdo partindo de diferentes pontos
e através de caminhos diferentes.

E possivel, por exemplo, construir primeiro a parte fisica da planta, criando segmentos, dispositivos
e blocos de fungdes, e posteriormente liga-los a parte légica do projeto.

Ou pode-se iniciar o projeto pela planta l6gica, fazendo-se a estratégia de controle, e apds
terminado, criar a planta fisica e juntar as duas partes através dos blocos de fungdes (previamente
criados na planta légica do projeto).

De qualquer modo, apos realizados estes passos, nds teremos uma configuracdo completa,
conforme mostrado no exemplo a seguir:

Project File Edit Miew Tools Arrange Options  Window  Help

2 i) ol W) &) ] 2| (¥ 4] @l ] =) =

& Syscon - Syscon_Projo1 |Z|E|E|

1y e8|

B Syscon_Pr = |8[X]| & P Control Loop AEE
= fiaa Demo_Proj_Simple_PID . . i 3 j i 7 H j ~
& breal
+fla@) Fieldbus Metwaorks .
m Recycle Bin
TT-302 MR

TT-123_Al

i[ | X ouT

FI-302 -

BECAL_IN

& Utilities. - [o]X

EBER BECAL_OUT

= [ Utilities 3

+-[@ PID Control Loop

.................................... v|-
£ >

< =

Cursar; % = 370.% = 182 =

1.6 — Iniciando a Comunicagao

Esta secdo é um guia passo a passo para a comunicagdo entre dispositivos FOUNDATION fieldbus
utilizando a ferramenta de configuragdo Smar, pela primeira vez.

Sera utilizada como exemplo uma configuragdo de PID Simples usando a CPU DF51 da Smar.
Ap6bs a realizagéo do firmware download com o FBTools e com a configuragao do sistema pronta, é
hora de iniciar a comunicagéo on-line.

Passo 1 — Ajustes de Comunicagao

Apo6s abrir o arquivo de configuragdo do Syscon, clique sobre o icone Fieldbus Networks, va até o
menu Communication e clique Settings. Pode-se também acessar esta opgdo através do botédo
direito do mouse, clicando com o mesmo sobre o icone Fieldbus Network para ativar o menu
popup, e selecionar Communication Settings, de acordo com a figura a seguir

1.20



Procedimento Para A Primeira Partida Do Sistema (Nao-Redundante)

& Syscon_Proj01

= E Demao_Praj_simple_PID

+-(@ #real
+ - flae) (R
[l Recycle Bin Mew Fieldbus., .

Communication Set

A caixa de didlogo Communication Settings sera exibida. Certifique-se que as configuragBes nesta
caixa de dialogo sdo as mesmas que foram configuradas na secao 1.2, para a PCl ou para a DFI.

Communication Settings

Server|d:

Server Context

" |nprocess " Remote
" Local e Al
Mode Mame :
| This Mode

QK | Cancel Help |

Passo 2 — Iniciando a Comunicagao

Para inicializar a comunicacgéo, cligue no botdo Operation Mode, E na barra de ferramentas
abaixo do menu.

A animac&@o mostrada abaixo deve aparecer por alguns segundos. Durante este tempo, Syscon ira
identificar e anexar quaisquer bridges instaladas a configuragao.

Init Communication - Fieldbus Net...

& 2f]

Elapsed Time : [00:00

Passo 3 — Atribuindo Device Identification as Bridges (Device ID)

Observe que neste ponto, se todos os procedimentos estiverem corretos, sera mostrado um X
vermelho ao lado esquerdo superior de cada icone de dispositivo e de bridge. Isso significa que
nenhum device ID foi associado aos mesmos. Veja o exemplo na figura abaixo.

Vé até a janela Fieldbus, clique com o botdo direito do mouse sobre o icone da bridge para ativar o
menu popup, e selecione Attributes, conforme mostrado na figura a seguir.
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& Channel 1 Z Elgl

= Channel 1

TCY  Delete Bridge
3 TT

Exchange. ..

A seguinte caixa de didlogo ira aparecer:

Manufacturer : [Smar

Device Type : [DFS1

Device Rev. : 03 DD Rew. : 03 CF Rev. : 01

I F o of
Device ld:
Device Tag: 1[)F| :_]
BOFClass  |Basic |
Upstream Port :| _] {+ Foot Bridge

QK | CanceIJ Help I

Cligue com a seta para abrir a caixa referente ao Device ID e selecione o ID correspondente, na
lista. Veja a proxima figura:

Manufacturer : [Smar

Device Type : [DFST

Device Rev. : 03 DD Rew. : 03 CF Rev. : 01
Deviceld:  |Unspecified |
Device Tag:

BOF Class e
Upstream Port ; _] {+ Foot Bridge

QK | CanceIJ Help I
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Nota: Se a bridge ndo estiver na lista Device ID, verifigue se o computador e a bridge estdo
conectados na mesma sub-rede. Exemplo: Caso os equipamentos (computadores e DFIs)
estejam conectados em uma rede de endereco IP 192.168.101.0, estes deveréo ter enderecos IP
no formato 192.168.101.X (onde X identifica o numero do equipamento na rede).
Caso 0s equipamentos estejam na mesma sub-rede e o problema continue, verifique se existem
equipamentos com o mesmo nimero de IP. Exemplo: Dois DFIs com o endereco I[P
192.168.101.100.

Pressione o botdo Ok. Agora, o X ao lado da bridge devera desaparecer.

O mesmo procedimento devera ser realizado para todas as bridges presentes na configuracéo.
Passo 4 — Atribuindo Device ID aos dispositivos de campo

Deve-se atribuir device ID a cada dispositivo de campo, do mesmo modo como foi feito com as

Bridges. Pressionando o botdo direito do mouse sobre cada dispositivo, selecione a opgéo
Attributes e escolha o Device ID apropriado.

Nota: Somente uma vez € necessério associar device ID aos elementos Fieldbus. Apds este
procedimento, a configuragdo devera ser salva com o comando Save, de modo que o arquivo
possa ser aberto posteriormente, sem ser necessario realizar a atribuicdo dos Device ID
novamente. Apenas se um dispositivos for trocado, o mesmo devera ter seu device ID
configurado, o qual é Unico para cada instrumento.

Para finalizar, deve-se salvar a configuracao.

Passo 5 — Mudando o numero de revisao do instrumento

Nota: Este passo devera ser executado em configuragdes com versdes anteriores ao Syscon 6.0
ou para mudanca do nimero de revisdo dos devices.

Quando um instrumento defeituoso precisa ser substituido por um novo instrumento com revisdo
diferente, & possivel substituir estes instrumentos facilmente sem modificar a configuracédo
existente. Um outro cenario pode ocorrer quando o usudrio deseja mudar o nimero da revisdo do
instrumento.

Para substituir um instrumento selecione o icone do device, va para 0 menu Edit e clique
Exchange. Ou clique com o botdo direito sobre o icone do instrumento e selecione o item
Exchange.

=) @ Channel 1
¥ Gig DFI

Delete Device

Attributes

Exchan Je

A caixa de dialogo Exchange aparecera
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b arufacturer :

Device Type : ]TT N2 LJ

Device Rev.: |04 | DD Rew.: 1 ; ~| CFRev.: 1 ]

¥ Follow the Latest DD and CF Revisions

Device Id: ]DDDSD2DDD2:SM.&F|-TT302:DD48055?3 LJ
Device Tag: I T 497 ;J
BOF Clazs ] __J

Ok | Cancel J Help ]

O usuario pode modificar os atributos do fabricante, o tipo e reviséo do instrumento. No caso abaixo
se trocou a reviséo do device.

M anufacturer ; i Smar

Device Tupe ]TT 02

=l
=l
Device Hev.: 106 = | DD Rewv. : 1 I - | CF Rev.: ] j

01

02 ollow the Latest DD and CF Revisions
Deviceld: |04 02: SMAR-TT 302004305573 |
Device Tag: I T423 ;J
BOF Class ] _J

(] % | Cancel J Help ]

A janela Deviations mostra as informacdes detalhadas do instrumento, dos blocos e parametros,
indicando ao usuario as funcionalidades que poderédo ser perdidas com a troca de instrumentos.
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8iaes| #] @l 2| TN
| Deviations Altribute 1 Current l Alternative l Severity |
[ = # 17123 ? BOF Clazs Baszic Lirk Master Mt
i MIB ? CF Revizion 001 001 Mt
= FE %FD ‘Q 0D Revision 0=02 0x01 Low
9@ TT-123_RES ¥ Deviceld 00030200025MAR-..  00030200025MAR-..  MN/A
3 ?0 MODE_BLK. Q Device Revision 0«04 008 Lows
=8 0 TT-123_TRD ¥ Device Type 00002 0=0002 N,
8% MODE_BLK T Manufacturer 0000302 0x000302 M/A
g-# 0 TT123DSP ¥ NumberofWFDs 2 2 ML
< BLOCK_TAG_Pa
o INDEX_RELATIY
o MNEMONIC_1
< INDEX_RELATIV
‘@< DISPLAY_REFRE
— ST TTA23.8)
ceeflm DUT
< MODE_BLE
< CHANNEL
o LTYPE
< L) £ | &
’Tl Cancel Help

Clique OK para fazer as alteragoes.

Para maiores detalhes consulte o0 manual do Syscon 6.0, secéo 3.6.7.

Passo 6 — Verificando a Comunicagao

Para cada canal (ou segmento), abra a janela Fieldbus, clique com o botéo direito do mouse sobre

o icone Fieldbus e selecione a opcao Live List a partir do menu popup, conforme mostra a figura a
seguir:

B Channel 1

Download. .
pload. ..
Download Schedule.

Attribukes. ..

Outra janela serd mostrada com todos os dispositivos conectados ao canal, como no exemplo:

B H1 Live List - Channel 1 (DFI  Port 1) =13
Tag 1d Address

% ®: DFI 0003020008 5MAR-DFS1: 230 0x10

i TCW-123 0003020005 5MAR-FI302:006800628  Ox19

’\E’:’ TT302 0003020002, SMAR-TT302:004805573  OxF7
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1.7 — Atribuicao de Tags

Nas secdes anteriores, um endereco era automaticamente associado a cada dispositivo de campo.
Agora, é necessario designar tags para cada um desses dispositivos e interfaces.

Com o botéo direito do mouse, clique sobre cada dispositivo para ativar o menu popup, e selecione
Assign Tag, conforme mostrado no exemplo a seguir.

B Channel 1
=) && Channel 1

Delete Device

Assign Tag...
Change BOF Class
Update

Download
Upload

Attributes
Exchange

Os tags escritos na configuragdo serdo enviados aos dispositivos, e sera mostrada a seguinte
animacao:

Assign Tag - TCV-123

E oo §

Elapzed Time: | 00:02

Notas:

1) Para testar se a atribuicdo de tags foi realizada com sucesso, abra a live list do canal (ou
segmento) e observe se o tag de cada device € o que foi enviado.

2) O procedimento de atribuicdo dos tags necessita ser realizado apenas uma vez. O mesmo
deve ser realizado novamente apenas no caso de haver modificagbes nos Tags, ou se o
dispositivo for modificado ou tiver sua memoria apagada.

1.8 - Apagando o Registro de Erro (Error Log Registry)

E importante apagar este registro antes de realizar o download da configuracdo, pois qualquer erro
eventual que venha a ocorrer durante o processo de download seré facilmente detectado e exibido
no Error Log quando o primeiro erro ocorrer.

No Syscon, pressione o botdo 21, Isso ira abrir a janela de registro de erros. (Caso o botdo néao
estiver habilitado, este passo néo se faz necessario).

Pressione o botéo direito do mouse em qualquer ponto no interior da janela e selecione a opg¢éo
Clear Log, conforme mostrado a seguir.
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FA| Communication |'L||'E|r5__(|
Dake and Time Error Type Cretail
Thu Jul 21 16:02: 16 2005 Topalagy request Failure Fieldbus Mekwarks
Select All

Clear Log

i—

Communication |

1.9 — Download da Configuragao

Existem quatro maneiras de fazer o download de configuracdo para os equipamentos de campo:
download total da configuracdo da planta, download por canal fieldbus, download por device e
download incremental. Abaixo veremos a descri¢cdo de cada um dos tipos de download.

1.9.1 — Download da Configuragdo da Planta

Na janela de projeto, selecione o icone Fieldbus Network, va ao menu Communication e clique
Download. O mesmo procedimento pode ser realizado pressionando o botédo direito do mouse no
icone Fieldbus Network, e selecionando a op¢do Download, como mostrado no exemplo a seguir.

= & Projectl
@ Areal

HelFieldbus Mebwor

i Mews Fieldbus...
=G DFI
&& Channe  Commurication Settings. ..
[l Recycle Ein

Download. ..
Upload. ..

A caixa de didlogo Download aparecerd. Para executar o download da configuracéo inteira da
planta, deixa a opcéo Incremental download desmarcada e clique no botéo Start.

Download - Fieldbus Networks

Download in progress, Pleasze, wait ... Elapsed Time : | 059
= 5%
Metwork: Channel 1 Number: 0
Dewvice:  FI302 Address: 24
WFD: Reference:
Object: 0D Index:
-~ Dptionz
| Abort Help

Para executar o download incremental, selecione a op¢éo Incremental download.
1.9.2 — Download do Canal Fieldbus

Para executar o download dos canais fieldbus, clique na janela Fieldbus, va até o menu
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Communication e escolha a op¢do Download. O mesmo procedimento pode ser realizado
pressionando o botdo direito do mouse no icone Fieldbus, e selecionando a op¢cdo Download,
como mostrado no exemplo a seguir.

-
o G OFL | MEW '
t Live List...
-
Update

Uplaad...
Download Schedule. .

Artribukes, .

A caixa de didlogo Download aparecera. Clique no botdo Start para iniciar o download do fieldbus.
Enquanto a configuragéo esta sendo carregada na planta, a seguinte caixa de dialogo sera exibida.

Download - Channel 1

Download in progress. Pleaze, wait .. Elapzed Time : | 00:02
B 3%

Metwark: Channel 1 Humber: 0
Device: TCW-123 Address: 29

YFD: Reference:

Object: 0D Index:

Ophonis

=

-

n

| Hbort Help

Para executar o download incremental, selecione a opgdo Incremental download antes de iniciar o
download.

1.9.3 — Download do Instrumento (Device Download)

Em caso de falha, substituicdo de um instrumento ou alteragdo na configuragdo sera necessario
fazer um download neste instrumento. Se o download completo da configuracéo ja foi executado e

a configuragdo de um dos devices é modificada, € recomendado fazer um download do device
também.

Na janela Fieldbus, selecione o icone do instrumento, va ao menu Communication e clique

Download. Ou cligue no icone do instrumento com o botéo direito para abrir o menu e selecione o
item Download.

= &% Channel 1

Assign Tag...
Change BOF Class
|Jpdate

Upload

Attributes
Exchange

A caixa de didlogo Download aparecera. Clique no botdo Start para iniciar o download do
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instrumento.

Download - TCV-123

Dovnload in progress. Pleaze, wait .. Elapzed Time . | 00:02
| 2%

Metwork: Channel 1 MNumber: 0
Device: TCW-123 Address: 25
WFD: Reference:
Object: 0D Indes:

Optiohz

-

-

-

| Ahart Help

Nota: Em caso de falha ou substituicdo do equipamento, é necessario executar o Assign Tag no
equipamento antes de executar o download parcial

Para executar o download incremental, selecione a opgao Incremental download.
1.9.4 — Download Incremental
O Syscon pode comparar o projeto da configuragdo com a configuragdo na planta e executar o

download apenas para os instrumentos que contém informacgdes diferentes. Desta maneira, evita-
se que informacdes desnecessérias sejam enviadas para o instrumento.

Passo 1 — Habilitando o Download Incremental

Passo 2 — Download

Para habilitar esta opcdo, abra o arquivo SmarOleServer.ini, localizado na pasta C:\Program
Files\Smar\OleServers.

Modifique o parametro INC_DOWNLOAD_SUPPORT de OFF para ON. Veja figura abaixo.

I SmarOleServer - Notepad

File Edit Format Yiew Help
M
INC_DOWNLOAD_SUPPORT=ON|
3 IMC_DOWMLOAD_SUPCRT s used to include the dncremental download interfaces.
i This feature s available only in some specific versions of Linking Devices
i =0FF (Dpefault) The interfaces to Incremental Download are suporte
y =0 include the Incremental Download Interfaces.
W
< >

Salve o arquivo e reinicialize o Smar Ole Server.

Voltando a configuracdo do Syscon, na caixa de didlogo Download, selecione a op¢éo Incremental
download para comparar o projeto da configuragdo com a configura¢do da planta.
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Download - Fieldbus Networks

Elapsed Time . 00:00
0%

Metwark: Murmber:
Device: Address:
VRO Reference:
Ohbject: 00 Index:
Options
-
¥ Incremental download
[™ Compare parameters

Start | Abort | Help |

A mensagem mostrada na figura abaixo aparecera se existir alguma diferenca na configuragéo.

Incremental Download f5_<|
‘-\, Some differences between the objects being compared have been Found.
! wiould you like to see the details before download?
Yes - See details
Mo - Download diferences
Zancel - Abort operation

es Mo Cancel

Clique Yes para abrir a janela Incremental Download e verificar as diferencas.

Incremental Download - Press to continue

N AR AR

Deviations Description | Configuration | Flant |

@ FB WFD
=0 TT123.41

i out

9o CHANNMEL

fo L_TYPE

1o MODE_BLK
=% @ TT-123_RES

f  MODE_BLE
=% [0 TT-123_TRD

< MODE_BLK
=8 [ TT123D5P
9 BLOCK_TAG_PA
1< INDEX_RELATIV
T MMEMONIC_
9 INDEX_RELATIY
T DISPLAY_REFRE

|
v

QK | Cancel Help

Clique Ok para iniciar o download da configuracéo.

Para maiores informacdes, consulte o manual do Syscon 6.0, se¢do 6.7.
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1.10 — Exportando Tags

Passo 1 — Preferéncias

E necessario executar um outro comando para habilitar a comunicagéo on-line com os parametros
dos blocos de funcdes. Este comando é chamado Export Tags. Este comando basicamente gera
um arquivo (Taginfo.ini) contendo todos os tags (de dispositivos e blocos de fungfes) apresentados
na configuracdo. Este arquivo é utilizado pelo OPC (OLE for Process Control) para fins de
supervisao.

Nota: O comando Export Tags precisa ser executado apenas uma vez, a menos que haja uma
mudanca de configuragdo nos tags. Neste Ultimo caso, deve-se realizar o comando novamente
para atualizar o arquivo.

Antes de executar o Export Tags, 0 usuério pode selecionar o modo de operagédo do comando e o
caminho para o arquivo Taginfo.ini.

Véa ao menu Project File e clique Preferences. A seguinte janela aparecera. Selecione a guia Export

Tag.

Block l Device & Bridge] Strategy] Pack & Go] Device Support]

* Manual
" Automatic

Fath
|E:\Pr0glam Filez\SmarOleServersh,

Browsze

Tag Palicy ,I' T ag Compazitioh f Communication | Export Tag |

u] | Cancel | Help |

Pode-se escolher entre dois modos:
Manual: O usuario tem que executar o comando Export Tag para atualizar o arquivo Taginfo.ini.

Automatico: O Export Tag serd executado toda vez que uma mudanca on-line relevante ocorrer.
Neste caso uma mensagem aparecera para confirmar o export tags.

Passo 2 — Exportando Tags

Véa até a janela principal, clique com o botdo direito sobre o icone do projeto e selecione Export
Tags, conforme mostrado na figura:

- @g, Crerno_Pr

Simple_PID

Consolidate OPC Database
Update OPC Database

B Fieldbus Metworks

ﬁ Recycle Bin

E (T,
Expart Canfiguration, ..

Attributes. ..

Ent&o, uma caixa de dialogo Browse for Folder sera exibida.
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Browse for Folder

Select a path

|5 Block Support A
{3 Common |

{C7) Device Support

{3 Documentation

[C3) FBTools

[C3) FBYiew =

(L3 Logic Yiew

1

D DF655W

I Rainbow v
< 4

I Ok ] [ Cancel ]

Se 0 usuario executou o passo 1, a caixa de dialogo Bowse for Folder mostrara o caminho correto
para o arquivo Taginfo.ini, sendo, escolha a pasta C:\Program Files\Smar\OleServers e clique
OK. A caixa de mensagem a seguir aparecera.

Export Tags

| E Export Tags operation was finished successhully,
L

Clique OK para finalizar.

Para atualizar o arquivo Taginfo.ini anteriormente salvo, pode-se usar o comando Update OPC
Database. Selecione o icone do projeto, vd ao menu Export e cligue Update OPC Database. Ou
abra o menu clicando no icone do projeto com o botdo direito. Clique no item Update OPC
Database.

i) Fieldbus et OPC
[ RecycleBin Export Tags..,
Export Configuration, ..

Attributes, ..

Passo 3 — Supervisdo On-Line

E possivel também monitorar os parametros utilizando a ferramenta on-line characterization. Para
isso, cligue com o botdo direito do mouse sobre o bloco de fungdo escolhido e selecione On Line
Characterization, conforme mostra a figura abaixo:
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- && Channel 1

+- e DFI

- = TCW-123
MIE
FE WFD
+ TCY-123_RES
+--0] TCV-123_TRD
+- [] TCw-123_Dse
=
=

l-dh
|- Tcy  OFF Line Characterization...
+ @ TT-125 Customize Characterization. ..
Delete Block
Detach Block,

On Line Charackerization. ..

Attributes. ..

ADVERTENCIA

No Syscon 6.0 os parametros dos blocos de fungdo podem ser modificados no modo On-Line
characterization. Qualquer destas modificages serdo salvas no arquivo da configuracao.

Para versdes anteriores ao Syscon 6.0 os parametros dos blocos de funcdo podem ser
modificados no modo On-Line Characterization. Entretanto, qualquer destas modificagdes nao
serdo salvas no arquivo da configuracéo. Apenas serdo modificados os parametros no bloco de
funcdo na memodria do dispositivo de campo. Assim, para salvar os parametros no arquivo da
configuragdo, deve-se acessar também o modo Off Line Characterization, realizar as mesmas
alteracBes e entdo salvar a configuracao.

1.11 — Lixeira ( Recycle Bin)

Os itens deletados sdo enviados para Lixeira. Eles podem ser recuperados a qualquer momento,
mesmo que o arquivo da configuracdo for fechado e aberto novamente.

Para abrir a lixeira, clique com o botéo direito sobre o icone Recycle Bin localizado na janela do
projeto e selecione a opgdo Expand.

=--fiia, Demo_Froj_Simple_FID

Empty Recycle Bin

Para mostrar as informagfes detalhadas sobre os itens da lixeira, cligue no botdo Show/Hide

Details, M, localizado na barra de ferramentas principal.

S
=0k As {Analog Alarm Device: TT-123  Mon May 30 058:52:23 2005}
<Z» MODE_BLK
[0 CFI-TRD {Transducer Device: DFL Wed Jun 01 15:00;19 2005}
-l [ TT-123_DSP {Display Device: TT-123  Fri Jun 03 07;51:05 2005}
£ BLOCK_TAG_PARAM_1
<» INDER_RELATIVE_1
< MNEMOMIC_1
<» INDER_RELATIVE_Z
<» DISPLAY_REFREZH

Para restaurar blocos, bridges e devices para configuracao, clique com o botdo direito sobre o item
Recycle Bin e escolha a op¢do Restore.
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=-[l Recycle Bin
-k A
[0 DFI-TRD

#- [ (iR

Attributes,

Nota: N&o sera possivel restaurar blocos ou instrumentos se a area ( Fieldbus, Control Modulo ou
device) onde o item estava anexado foi removida.

E possivel ainda deletar e ver os atributos dos itens da lixeira.
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Capitulo 2

PROCEDIMENTO PARA INICIAR UM
SISTEMA REDUNDANTE

Para que se tenha um sistema realmente redundante, ndo apenas todos os equipamentos devem
ser redundantes, mas a topologia do sistema como um todo deve ser projetada como redundante.
Quanto mais elementos com capacidade de redundéncia o sistema tiver, maior a confiabilidade e
disponibilidade do sistema. Um exemplo tipico de topologia redundante baseada no DFI302 pode
ser visto na figura abaixo.

Wrkstation Redundancy

|

THil11Hl =

il

f,tlrlllllll'

Ve,
Ve,

———

Hot Standly e
L4 Redundancy

O que acontece quando nés estamos negociando com este nivel de redundancia é que ha dois
computadores, cada qual conectado em uma ou mais bridges, e cada bridge conectada ao mesmo
segmento. Entdo, se hd algum problema com o computador ou estacdo ativa (LAS), a estacdo
backup ir4 tomar para si a tarefa de agendamento (Schedule) da comunicacgao (assumira o LAS) e,
téo logo a estacao ativa retorne, a mesma retomard as suas fungdes de LAS.

O System302 ¢é provido de dois tipos de redundancia:

e Hot Standby

Hot Standby é a estratégia de redundancia onde o médulo Standby trabalha sincronizado com o
maddulo Active, permanecendo pronto para assumir o sistema caso necessario.

Esse modo oferece redundéancia para todas as funcionalidades e bases de dados do DFI302:
- Gateway: 1 porta Ethernet. 4 portas H1;

- Link Active Scheduler (LAS);

- Controlador (executando blocos funcionais);

- Modbus Gateway.

Link Active Scheduler é o elemento da rede responsavel pela organizacdo da comunicagéo.
Basicamente, o LAS dita quando cada device tem permissao para publicar/receber dados da/para
a rede.
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Com esse modo de redundéancia atinge-se a redundancia completa. Este modo atende melhor nos
casos em que o DFI302 apresenta blocos funcionais em sua configuracéo.

Nota:

- O 4°. Canal FF H1 é usado como canal de sincronismo entre os mddulos. Portanto, este canal
ndo serd usado normalmente como um canal FF H1 e ndo devera ter equipamentos a ele
conectado.

- O DFI302 no modo Hot Standby usa o flat address 0x05 no instante da publicagdo. Como
equipamentos de terceiros ndo suportam o flat address, os mesmos ndo suportam links com
blocos que estejam no DFI302 em modo Hot Standby.

- A Redundancia Hot Standby s6 esta disponivel a partir da versao 6.1.7 do System302.

. LAS

Este € um modo legado de redundancia recomendado apenas para o caso em que o DFI302 ndo
possui blocos funcionais. Ou seja, trata-se da estratégia onde os blocos funcionais estdo nos
equipamentos de campo. Esta é uma filosofia de controle completamente distribuida, na qual o
DFI302 tem duas fun¢des principais:

- Gateway: 1 porta Ethernet, 4 portas H1,

- Link Active Scheduler (LAS).

Para este cenario, com o modo LAS, a redundancia de controle, operagcdo e supervisdo sao
também garantidas.

Os procedimentos a seguir mostram como configurar e colocar em funcionamento um sistema
redundante. Inicialmente, assume-se que 0 Software ja esteja instalado nos computadores e que as
configuragdes iniciais das bridges também j& estejam realizadas. Se houver necessidade de
maiores informagdes a respeito desses passos, veja o capitulo 1 deste manual.

2.1 - Pré-requisitos do sistema

Os requisitos aqui listados aplicam-se a ambos os modos de redundancia:

2.1.1 Firmware

Siga os passos descritos na se¢do 1.3 e tenha o cuidado de escolher o firmware redundante para a
bridge.

A vers@o de firmware para sistemas redundantes possui a terminacdo "R". Isto designa um
firmware préprio para aplicagdes em redundancia.

Bridge Versao Firmware
PCI1.2 3.7.2 PCI12FFV3.7.2r.abs
DF51 3.9.1 DF51V3.9.1r.abs

Com o firmware redundante, o mddulo inicializa em modo Hot Standby por default, em um estado
de seguranca chamado “Sync_idle”. O usuéario poderd mudar o modo de redundéancia, conforme
sera visto posteriormente.

2.1.2 Configuracfes de rede

Para qualquer modo de redundancia é necessério, antes de tudo, configurar a redundancia de rede.
A proxima secao explica como isto dever ser feito.

2.13 Criando a Configurac&o no Syscon

A configuracado a ser criada no Syscon 6.0 € a mesma realizada para um sistema ndo redundante
(em caso de duvidas, veja a se¢do 1.5 deste documento). A Unica diferenca (agora que a
redundancia estd envolvida) € que se torna necessario adicionar o transducer block para cada
bridge na configuracao. Este transdutor serd usado para inicializar a redundancia.
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Uma das bridges sera a LAS ativa (Estagdo mestre) e a outra sera a LAS backup (Estacéo backup).
Entdo, quando a estacdo ativa ou backup for mencionada, isto sera relativo aos ajustes da bridge,
que sera mostrado no préximo item.

Na configuragdo do SYSCON, o tag para o bloco transdutor pode ter qualquer nome,
preferencialmente, que seja relacionado ao tag do DFI302 ou a planta. Deve-se precaver a nédo
usar tags que ja estejam em uso na mesma planta. Mais informacdes a respeito do SYSCON
podem ser encontradas no seu proprio manual..

Para versdes de System antigas, o formato do transducer tag deve ter necessariamente o seguinte
formato:

PCI-TRD-“PCI serial number” or
DFI-TRD-“DFI serial number”

Exemplo (para a bridge com o serial number 488):

PCI-TRD-488 or
DFI-TRD-488

2.2 - Configurando aredundancia de rede
Para que todas as ferramentas OPC-Client possam funcionar com redundancia de rede, é

necessario configurar as workstations e o DFI OLE Server.

221 Configurando a workstation

E possivel ter uma ou duas workstations (redundancia de workstation). Seguem o0s passos para
configuracgéo.

Passo 1 —IHM

Cada workstation deve ter uma IHM instalada.

Passo 2 - Placas de Interface de Rede

Cada workstation devera ter duas Placas de Interface de Rede (Network Interface Card — NIC).
Passo 3 — Configurando a NIC

Cada NIC devera ser configurada em uma diferente faixa de sub-rede (ex.. NICL,
IP=192.168.164.50 / Subnet Mask 255.255.255.0 e NIC2, IP=192.168.163.50 / Subnet Mask
255.255.255.0).

Passo 4 — Gateway

Configure também um default gateway de acordo com suas necessidades.
Passo 5 — Hubs/Switches

Instale dois HUBs ou switches. Cada NIC deve ser conectada a um deles de forma que duas redes
locais (LAN) sejam montadas isoladas uma da outra.

Desta forma, cada um dos modulos DF51 pode ser conectado a um dos HUBs obedecendo as
faixas pré-definidas de sub-rede (ex.: Primeiro DF51, 1P=192.168.164.51 / Subnet Mask
255.255.255.0 e Segundo DF51, IP=192.168.163.51 / Subnet Mask 255.255.255.0).

Passo 6 — Testando a Rede

Para testar a rede, use o comando ping no prompt do DOS. Clique no botdo Start na barra de
ferramentas do Windows. Escolha a opgdo Run. Digite na janela o IP de cada médulo DF51 para
confirmar a comunicacéo.
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- Twpe the name of a program, folder, document, or
5 Internet resource, and Windows will open it For yaou,

v

Open: |

[ Ok H Cancel ” Browse... l

222 Configurando o DFI OLE Server

Existem duas maneiras de configurar o OLE Server para redundancia de rede: A seguir, 0S passos
para a configuragdo em cada caso.

O HMI Client seleciona o DFI OLE Server (local e remoto).

Para este caso, o Server local possui um NIC adapter especifico e o cliente seleciona qual servidor
sera usado, veja figura abaixo.

Workstation 1 Waorlcstation 2

HMI et

———

DFF OLE Servar 1 DFIOLE Servar 2

Subnet 1 Subnet 2
Configure no arquivo SmarOleServer.ini, o NIC adapter que sera usado em cada workstation (por
exemplo:  Primeira  workstation, NIC=192.168.164.50 e a Segunda  workstation,
NIC=192.168.163.50). N&o esqueca de retirar 0 “;” no inicio da linha. Veja figura abaixo.

I SmarQleServer - Notepad Z §|El
File Edit Faormat Wiew Help
[MIC adapter] A

; IT more than one NIC (Metwork Interface Card) are installed in the local machine

i 1t is necessary to inform the DFI OLE Server to use one (NIC) or two (MIC and WIC2) adapters.
i In the NIC key (next 1ines), set the IP which s configured in each NIC and remove ';'

sDEFAULT _MWIC=MNIC

MNIC=1%2.1a58.16a4. 50

NICZ=1%2.1a8.163.50

b
L)
—

4
—
Desta forma, cada DFI OLE Server selecionara o NIC adapter especificado.

Na hora de configurar a IHM, configure cada TAG a ser monitorado, o que pode ser feito de duas
formas: Primeira: usando o DFI OLE Server Local, Segunda: usando o DFI OLE Server Remoto
(algumas IHM nao permitem este tipo de configuragdo, e serd necesséria a ajuda de algum outro
software auxiliar).

Para validar a conexd@o remota entre o Client e o Server, certifique-se de configurar o DCOM e NT
Security. Estes passos estdo descritos no Apéndice A do manual do DFI302.

O DFI OLE Server esta conectado a ambas sub-redes onde os médulos redundantes estéo.
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Neste caso, o cliente emprega apenas um server. O server escolhe dinamicamente qual NIC
adapter sera usado, veja figura abaixo.

Warkstation

Configure no arquivo SmarOleServer.ini os NIC adapters desejados. Por exemplo: NIC =
192.168.164.50 NIC2 = 192.168.163.50.

B SmarOleServer - Notepad |Z| |E| El
File Edit Format Wiew Help
[MIC adapter] A

; If more than one NIC (Metwork Interface Card) are installed in the local machine
i it ds necessary to inform the DFI OLE Server to use one (NIC) or two (NIC and WICZ2) adapters =3
; In the MIC key (next 1ines), set the IP which is configured in each NIC and remove ;'

s DEFAULT_MIC=MNIC

NIC=192 Llas.lad, 50

NICZ2=1%92.168.163.50

£
— E—

Desta forma, o DFI OLE Server tera informagao através de ambos os NIC adapters. O Ultimo dado
atualizado serd selecionado pelo DFI OLE Server para ser encaminhado para o client. Quando a
DFI302 esta em modo Hot Standby, o DFI OLE Server selecionara preferivelmente o dado que vem
do médulo Active, para ser encaminhado para o client.

2.3 - Configurando a Redundéancia Hot-Standby
23.1 Configurando o sistema pela primeira vez

Este é o procedimento para configurar o sistema pela primeira vez com redundancia Hot Standby,
no start up da planta.

Passo 1 — Factory Init

Com o conector dos canais H1 desconectado, execute um Factory Init em ambos mdédulos para
garantir o estado default.

Passo 2 — Ativando a Bridge
Conecte ambos modulos ao mesmo tempo através dos canais FF H1 (1 a 4).
Passo 3 — Iniciando a Comunicagdo com a Bridge Ativa

Abra a configuragéo desejada no SYSCON e coloque-o em modo On-line e atribua o Device ID a
bridge. Proceda de acordo com a sec¢ado 1.6, passo 1 a 3 para a estagdo ativa (ou master).

Passo 4 — Ajustando a Tag do Transducer

Ainda no icone da bridge, clique com o boté&o direito em FB VFD e entdo cliqgue em Block List.
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= && Channel 1
= Gy DFI

Mew Block, ..
Artach Black. ..

Uma nova janela sera aberta mostrando todos os blocos que estédo pré-instanciados no maédulo.
Entéo, nesta janela, clique com o bot&o direito no transdutor realizando um Assign Tag com o tag

que est4 previsto na configuragéo.

B DFI::FB VFD FEX
Tvpe DDIndesx Profile Prof Resw, DDIkemld
Resource Block 400 0x0108 0x0001 0x30020310
Transducer £4500 O=8029 Q0002 000020130
Attributes. .,
Characterization. ..
< E

Feche a janela Block List.
Passo 5 - Lendo os Profiles
Cligue com o boté&o direito no icone do transdutor da bridge e escolha On Line Characterization.

= && Channel 1

=g DFI

OFf Line Characterization...
Cuskomize Charackerization. ..

Delete Block,

On Line Chara

Attributes. .,

Configure o par@metro FUNCTION_IDS como Sync_Main.
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On Line: DEI - Transducer - DEI-TRD

<[> [o[@E/sla D@ [ 5L BIT 85 ﬁJ

Parameter | Walue | Guality | Cha... | Offzet | Han...

F-MODE_BLE 5
--BLOCK,_ERRA <Maonex Good:Man Specific: 5]

s IHCTION_IDS S_I,lnc Idle. Mo 5 3

- IPDATE_TIME

--SELECT_IDS

- SOFTWARE_NAME
--SYSTEM_OPERATION

- SP_UPDATE_COMNFIGURED _ms Good:Man Specific: 26 R
- SUP_UPDATE_SUGGESTED_ms 18581608 Good:Man Specific: 27 RO
--MO_DATA_CHAMGE_TIMEOUT _ms 2000 Good:Man Specific: 28 R
-y C_EMABLE Enable. Good:Hon S pecific: a0 B
- SCHEDULE_UPDATE |Jpdated. Good:Hon S pecific: Kl B
--0D_DATABASE_STATUS Idle. Good:Mon Specific: 167 RO
- FB_LIMKE_STATUS Dizable. Good:Hon S pecific: 165 RO
- FEATURES |0 Shell Good:Hon S pecific: 163 B
Cancel Edit | | Close Help

Através do canal de sincronismo o outro moédulo sera automaticamente inicializado como Backup.
Ap6és isto, ambos os parametros RED_SYNC_STATUS (L e R) devem indicar Maintenance, o que
significa que nenhum dos mdédulos foi configurado ainda.

On Line: DFI - Transducer - DFI-TRD =13
s o o = oer | Tvee | TRE
<[> o[ e[DBE [W 5L B B[EE| v|s @
Parameter | Walue | Guality | Chan... | Offset | Han.. =
- REBUILD Hore. Good:Hon S pecific: 1EE B
--0D_DATABASE_STATUS Idle. Good:Mon Specific: 167 RO
- C_STATE Idle. Good:Hon S pecific: 168 RO
- RED_ROLE_L Sunc_Main, Good:Hon S pecific: 1649 RO
-RED_STATE_L Active, Good:Haon Spemflc 170 RO
L _ Maintenance. I
-RED_ROLE_R Sunc_Backup. Good:Haon Spemflc 172 RO
- RED_STATE_R Mot Ready. Good:Hon S pecific: 173 RO
- RED_SYMC_STATUS_R taintenance. Good:Hon S pecific: 174 RO
- RED_BAD_COMDITIONS_L <Mones Good:Hon S pecific: 1758 RO
--RED_BAD_COMDITIOMNS_R <Maonex Good:Man Specific: 176 RO
-HED_RESERWED 0 Good:Man Specific: 177 R
--RED_RESERWEDZ 0 Good:Man Specific: 178 R
- FED_MAIN_'wDG Bad:Mon Specific:k 179 RO
-FED_BACKUP_ 'wDG Bad:Mon Specific:k 180 RO hd
< >
Cloze Help

Clique no botéo Close para fechar a janela

Nota: Ao fechar a janela On Line Characterization é recomendado ndo salvar os parametros

modificados.

Passo 6 — Iniciando a Comunicagao com dispositivos de campo

Caso necessario, realize Assign Tag para todos os field devices. Aguarde até que as Live Lists de
todos os canais estejam completas. Em caso de duvidas consulte a secéo 1.6 (passo4)e 1.7

Passo 7 — fazendo o Download da Configuragcao

Configure o sistema a partir do médulo Active executando todos os downloads de configuragédo
necessarios, da mesma forma que para um sistema DFI302 ndo-redundante ( se¢do 1.9 e 1.10).
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Assim que os downloads forem completados com sucesso, o transdutor apresentara as seguintes
fases:

1. O Active ira transferir toda a configuracdo para o0 outro moddulo
(RED_SYNC_STATUS L como Updating Remote e RED_SYNC_STATUS_R como
Maintenance).

2. ApoOs a configuracao ter sido transferida, os moédulos podem levar algum tempo para
sincronizar (parametros RED_SYNC_STATUS (L e R) como Synchronizing). Este é o
tempo necessario para que os modulos chequem a configuragdo um com o outro.

3. Finalmente, os mdédulos irdo sincronizar (parametros RED_SYNC_STATUS (L e R)
como Synchronized e RED_STATE_R como Standby. Com o sistema nestas
condicgdes, o Active estara atualizando constantemente o Standby.

2.3.2 Trocando a configuracéo

Apenas siga 0s passos 6 e 7 da se¢do 2.3.1.

2.3.3 Adic&o de redundéancia em um sistema em operacéo

Se um sistema néo redundante tem como requisito se tornar redundante no futuro, no start up da
planta as seguintes condi¢cdes devem ser obedecidas:

Passo 1 — Canal de Sincronismo

O 4° canal H1 deve ser reservado como canal de sincronismo. Ou seja, este canal ndo deve ter
devices conectados.

Passo 2 — Cabeamento dos Canais H1

Prever o cabeamento dos canais H1 considerando que o modulo Backup sera acrescentado no
futuro (os canais H1 do médulo Main devem ser conectados em paralelo com os respectivos canais
do médulo Backup).

Passo 3 — Arquitetura de Rede

Prever que a arquitetura de rede LAN possa ser expandida de tal forma a atender a arquitetura
descrita no inicio do capitulo.

Passo 4 — Inicializacdo do Moédulo Single

O médulo single deve empregar um firmware redundante (versdo terminada em R). O parametro
FUNCTION_IDS deve ser configurado como Sync_Main. Desta forma, o moédulo ira operar no
estado Stand Alone e estard pronto para reconhecer, a qualquer momento, um outro mddulo
inserido.

Seguindo estas condic¢des, redundancia pode ser acrescentada posteriormente sem interrupgédo do
processo da planta. O procedimento para adicionar redundancia ao sistema é apenas seguir 0s
passos descritos na se¢do “Substituicdo de um moédulo com falha” na secéo 8.1 deste manual.

2.4 - Configurando a Redundancia LAS

Seguem o0s passos para a configuragdo e manutencdo deste modo legado de redundéancia.
Recomenda-se que os passos sejam todos lidos e entendidos antes de serem executados.

24.1 Configurando o sistema pela primeira vez

Este € o procedimento para configurar o sistema pela primeira vez com redundancia LAS, no start
up da planta.

Modulo Active
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Passo 1 — Factory Init

Com o conector dos canais H1 desconectado, execute um Factory Init em ambos moédulos para
garantir o estado default.

Passo 2 — Ativando a Bridge

Conecte o conector H1 no médulo Ativo. Mantenha o conector H1 do mddulo Backup
desconectado.

Passo 3 — Iniciando a Comunicac¢do com a Bridge Ativa

Abra a configuragdo desejada no SYSCON e coloque-o em modo On-line e atribua o Device ID a
bridge. Proceda de acordo com a secéo 1.6, passo 1 a 3 para a estagéo ativa (ou master).

Passo 4 — Ajustando a Tag do Transducer
Ainda no icone da bridge, clique com o bot&o direito em FB VFD e entdo cliqgue em Block List.

- && Channel 1

Mew Black. ..

f5 Tow-123  Attach Block...

Uma nova janela sera aberta mostrando todos os blocos que estédo pré-instanciados no maédulo.
Entéo, nesta janela, clique com o botéo direito no transdutor realizando um Assign Tag com o tag
que esté previsto para o Active na configuracao.

& DFI::FB VFD
Tag Tvpe D0Index Profile Prof Ry, DDIkemId
Resource Block 400 0x0106 0x0001 0x30020310
Assign Tag. .. Transducer £4500 08029 0x0002 0x00020130
Attributes. .,
Characterization...
< B3

Feche a janela Block List. No menu principal do SYSCON va ao menu Export Tags.
Passo 5 - Lendo os Profiles

Escolha a opgdo On Line Characterization para o transducer block, modifique o parametro
FUNCTION_IDS para Active, e pressione o botdo End Edit. Veja o exemplo abaixo:

2.9



System302 Applications Bulletin

On Line: DEI - Transducer, - DEI-TRD

g e = ALL TYeE | TAB
<[» [c[@F s DEME [¥ 5L B[S 48| v|s
Parameter | Walue | Cuality | Cha... | Oftset |
[H-MODE_BLK ]
--BLOCK_ERR <Monex Good:Mon Specmc G
RFLINCTION_IDS |,.-3_cti\.-e_ |1 god:Maon 3
- UPDATE_TIME Good: Mon Speu:lflc 14
--SELECT_IDS Backup —|Good Mon Specific 23
- SOFTWARE_MARME Passive. —|Good:Hon Specific 24
- SYSTEM_OPERATION Sunc_Backup. w |Good:Mon Specific 25
-SUP_UPDATE_COMFIGURED_TOOO Good:Mon Specific 26
--SUP_UPDATE_SUGGESTED_nE30 Good:Mon 5pecific 27
--MO_DATA_CHAMGE_TIMEOUTZ000 Good:Mon Specific 28
- C_EMABLE Enable. Good:Hon Specific 30
--SCHEDULE_UPDATE Updated. Good:Hon 5pecific K1l
-D0_DATABASE_STATUS Idle. Good:Mon Specific 167
-FE_LIMK_STATUS Dizable. Good:Mon Specific 165
-FEATURES IDShel Good:Mon Specific 163
Cancel Edit ‘ End Edit | Cloge Help

Ainda no bloco transducer, modifigue o parametro

fechando esta janela.

On Line: DEI - Transducer, - DEI-TRD

SYSTEM OPERATION para “Redundant”,

- B

¢lo o[ S la|DE

5 [ &[4 [ Bl6[B] ] )

Parameter | “alue | Guality | Cha.. | Offzet |
- UPDATE_TIME 1000 Good:Mon Specific 14
-ACTUAL_LIME_ADDRESS_1 O Good:Mon Specific 15
- COMF_LIME_ADDRESS_1 0 Good:Mon Specific 16
- ACTUAL_LIME_ADDRESS_2 292 Good:Mon Specific 17
--COMF_LIME_ADDRESS_2 0 Good:Mon Specific 18
- ACTUAL_LIME_ADDRESS_3 293 Good:Mon Specific 14
- COMF_LIMNE_ADDRESS_3 1] Good:Mon Specific 20
- ACTUAL_LIME,_ ADDHESS 4 294 Good:Mon Specific 21
- COMF_LIME_ADDRESS_4 0 Good:Mon Specific 22
--SELECT_IDS 0 Good:Mon Specific 23
- SOFTWARE_MAME DF5R1V3S1R Gnod Mon specmc 24

EM_OPERATION [Fedundant, - I

- SUP_UPDATE_CONFIGURED_| Gocu:l Mon Speu:|f|c 26

- SUP_PDATE_SUGGESTED_ Single. Giood: Mon Specific 27

MO _DAaTA_CHAMGE _TIMEQUTZoo Good:Mon Specific 28
Cancel Edt | [ EndEdi | | Clse Help

Passo 6 — Iniciando a Comunicagao com dispositivos de campo

Caso necessario, realize Assign Tag para todos os field devices. Aguarde até que as Live Lists de
todos os canais estejam completas. Em caso de duvidas consulte a secéo 1.6 (passo4)e 1.7

Passo 7 — Fazendo o Download da Configuragéo

Entdo, configure o sistema a partir do modulo Active executando todos os downloads de
configuracdo necessarios, da mesma forma que para um sistema DFI302 nado-redundante ( secao
1.9 e 1.10).

Mddulo Backup

Antes de Conectar o canal H1 ao médulo Backup, siga os passos abaixo.

Passo 1 - Iniciando a Comunicacdo com a Bridge Backup
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Procedimento para Iniciar um Sistema Redundante

Na configuragdo do SYSCON em modo online, atribua o Device ID a bridge a ser configurada
como backup. Proceda de acordo com a se¢éo 1.6, passos 1 a 3 para a esta¢éo Backup.

Passo 2 — Ajustando a Tag do Transducer

Na configuracdo mude temporariamente o tag do transdutor (o Backup deve ter um tag do
transdutor diferente daquele usado para o Active). No menu principal do SYSCON va ao menu
Export Tags.

Ainda no icone da bridge, cligue com o botéo direito em FB VFD e entdo cligue em Block List.
Uma nova janela serd aberta mostrando todos os blocos que estdo pré-instanciados no maédulo.
Entéo, nesta janela, clique com o botéo direito no transdutor realizando um Assign Tag com o tag
que esta previsto para o Backup na configuragdo. Feche a janela Block List.

Passo 3 — Lendo os Profiles

Cligue com o botéo direito no icone do transdutor da bridge e escolha On Line Characterization.
Configure o parametro FUNCTION_IDS como Passive.

Passo 4 — Conectando a Bridge Backup

Conecte a bridge backup através do conector H1. Configure o parametro FUNCTION_IDS como
Backup.

On Line: DFI - Transducer - DFI-TRD =3

<|5 | o @] |e O [ 5|2 [ BBl |5 ™)

Parameter | Walue | [Juality | Cha... | Offset |
--ALERT_KEY 0 Good:Mon Specific 4
[H-MODE_BLE. ]
--BLOCK_ERR <Mones Good:Hon 5pecific =
BH-UPDATE_EWT 7
[B-BLOCK,_&LM a
- TRaAMSDUUCER_DIRECTORY O Good:Mon Specific 9
- TRANSOUCER_TYFE <Undefined: Good:Hon Specific 10
--=0_ERROR Haone. Good:Hon 5pecific 11
-COLLECTION_DIRECTORY 0O Good:Mon Specific 12
BFLIMNCTION_IDS Backup. j Good: Mon Specific W d
-UPDATE_TIME - - Good:Mon Specific 14
~ACTUAL LINK_ADDRESS 1 [yCive et ik master. 2 fGoodNon Specifc 15
- COMF_LIME_ADDRESS_1 ¥ Good:Mon Specific 16
-ACTUAL_LINE_ADDRESS_ 2 |Passive, w |Good:Mon Specific 17
- COMF_LIMNE_ADDRESS_2 1] Good:Mon Specific 18

Cancel Edit ‘ End Edit | Clogze Help

Passo 5 — Configurando a Redundéancia do Sistema

Ainda no transdutor, configure o pardmetro SYSTEM_OPERATION como Redundant. Aguarde até
que as Live Lists de todos os canais estejam completas.
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On Line: DEI - Transducer, - DEI-TRD

<> || e

B =13

UP_UPDATE_COMFIGLIRED

Parameter | Walue | Cuality | Cha... | Oftset |
--COMF_LIME_ADDRESS_2 I Good:Mon 5pecific 18
-ACTUAL_LIME_ADDRESS_3 233 Good:Mon 5pecific 13
--CONF_LINKE_ADDRESS_2 1] Good:Man 5 pecific 20
-ACTUAL_LIME_aDDRESS_4 294 Good:Man 5 pecific 21
--COMF_LIME_ADDRESS_4 0 Good:Mon 5pecific 22
--SELECT_IDS 0 Good:Hon Specific 23
- SOFTWARE_MAME DF51V3.5.1R Good:Mon 5pecific 24
i EETEM_D PERATION |Hedundant_ G ood: Mon 5 u] it ‘

- B Good: Mon Specifi 2
...-SUF'_UPDATE_SUGGESTED_;‘%GQM:Nnn Specific 27
-WO_DATA_CHANGE_TIMEQUTZomr— Good:Hon Specific 28

--RESOURCE_FALILT Ok.
--WVC_EMABLE Enable.
--SCHEDULE_UPDATE Updated.
- T1_ms 8000

Cancel Edit ‘ End Edit | Cloge Help

Good:Hon 5pecific 29
Good: Mon Specific a0
Good:Mon Specific il
Good:Mon Specific 32

Passo 6 — Download Schedule

Para cada um dos canais utilizados na configurag&o clique com o botéo direito no icone Fieldbus e

escolha a op¢éo Download Schedule.

1 5% ETER
|-G DFI

+ TT-1

Mew 3
Live Lisk. ..
Update

Download...
Upload...

Download Schedule. ..

Attributes. ..

Nota: O parédmetro SCHEDULE_UPDATE do transdutor ndo deve mais ser utilizado. Em seu
lugar, use a opcéo de Download Schedule como descrito no passo acima.

Agora, o backup ird construir seu Schedule automaticamente. Seu sistema redundante esta pronto.
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Capitulo 3

PROCEDIMENTO PARA CONFIGURAR
UM DEVICE PARA SER LINK MASTER

Os dispositivos de campo apresentam também a capacidade de ser o LAS (Link Active Scheduler)
de uma rede Fieldbus, se a bridge (LAS original) falhar ou for desconectada das redes. Esta
caracteristica é bastante interessante, pois isso habilita o sistema a ser totalmente independente da
bridge, e, conseqientemente, totalmente independente do computador onde as bridges estéo
conectadas (no caso da PCI).

O Link Active Scheduler é a entidade da rede responsavel pela organizagcdo da comunicacao.
Basicamente, o LAS dita quando cada dispositivo tem permissao para publicar/receber dados
da/para a rede.

Entretanto, esta funcionalidade deve ser configurada, isto €, normalmente, os dispositivos ndo
estdo habilitados para funcionar como link master. Outro ponto importante € que um device pode
somente ser configurado para ser link master em um sistema que j4 esteja funcionando
corretamente, ou seja, ativo e rodando.

Os seguintes passos mostram como ajustar um device para operar como link master do sistema:
Passo 1 — Iniciando a comunicacdo no Syscon

Caso a comunicacdo entre o Syscon e o dispositivo ainda ndo tenha sido estabelecida, abra o
Syscon e proceda de acordo com a secdo 1.6 (Iniciando a comunicacao), passos 2, 4 e 6 apenas.
(Observe que o passo 3 ndo precisa ser repetido, pois 0 mesmo necessita ser executado apenas
na primeira vez que o device é utilizado na rede).

Passo 2 — Selecionando o dispositivo correto

Selecione o dispositivo configurado com o menor nimero de blocos e links externos. Este

dispositivo devera ser o que realiza o menor nimero de fungGes na rede, e assim, € a melhor
escolha para ser atribuido & nova tarefa — a fungéo de link master.

| External Link s&o os links entre blocos de funcéo de diferentes instrumentos.

Passo 3 — Modificando a BOF class

No interior da janela Fieldbus, cligue com o botéo direito do mouse no icone do device para ativar
0 menu popup e selecione Attributes, como mostrado na figura a seguir:

= && Channel 1
+|--Gg DFI
+-E=d TCY-123
+ 171231
Delete Device
Assign Tag...
Change BOF Class

Update

Download
Upload

Akkributes
Exchange

A seguinte janela sera mostrada:
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Device Attributes

Marufacturer : [Smar
Device Type : :'T'T 302

Device Rev. : (04 DD Rev.: 02 CF Rev. : D1

Device |d:

Device Tag: 11’1’.1 23

BOF Class : ]Basic

K | Cancel J Help I

Modifique a classe BOF para Link Master, conforme mostrado na figura:

Device Attributes

M anufacturer : |Smar

Device Type: TT 302

Device Rev. : 04 DD Rewv. : 02 CF Rev. : 01

=

Device ld: | 0003020002:5MAR-TT302: 004805573

Device Tag: |TT-‘I 3

Ll L L

BOF Class : |Basic

B asic
QK | Cancel ‘ Help |

Feche a janela Attributes.

Novamente, clique com o botdo direito do mouse sobre o icone do dispositivo, selecione Change
BOF Class.

= & Channel 1

Delete Device

Assign Tag

Change
Update

Download
Upload

Attributes
Exchange
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Procedimento para Configurar um Device para ser Link Master

Passo 4 — Desligando e Ligando o dispositivo

Aguarde 30 segundos até que as mudancas sejam salvas e desligue o dispositivo, desconectando
seus cabos. Apds 10 segundos, ligue-o novamente.

Passo 5 — Download
Realize o update do instrumento, e aguarde até que o0 mesmo esteja terminado.

Com o botao direito do mouse sobre o icone do dispositivo, ative 0 menu popup e selecione
Update.

—|- && Channel 1
4§y DFI

Delete Device

Assign Tag...
Change BOF Class

Download
Upload

Aktributes
Exchange

Ent&o, proceda com o download neste device.

Com o botédo direito do mouse sobre o icone do dispositivo, ative 0 menu popup e selecione
Download.

= @& Channel 1
Gy DFI
TCY-123

& =

Delete Device

- [H-[E

fssign Tag...
Change BOF Class
pdate

Download
Upload

Attributes
Exchange
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Capitulo 4

PROCEDIMENTO PARA AJUSTAR A
BRIDGE PARA ATIVA, BACKUP OU
PASSIVA

Passo 1 — Inicializando a Comunicagao
Proceda de acordo com a se¢éo 1.6, passos 2 e 3 para a estacao ativa ou mestre.

Passo 2 — Modificando o Parametro

Selecione On Line Characterization no bloco transducer e mude o parametro FUNCTION_IDS
para Passive, Backup, Active Not Link Master ou Active e clique em End Edit. Veja exemplo na
proxima figura:

On Line: DEI - Transducer, - DEI-TRD |Z|@|E|

<[> o [ @[] o @B ¥ 5|2 I BIB| ¢|5 @
Pararneter | Yalue | Luality | Cha... | Offset | Han... |
=-MODE_BLE ]
--BLOCK_ERR <Mones Good:Hon 5 pecific G 1]

SFUMCTION_IDS
- UPDATE_TIME
- SELECT_IDS

- SOFTWARE_MAME

Good:Mon 5 pecific 14 R
Good:Maon 5 pecific 23 A
Good:Hon 5 pecific 24 RO

- SYSTEM_OPERATION Gond:Maon 5 pecific 25 R
~SUP_UPDATE_COMFIGURED _ms Good:Mon 5 pecific 26 R
- SUP_UPDATE_SUGGESTED_msz 430 Good:Mon 5 pecific 27 RO
-MNO_DATA CHAMGE _TIMEQUT _me 2000 Good:Mon 5 pecific 2a R
- C_EMABLE Enable. Good:Mon S pecific 30 A
- SCHEDULE_UIPDATE |Jpdated. Good:Maon 5 pecific K1 R
-D0_DATABASE_STATUS Idle. Good:Mon 5 pecific 167 RO
-FB_LIMK_STATILIS Dizable, Good:Hon 5 pecific 165 RO
~FEATURES IDShell Good:Maon 5 pecific 163 R
-HOT_SwaP_STATE Digzable. Good:Maon 5 pecific 164 RO

Cancel Edit | End Edit | Cloze Help
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Capitulo 5

PROCEDIMENTO PARA REATIVAR
ESTACOES REDUNDANTES

Existe um procedimento para reativar as estagfes apos elas terem sido desligadas por algum
motivo. Se as estagBes forem ligadas ao mesmo tempo, ocorrerdo colisbes na rede pois ambas as
bridges (Ativa e Backup) tentardo ser a LAS ao mesmo tempo. Isto causara um atraso até que a
comunicacdo esteja perfeitamente estabelecida. Entdo, para evitar que este problema ocorra,
proceda como a seguir.

Passo 1 — Ligue a Primeira Estacdo

Ligue a primeira estacdo. Espere até que ela esteja comunicando.

Passo 2 — Ligue a Segunda Estacéao

Ligue a segunda estacao.
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Capitulo 6

PROCEDIMENTO PARA CONECTAR UMA
ESTACAO DE TRABALHO REDUNDANTE
QUANDO O CABO H1 ESTA ROMPIDO

Se uma falha ocorrer em um segmento de cabo H1l de tal forma que afete somente um dos
maddulos, a redundéancia ird cobrir esta falha. No entanto, se o cabo H1 for reconectado de uma vez,
o ruido introduzido na linha ir4 causar problemas de comunicagdo por algum tempo. Para que este
problema seja evitado, o procedimento abaixo deve ser seguido para a redundancia Hot Standby e
LAS.

Passo 1 — Desativando a Bridge

Coloque o médulo afetado pela falha no cabo H1 em modo Hold.

Passo 2 — Reconectando o Cabo

Conecte o cabo H1 na bridge.

Passo 3 — Ativando a Bridge

Execute um Reset no médulo afetado para retornar a operacao.

Caso o usuério esteja trabalhando com a redundéancia Hot Standby, o modulo sera
automaticamente reconhecido pelo Active e ambos irdo permanecer em Synchronizing por algum
tempo. Assim que o sistema tiver o status Synchronized e <none> nos parametros Bad Conditions,

a redundancia estara totalmente disponivel e simulacdes de falhas podem ser feitas.

Na Redundancia LAS, o sistema estara totalmente disponivel e simulacdes de falhas podem ser
feitas.
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Capitulo 7

PROCEDIMENTO PARA ATUALIZAR O
FIRMWARE DAS BRIDGES PARA UM
SISTEMA REDUNDANTE

Siga estes passos para atualizar o firmware das bridges sem interromper o processo da planta

7.1 - Redundéancia Hot Standby

Este procedimento descreve como atualizar o firmware de ambos 0os modulos sem interromper o
processo da planta.

Passo 1 — Firmware download do moédulo ativo

Certifique-se de que o sistema tenha o status Synchronized e <none> nos parametros Bad
Conditions. Entdo, usando o FBTools atualize o firmware do médulo em Active. Neste momento, o
outro médulo ird assumir a planta.

Passo 2 — Sincronizando os moédulos

Apés a atualizagdo do firmware ter sido finalizada, os médulos irdo sincronizar um com o outro,
com o modulo ativo transferindo toda a configuracéo para o outro. Aguarde o sistema ter o status
Synchronized e <none> nos parametros Bad Conditions.

Passo 3 — Firmware download do mddulo backup

Usando o FBTools atualize o firmware do médulo em Backup. Neste momento, o outro médulo ira
assumir a planta.

Passo 4 — Sincronizando os modulos

Apos a atualizacdo do firmware ter sido finalizada, os médulos irdo sincronizar um com o outro,
com o modulo ativo transferindo toda a configuracéo para o outro. Aguarde o sistema ter o status
Synchronized e <none> nos parametros Bad Conditions. = Novamente, a redundancia estara
completamente disponivel e simula¢des de falha podem ser realizadas.

7.2 -Redundéancia LAS

Passo 1 — Firmware download do médulo ativo

Usando o FBTools atualize o firmware do modulo Active. Neste momento, o médulo Backup ir4
assumir a planta.

Passo 2 — Sincronizando os mdédulos

Apos a atualizacdo do firmware ter sido finalizada, siga os passos de 4 a 9 da segdo 8.2.1,
“Substituicdo de um maodulo Active com falha”.

Aguarde em torno de um minuto para que o modulo Active se torne o LAS novamente (0 Active é
sempre o preferencial neste modo de redundancia).

Passo 3 — Firmware download do médulo backup
Usando o FBTools atualize o firmware do médulo Backup.
Passo 4 — Configurando o Médulo Backup

Apés a atualizacdo do firmware ter sido finalizada, siga os passos de 1 a 5 da secédo 2.4.1,
“Configurando o sistema pela primeira vez — Médulo Backup”.
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Capitulo 8

SUBSTITUICAO DE MODULOS COM
FALHA

Se 0 modulo Ativo/Backup falhar, o médulo Backup/Ativo se tornara o LAS (Link Active Scheduler).
Siga este procedimento para trocar a bridge com falha.

8.1 - Redundancia Hot Standby

Passo 1 - Desativando a Bridge.
Desconecte a estagéo ativa do canal fieldbus e troque-a.
Passo 2 — Firmware Download

Atualize o firmware do novo médulo, caso seja hecessério. Execute um Factory Init no novo médulo
para garantir o estado default.

Passo 3 — Ativando a Bridge

Conecte o conector H1 ao novo médulo.

Passo 4 — Reconhecendo os moédulos

O novo moédulo serd automaticamente reconhecido pelo Active e ambos irdo permanecer em
Synchronizing por algum tempo. Assim que o sistema tiver o status Synchronized e <none> nos

parametros Bad Conditions, a redundancia estara totalmente disponivel e simula¢des de falhas
podem ser feitas.

8.2 - Redundancia LAS

8.2.1 - Substituicdo de um maddulo Active com falha

Passo 1 - Desativando a Bridge.
Desconecte a estagéo ativa do canal fieldbus e troque-a.
Passo 2 — Firmware Download

Atualize o firmware do modulo se necessério. Efetue o Factory Init no médulo a fim de garantir o
estado default do médulo.

[ Nota Antes de conectar o conector H1 ao novo médulo siga os passos abaixo.

Passo 3 - Iniciando a Comunicacgéo

Proceda de acordo com a secéo 1.6, passos 2 e 3 para a estagédo ativa.

Passo 4 — Ajustando a Tag do Transducer

Ainda no icone da bridge, clique com o botao direito no campo FB VFD e escolha Block List. Uma
janela nova sera aberta mostrando todos os blocos pré-instanciados no mdédulo. Nesta janela,
clique com o botéo direito no transdutor e execute um Assign Tag de acordo com o nimero serial
da estac@o ativa. Feche a janela Block List. No menu principal v4 ao menu Expot Tags.

Passo 5 - Lendo os Profiles

Cliqgue com o botéo direito no icone do transducer e clique escolha On Line Characterization.
Ajuste o parametro FUNCTION_IDS como Passive.
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Passo 6 — Reconectando a Bridge
Conecte o canal H1 a bridge e ajuste o parametro FUNCTION_IDS como Active Not Link Master.
Passo 7 - Ajustando o Sistema Redundante

Ainda no bloco transdutor, On Line Characterization, ajuste o parametro SYSTEM_OPERATION
como redundant. Aguarde até que a Live List de todos os canais estejam completas.

Passo 8 - Download Schedule

Para cada um dos canais usados, cligue com o botdo direito no icone Fieldbus e escolha a opgéo
Download Schedule.

Passo 9 - Ativando a Estacdo Mestra

Selecione On Line Characterization no bloco transducer e altere o parametro FUNCTION_IDS de
Active not link master para Active e clique no botdo End Edit.

Nota: A opgdo Active not link master estd disponivel somente para firmware do PCI versdo
3.3.5.20, firmware do DFI versédo 3.0.8.9 e superior. Para a PCI, é também necessério trocar
arquivos da DD (.ffo e .sym) para arquivos gerados Terca-feira, 18 de janeiro de 2000 15:13 para
todas versdes (0101, 0102 e 0103).

8.2.2 - Substituicdo de um moédulo Backup com falha

Passo 1 - Desativando a Bridge.
Desconecte a estacéo Backup do canal fieldbus e troque-a.
Passo 2 — Firmware Download

Atualize o firmware do modulo se necessario. Efetue o Factory Init no médulo a fim de garantir o
estado default do modulo .

[ Nota: Antes de conectar o conector H1 ao novo médulo siga 0s passos abaixo.

Passo 3 — Ativando a Bridge

Siga o0s passos 1 a 6 da segdo 2.4.1, “Configurando o Sistema pela primeira vez — Mdédulo
Backup”.
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Capitulo 9

PROCEDIMENTO PARA SUBSTITUIR UM
INSTRUMENTO DE CAMPO

Passo 1 — Verificando a versdo do instrumento

Assegure que 0 novo instrumento tem a mesma versdo que o instrumento antigo.

Para verificar a versdo desligue e ligue novamente o instrumento, a versdo aparecera no display.
Se vocé tiver uma versdo diferente, favor entrar em contato com a Smar, ou atualizar a versdo
usando FBTools.

Passo 2 — Substituindo fisicamente o instrumento

Desconecte o instrumento antigo e conecte o novo.

Passo 3 — Modificando o ID configurado

No Syscon, inicialize a comunicagé@o e altere o device ID do instrumento na configuracdo para
aquele do novo instrumento conectado na rede. (Em caso de davidas, veja secao 1.6, passos 2 a
6).

Passo 4 — Determinando o Tag

Determine o tag configurado para o instrumento de campo, “Assign Tag”. (Em caso de dividas,
veja secdo 1.7).

Passo 5 — Download
Prossiga com o download neste instrumento.
Cliqgue com o botéo direito sobre o instrumento para exibir o menu e selecione Download.

—|- &% Channel 1
Gy DFI

TY-123

& R

][

Delete Device

Assign Tag...
Change BOF Class
pdate

Download
pload

Aktributes
Exchange
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Capitulo 10

PROCEDIMENTO PARA SUBSTITUIR O
CARTAO PCI

Se for necessario substituir o cartdo PCI por algum motivo, prossiga como segue:
Passo 1 — Substituindo fisicamente a PCI

Desligue o computador.

Substitua o cartdo PCI no slot ISA do computador.

Passo 2 — Ajustando os Dip-Switches da PCI

A posicao dos dip switches da nova PCI deve ser a mesma posi¢cdo da PCIl antiga (Em caso de
davidas, veja secdo 1.2.1, passo 2 deste documento).

Passo 3 — Ajustando a IRQ da PCI
Ligue o computador.
Execute o programa Interface Setup e ajuste a IRQ para o cartdo PCI. Neste programa o I/O é

configurado e a IRQ também. O I/O deve ser o mesmo que estava ajustado na configuragdo dos
dip switchs. (Em caso de duvidas, veja se¢do 1.2.1, passo 3 deste documento).
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Capitulo 11

PROCEDIMENTO PARA CONFIGURAR
TEMPO DE SUPERVISAO

O Tempo de Supervisdo é o tempo necessario para o cartdo de interface adquirir todos os dados
dos instrumentos de campo destinados para estagdo de supervisdo. Lembre-se que este dado &
enviado através de parte do tempo de background que é parte do tempo de macrocycle. Durante o
Tempo de Superviséo a interface atualiza por completo sua base de dados interna. Entao, isto s6
faz sentido em um sistema que ja esta pronto e rodando com um software IHM (Interface Homem
Maquina).

O bloco transdutor tem quatro (4) pardmetros que sao usados para otimizar a supervisdo no
System302.

e Parémetro 1: SUP_UPDATE_CONFIGURED_ms
e Parametro 2: SUP_UPDATE_SUGGESTED_ms

Estes dois pardmetros definem o tempo que a bridge tem para aquisi¢do de dados supervisionados
dos instrumentos.

Parametro 3: NO_DATA_CHANGE_TIMEOUT_ms
No data change é um mecanismo para otimizar a transferéncia de dados entre a bridge e o
software IHM. Com este mecanismo a bridge somente enviara dados que foram alterados.

A IHM tem um time-out para o dado, o que significa que se este dado nao for recebido apds certo
tempo, isto indicara perda de comunicagéo. E aqui onde NO_DATA_CHANGE_TIMEOUT ms é
utilizado. Isto definird o time-out da bridge, mesmo se certo valor ndo mudar durante este periodo, o
dado sera enviado para IHM, evitando que o tempo expire.

Nota: Bons valores para o parametro NO_DATA_CHANGE_TIMEOUT_ms estdo entre 2500 e

6000,dependendo da configuracéo.

e Parametro 4. MVC_ENABLE

MVC - Multiple variable containers, € um armazenador de dados que tera todos os pontos
supervisionados do instrumento. Se este for desabilitado, 0s pontos sdo enviados através de blocos
de visualizagdo. Cada bloco tem 4 visualizadores, o qual causam muitos overhead na
comunicacao.

As MVCs otimizam esta comunicagdo, enviando apenas um grande pacote por instrumento ao
invés de quatro pequenos pacotes por bloco.

Para habilitad-lo, passe o parametro MVC_ENABLE para "Enable".

11.1 — Definindo o Tempo de Atualizagcéo (Update Time) para Superviséo

Update Time ou Tempo de Atualizacédo é o tempo que os dados mostrados na estagdo de trabalho
demoram para ser atualizados. Durante o Update Time o software IHM |é a base de dados da
interface dos instrumentos e atualiza sua propria base de dados, usando estes para atualizar aos
valores mostrados. O cartdo de interface pode ser configurado para enviar todos os valores para
IHM ou somente aqueles que forem modificados, otimizando assim o tempo de supervisdo e
reduzindo o trafego na linha.

Passo 1 — Inicializando a Comunicagdo com o0 Syscon

Abra o Syscon e inicialize a comunicacdo, de acordo com a secdo 1.6, passos 2, 4 e 6 deste
documento.
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Passo 2 — Ajustes iniciais do parametro SUP_UPDATE_CONFIGURED_ms

No Syscon, selecione On Line Characterization no bloco transducer e mude
SUP_UPDATE_CONFIGURED_ms para "5000", e clique no botdo End Edit. Veja a proxima figura
como exemplo:

On Line: DEI - Transducer - DEI-TRD

— ACT = ALL TVPE | TRE
<> |0 B e YBIE W 5L BT /|5
Pararneter | Y alue | Cluality | Cha... | Offset | Han... |
EH-MODE_BLE 3]
--BLOCK._ERR <Mones Good:Mon S pecific B RO
~-FUMCTIOMN_IDS Synic_Main. Good:Maon 5 pecific 13 R
- IPDATE_TIME 1000 Good:Mon 5 pecific 14 R
- SELECT_IDS 1] Good:Hon 5 pecific 23 Rt
- SOFTWARE_MAME CFR1Y381R Good:Maon 5 pecific 24 RO
- SYSTEM_OPERATION Single. Good:Mon 5 pecific 25 R
2sUP UPDATE_COMFIGURED m: R N G o oo Hon Specific ..
- SUP_UPDATE_SUGGESTED_msz 430 Good:Mon 5 pecific a7 RO
~MNO_DATA_CHAMGE _TIMEQUT _ms 2000 Good:Maon 5 pecific 20 R
bW C_EMABLE Enable. Good:Maon 5 pecific 30 R
- SCHEDULE_UIPDATE |pdated. Good:Maon 5 pecific K1l A
-DD_DATABASE_STATUS Idle. Good:Mon 5 pecific 167 RO
- FB_LIMK_STATILIS Dizable. Good:Mon S pecific 165 RO
~FEATURES IDShell Good:Mon 5 pecific 163 R
-HOT_SwaP_STATE Dizable. Good:Maon 5 pecific 164 RO

Caticel Edit | End Edit | Cloze Help

Passo 3 — Fechando Syscon

Feche a aplicagcdo Syscon.

Passo 4 — Executando a IHM

Execute o software IHM e garanta que ele somente seja OPC client (cliente do OLE Server).
Deixe a IHM rodando por 10 minutos.

Passo 5 - Inicializando novamente a Comunica¢gdo com o0 Syscon

Abra o Syscon e inicialize a comunicacdo, de acordo com a secdo 1.6, passos 2, 4 e 6 deste
documento.

Passo 6 — Verificando o valor em SUP_UPDATE_SUGGESTED_ms

No Syscon, selecione On Line Characterization no bloco transducer e leia o parametro
SUP_UPDATE_SUGGESTED_ms. Veja a proxima figura como exemplo:
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On Line: DFI - Transducer, - DEI-TRD

= i - = ALL DEF TYFE | TAE
<2 |o|WE e DDA [ [5-]L v |& W
Parameter | Y alue | LJuality | Cha... | Offzet | Han... | M
H-MODE_BLE ]
--BLOCK_ERRA <Moner Good:Maon 5 pecific G RO
~FUMCTION_IDS Sync_Main. Good:Hon 5 pecific 13 Rt
~IPDATE_TIME 1000 Good:Maon 5 pecific 14 R
--SELECT_IDS 1] Good:Maon 5 pecific 23 R
- SOFTWARE_MAME CFE1Y381R Good:Mon 5 pecific 24 RO
- SYSTEM_OPERATION Single. Good:Hon 5 pecific 20 Rt
~SUP_UPDATE_COMNFIGURED _ms 5000 Good:Mon Specific W 26 R
RcUP_UPDATE_SUUGGESTED _me 430 Good:Mon 5pecific 27
-MO_DATA_CHAMGE _TIMEQUT _ms 2000 Good:Mon 5 pecific 2a R
-h%C_EMABLE Enable. Good:Hon 5 pecific 30 Rt
- SCHEDULE_UFPDATE |Jpdated. Good:Mon S pecific 3 A
~O0_DATABASE_STATUS Idle. Good:Mon 5 pecific 167 RO
-FB_LIMK_STATUS Dizable. Good:Maon 5 pecific 165 RO W
-FEATURES IDShell Good:Mon 5 pecific 163 R
-HOT_SwidP STATE Dizable. Good:Mon S pecific 164 RO v

| Edit | Close Help

Ainda na janela On Line Characterization, altere o parametro SUP_UPDATE_CONFIGURED_ms
para o valor sugerido, adicionando 500 ou mais.

On Line: DFI - Transducer, - DEI-TRD

= 0 . = ALL TYPE | TAG
<> |0 [B s la /DB W 5L BT V|& B
Pararneter | Y alue | Cuality | Cha... | Offzet | Han... | 4‘}
H-MODE_BLE ]
--BLOCK_ERRA <Moner Good:Maon 5 pecific G RO
~FUMCTION_IDS Sync_Main. Good:Hon 5 pecific 13 Rt
~IPDATE_TIME 1000 Good:Maon 5 pecific 14 R
--SELECT_IDS 1] Good:Maon 5 pecific 23 R
- SOFTWARE_MAME CFE1Y381R Good:Mon 5 pecific 24 RO
- SYSTEM_OPERATION Single. Good:Hon 5 pecific 25 Rt
SCLP_UPDATE_COMFIGURED _ms 000 Good:Man Specific ¥
~SUP_UPDATE_SUGGESTED_msz 430 Good:Mon 5 pecific 27 RO
-MO_DATA_CHAMGE _TIMEQUT _ms 2000 Good:Mon 5 pecific 2a R
-h%C_EMABLE Enable. Good:Hon 5 pecific 30 Rt
- SCHEDULE_UFPDATE |Jpdated. Good:Mon S pecific 3 A
~O0_DATABASE_STATUS Idle. Good:Mon 5 pecific 167 RO
-FB_LIMK_STATUS Dizable. Good:Maon 5 pecific 165 RO W
-FEATURES IDShell Good:Mon 5 pecific 163 R
-HOT_SwidP STATE Dizable. Good:Mon S pecific 164 RO v

| Edit | Close Help

A configuracéo definira o tempo em que a bridge deve aquisitar todos os dados do supervisorio
vindo dos instrumentos. Quanto maior o tempo deixado para esta fun¢do, maior o tempo que o
sistema terd para manutencdo e administracdo, como assigning tags ou restabelecendo
instrumentos.
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11.2 — Ajustando No-Data Change Timeout

No Syscon, selecione On Line Characterization no bloco transducer e altere

NO_DATA_CHANGE_TIMEOUT_ms para um valor até 6000. Veja a proxima figura como
exemplo:

- BX]

On Line: DEI - Transducer - DEI-TRD

= 7 = = ALL TYFE | TAE
c|2 o[BS |aFBA (¥ 5L BB B s

Farameter | Walue | [Juality | Cha... | Offzet | Han... | *
H-MODE_BLK ]

-BLOCK_ERR <Mone;r Good:Mon Specific B RO

-FUMCTION_IDS Sync_kain. Good:Mon Specific 13 Rf

- UPDATE_TIME 1000 Good:Mon Specific 14 R

- SELECT_ID'S 1] Good:Mon Specific 23 Rf

- SOFTWARE_MAME DF51%3.9.1R Good:Mon Specific 24 RO

- STSTEM_OPERATION Single. Good:Mon Specific 25 Rf

-~ SP_UPDATE_COMFIGURED_ms 1000 Good:Mon Specific 26 R

- SP_UPDATE_SUGGESTED _ms 430 Good:Mon Specific 27 RO

MO_DATA CHAMGE _TIMEQUT _ms 4000 Good:Maon Specific % A
- MYC_EMABLE Enable. Good:Mon Specific 30 Rf
- SCHEDULE_UPDATE |Jpdated. Good:Mon Specific K1 Rf
-DD_DATABASE_STATUS Idle. Good:Mon Specific 167 RO
-FB_LIMK_STATIS Dizable. Good:Mon Specific 1EG RO W
- FEATURES [DShel Good:Mon Specific 163 R
----HEIT SwisP STATE Dizable. Good:Mon Specific 164 RO w

| Edt | Close Help

Apés ter alterado este parémetro, verifique a supervisdo da IHM. Se houver problemas de
comunicagéo, tente aumentar o valor deste parametro.

11.3 — Habilitando a MVC

No Syscon, selecione On Line Characterization no bloco transducer e altere o parédmetro
MVC_ENABLE para Enable. Veja a préxima figura como exemplo:

On Line: DEI - Transducer - DEI-TRD _ [‘S_<
— 1EE = ALL TeE | TAG
a|»[ol@E/sla @@ W [5-[£ Bt v|& m
Pararneter | Walue | [Juiality | Cha... | Offset | Har |
E-MODE_BLEK
--BLOCK._ERR <Mones [aood:Mon Specific A RO
~FUMCTIOMN_IDS Sync_M ain. [aood:Mon Specific 13 R
- LIFDATE_TIME 1000 GoodMon 5pecific 14 R
--SELECT_IDS I} [aood:Mon Specific 23 R
- SOFTWARE_MAME DFS1Y3.91R GoodMon Specific 24 RO
- STSTEM_OPERATION Single. Good:Mon Specific 28 R
- SUP_UPDATE_CONFIGURED _ms 1000 GoodMon Specific 26 A
- SUP_UPDATE_SUGGESTED_ms 430 GoodMon Specific 27 RO
----NEI D.-‘-‘-.Tf—‘-. CHAMGE_TIMEOUT _rns 4000 GoodMon Specific 28 Fhas
D|Sable_ Good:Mon 5 pecific 3
----SEHEDLILE UPDATE Gnud:Nnn Specific Kl A
-DD_DATABASE_STATUS Erul:-lw. Good:Mon Specific 167 RO
-FB_LIME_STATUS 5 Good:Mon Specific 165 RO
-~FEATURES |DShell Good:Mon Specific 163 A
----HEIT SWAP STATE Dizable. Good:Mon 5pecific 164 RO
Cancel Edit | End Edit | Cloze Help
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Introducéo

1 - Geral

INTEGRANDO VARIAVEIS ENTRE
FIELDBUS E LC700

O Controlador Légico Programéavel Smar, o LC700, é o Unico controlador légico programavel no
mercado que tem um maddulo especial, o médulo fieldbus ou simplesmente o FB700.

Este modulo é basicamente uma placa eletrbnica que serve para a interface de dados entre as
redes Fieldbus e a CPU do Controlador. Este € um recurso bastante importante, pois une todas
estratégias de controle ao longo do fieldbus para a Logica Programada no controlador légico
programavel.

Por exemplo, um valor de pressdo pode ser enviado de um segmento fieldbus para o controlador
l6gico programavel e ser usado em condi¢do de intertravamento; ou em outra situagcdo, uma
posicéo de chaves pode ser enviada do controlador l6gico programavel para o fieldbus e determinar
uma posicdo desejada a valvula a ser enviada. Estes sdo apenas dois exemplos simples de suas
vantagens.

Neste cenario, este documento informa as condi¢cBes necessérias para transferir variaveis digitais e
analdgicas entre redes Fieldbus e o LC700.

Conhecimento no uso do software Syscon e Conf700 € considerado pré-requisitos para o
entendimento do conteudo deste informativo. Em caso de davidas, consulte o manual do Syscon e
CONF700 para referéncia.

O que possibilita a transferéncia de dados entre fieldbus e o controlador I6gico programéavel é o
maédulo FB700. Ele é conectado a um segmento fieldbus e a um controlador légico programavel, e
que o FB700 possui blocos de fungdo associados que s&o configurados por ambos softwares,
Conf700 e Syscon. A tabela a seguir mostra como estes blocos de fung¢éo estéo relacionados.

Conf700 (configuragdo CONTROLADOR Syscon (configuracéo Fieldbus)
LOGICO PROGRAMAVEL)

CODD (Communication Output of Digital Data) |MDI (Multiple Digital Input)

CIDD  (Communication Input of Digital Data) MDO (Multiple Digital Output)

COAD (Communication Output of Analog Data) | MAI (Multiple Analog Input)

CIAD (Communication Input of Analog Data) MAO (Multiple Analog Output)

Note que um bloco de fungéo de saida para o controlador l6gico programavel é um bloco de fungdo
de entrada para o fieldbus. Este conceito relativo é importante que seja entendido, para evitar
confusBes mais tarde.

O que acontece é que o FB700 automaticamente transfere o que é configurado nos blocos de saida
no Conf700 para seus respectivos blocos de entrada no Syscon e vice-versa.

Cada um destes blocos de fungdo possuem oito pontos 1/O (Entradas ou Saidas).

Vamos verificar agora as proximas secdes, que descrevem a configuragdo necessaria para as
quatro possiveis maneiras de transferéncia de dados.
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2 — Transferindo um valor Digital do Controlador Logico Programavel para Fieldbus

E necessario ter pelo menos um moédulo de entrada Digital, como o M-010, que possui oito
entradas 120 VAC, e um cartdo Fieldbus (FB700) com pelo menos um bloco de fungéo, o CODD
(Communication Output of Digital Data) no LC700.

A configuracdo necessaria no Controlador Légico Programavel, que é feita através do software

Conf700, é conforme mostrada na figura abaixo, onde a primeira entrada do médulo M-010 (neste
exemplo) esta sendo passada para a primeira saida do bloco de fungdo CODD.

M-010G1B41003.0 CODDGIB30002.0

|| ()>—

Nota: O ultimo digito da denominagdo padrdo mostrado acima (CODDG1B80002.0) significa o
namero 1/O, que inicia em O e vai até 7 (oito I/O). Na figura, foi configurada os primeiros pontos
destes grupos (M-010 e CODD).

Desta forma, o valor digital esta disponivel ao fieldbus (usando o Syscon), na primeira saida do
bloco de funcgéo fieldbus MDI (Multiple Digital Input) do FB700, que é OUT_D1. Este pardmetro de
saida pode ser conectado a qualquer parametro de entrada digital de outros blocos disponiveis no
barramento. Se o valor € somente utilizado para fins de monitoramento, ndo sao necessarios links.

3 — Transferindo um valor Digital da linha Fieldbus para o Controlador Logico Programavel
No Syscon, é necessario configurar um link de qualquer valor digital para uma entrada do bloco
MDO, conforme mostra a figura seguinte.
QuT_DO
M_D1 L

O valor digital estara disponivel para a l6gica Controlador Légico Programavel no bloco FB CIDD
(Communication input of digital data) presente no FB700. Portanto, serd possivel usar este valor,
por exemplo, para ativar a saida de um mddulo de saida digital, conforme exemplo abaixo:

CIDDG1BSI0020 M-120G1B40010.0

|| ()—
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4 — Transferindo um valor analégico do Controlador Légico Programavel para a linha
Fieldbus.

O mddulo analégico M-401 pode ser usado para passar o valor de uma de suas entradas para o
FB700, através do bloco COAD (Communication Output of Analog Data).

Ficaria assim:

YHIBGITIILD
EX{ 1
e { } {
M-401G1HRAIO1L0 ITR.10.1
> W———" o ——REsl

Note que é necessario 0 uso de um bloco de fun¢cdo embutido para conectar o ponto M-401 ao
ponto COAD. O bloco de fungéo usado é o ITR (Integer to Real converter), que converte um valor
inteiro para real, porque as variaveis do médulo analégico M-401 sdo inteiras enquanto as variaveis
do COAD séo reais.

A primeira entrada do M-401 foi conectada a primeira entrada do COAD, neste caso, com

denominacdo padrdo COADG1F80002.0. Esta denominagdo ndo é mostrada no ladder, porque
mais de um ponto pode ser conectado na mesma saida do bloco de funcéo.

Esta funcdo também possui a entrada EN muda para verdadeiro conforme a funcéo é executada.
Também, a outra saida, ENO, deve ser conectada a algo, para que o bloco opere. Neste caso, a
saida devera ser conectada a uma variavel virtual ndo usada.

Agora, este valor esta disponivel na primeira saida do bloco de fungdo MAI do FB700 no Syscon a

ser conectado a qualquer entrada analégica de outros blocos de fungéo fieldbus, ou apenas ser
monitorado (para este Gltimo caso, nenhum link & necessario).

5 — Transferindo um valor analdgico de Fieldbus para o Controlador Légico Programéavel

No Syscon, links podem ser feitos conectando saidas analégicas de qualquer bloco de fungdo a
uma entrada do bloco MAO. Veja um exemplo na figura a seguir:

Nesta situagdo, o valor analdgico estard disponivel na primeira saida do bloco FB CIAD
(Communication Input of Analog Data) presente no FB700 a ser usado no Conf700. Este valor pode
ser conectado a um modulo de saida analégica como o M-501 ou usado em uma das muitas
funcdes disponiveis no Conf700 (ADD, PID, etc.). Como exemplo, vamos conectar a uma saida do
M-501 (médulo analdgico de saida do LC700).

VMIBGITIILL

—
o —{ —
CIAD GIF&I002.0 RTI10D.1
[-» BEAl——"  ,———mir

Para este exemplo, foi usada a funcdo RTI (Real to Integer converter) para converter um dado na
forma real para um dado no formato inteiro para que o valor possa ser passado para o0 moédulo M-
501, o qual lida com variaveis do tipo inteiras. Note que o label para o ponto usado no M-501
também ndo é mostrado. Isto ocorre, pois s6 sera mostrado na caixa de diadlogo de labels do
CONF700.
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A entrada EN e saida ENO também foram conectadas, conforme mostrado. Pelo mesmo motivo
ilustrado na secéo 4.

Estes sdo exemplos simples, que cobrem todas possibilidades de troca de dados entre Fieldbus e
LC700. Caso sejam necessarios mais detalhes, ou informacdes adicionais, por favor, envie
questdes e comentarios para di@smar.com.br.
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Apéndice B

Introducéao

ICS / DF65 INFORMATIVO DE
APLICACOES

O Computador e o DF65 comunicam entre si com base no protocolo MODBUS RTU. Significa que
o host Computer sempre devera tomar a iniciativa da transagéo, enviando um comando ao DF65. O
DF65 ira receber o pedido e enviar uma resposta apdés a interpretagéao.

O DF65 possui trés portas seriais ndo independentes. Apenas uma pode ser usada por vez. O
médulo CPU possui um conector DB9 para EIA RS-232C e terminais regulares para a conexao
fisica do EIA RS-485. A comunicagdo com o médulo CPU pode ser estabelecida pela Porta Serial
RS-232C (EIA-232C) para conexdo local ou RS-485 (EIA-485) para conexdes a longa distancia em
um ambiente industrial. O protocolo em ambos canais é o mesmo MODBUS RTU.

Estes canais podem ser usados para configuragdo ou monitoragdo. Quando o canal EIA RS-232 é
usado, o canal EIA Rs-485 é desabilitado automaticamente, e a comunica¢cdo com o computador
local é mantida até sua desconexao.

O EIA RS-232C ¢ orientado para conexdo local e € apenas uma transagéo ponto a ponto, enquanto
0 RS-485 fornece uma capacidade multi-drop, melhor imunidade a ruido, alta performance em
velocidade e maior distancia em comunicacdo. E um sinal de comunicacdo balanceado, mais
orientado para a area industrial.

Pelo EIA RS-232C ou EIA RS-485 usando protocolo Modbus, podemos acessar:

Todos sinais I/O dos Médulos e Variaveis Auxiliares criadas (Variaveis Virtuais).

Todos sinais linkados dos blocos 1/0 no canal Médulo Fieldbus (Variaveis Analdgica
ou Digital).

A maioria das Interfaces Homem-Maquina no mercado, podem interagir com o DF65 para fins de
monitoramento.

Para conexdes industriais ou longa distancia, é recomendado o uso de uma rede EIA RS-485.
Considerando o fato de que a maioria dos computadores host tém sua porta serial com EIA RS-
232C, o usuario tera de encontrar um conversor para a aplicagdo a fim de usar uma rede EIA RS-
485.

E recomendado que se use uma interface/conversor RS-232 para RS-485 isolado opticamente para
uma melhor protegéo de sistema.

A interface/conversor SMAR ICS2.0P RS-232 para RS-485 ¢ ideal para o DF65, uma vez isolado
opticamente e testado em ambientes industriais.

O co-processador légico SMAR DF65 possui um half- duplex EIA 485 (RS-485) canal de
comunicacdo. O ICS2.0P tera de ser colocado para funcionar sem ecos, e teremos conexdes de
até 31 DF65's.

As seguintes instrugdes devem ser observadas para uma instalagéo correta.
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Configuracfdes de comunicacao serial

Baud Rate da Comunicacgéo e Endereco do Device

O moddulo DF65 tem uma chave onde o usudrio pode selecionar os parametros de comunicacéo
default (DCP, Switch 4 ON) ou os parametros de comunicagéo programados (PCP, Switch 4 OFF).
Os parametros default sdo endereco 1 e baudrate a 9600 bits/s.

Na posicdo PCP o usuério pode selecionar novos enderegos e/ou baud rate, usando o software
LogicView. O novo ajuste dos parametros sera aceito somente apds a chave ser movida para a
posicdo PCP. Na posicdo PCP, o usuédrio também estd apto a alterar os parédmetros de
comunicacgdo. Neste caso, eles serdo aceitos imediatamente apds terem sido enviados.

Side Rolary Switch. [ 0: Master Remote 10 \ 2>
b (Define P3 Channel) |8 Modbus Slave. | §
0
OFF v Frontal D p Swiitches 1 to 3 95K | 192K | 384K | 57,6K | 1152K | 230.4K | 460,8K [920,16K| @ E
SLbhl e e &3 & % &% 5|8
Lo =
(Rerote Wate) i S OFF OFF GFF N N oN ON a8
<€
Frontal D p Switch 4. I I ID = 1/9600 bps I According to cenfiguration | 8
(Madbus Parameters) 2] ON orr :5, >

Chave de Comunicagéo

Canal de comunicagdo
Seral ElARS-232
Part P1

P’ RE-11Z,

Lial=is

Esta porta de comunicagdo
ndo & utilizada.

Estas =30 as chaves de
zelagdo de pardmetroz
default & n3o default

da CPU-700

Estas =30 as duas portas
ElA R5-485 P2 e P2

N r2mzclerd

5
S
x
i
£
o
7
o

g‘.‘ rLm
ik

No médulo CPU, entre as portas de comunicacao, existe um grupo de 4 chaves. Usando uma
chave de fenda pequena deve ser assegurado que a chave mais inferior das 4 esteja deslizada
apontando para a esquerda olhando-se de frente para o médulo. Nesta posicdo a CPU esta com os

parametros default de comunicacdo MODBUS. Isto é, o Device ID, também chamado Device
Address é 1, baudrate igual a 9600 bps e a paridade é par.

Mais tarde estes parametros podem ser alterados usando o LogicView, mas eles so terdo efeito
quando a chave de comunicagao estiver na posi¢do de Nao Default (chave a direita).

Camada Fisica e Time Out

Agora deve ser verificado se as configuragbes de comunicagdo permitem que o LogicView
comunique com a CPU do DF65. Va até o menu Tools/Comm. Settings e seguinte caixa de dialogo
sera aberta. Selecione a interface para a camada fisica EIA-232 como mostrado na figura.
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H Communication Settings

Time out ] Device ]

- Serial Communication

Baud Rate: SE00 o
Cormmunication Port: 1 -

Parity; EVEN

(v R5-232

RTS/CTS Time-Out: 0 ms

[0=Dizable RTS/CTS]
" R5-485 [Half-Duplex)

I e

(" Ethernet [Maodbus/TCF)

Em seguida clique na guia Time Out, ajuste o timeout e o number of retries (nimero de tentativas)
no caso de ma comunicacao.

H Communication Settings

Interface | Device]
- Additional tirme-out
| BOO0 s
Mumber of retries -
Less )I tare
2
akK Cancel

O valor do Parametro Time Out acima é limitado em 1000 ms. Isto €, valores inferiores a 1000 s&o
rejeitados. No exemplo acima se o usuario configurar 200 ms, este valor ndo sera aceito pelo
LogicView e uma mensagem de alerta € mostrada ao usuario.
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This Yalue is not Acceptable Far Time Out!
Allowed walues are From 1000 to 99399,

Alterando as configuragdes de comunicacao da CPU

Considerando que a conexao entre o PC e o DF65 seja estabelecida através do canal serial EIA-
232 e o PC executando LogicView. Deve-se certificar que o cabo serial esteja instalado, o
LogicView é configurado para EIA-232 e a chave de comunicagdo esta colocada na posi¢éo default.

Abra a caixa de didlogo DF65 ONLINE através do menu: Tools/Online ou clicando em -'@11 .

O LogicView tentard conectar com a CPU do DF65 tdo logo o modo online € chamado. Se o
LogicView ndo puder detectar a presenca do DF65, ele entrard em estado de timeout e esperara
com a caixa de dialogo DF65 ONLINE aberta. Isso possibilita que o usuario modifique alguns
parametros para corretamente configurar a comunicacao.

No caso da LogicView encontrar uma CPU que se encaixe aos parametros ja configurados,
adicionard em Device, Version, Release, Configuration Name e Status presente como mostra a

caixa de dialogo abaixo.
DE65

- Communication Parameters-

Cloze
o Default " Specify

Laak.
Device Address i I
(v Address
£ Check from Connect
Serial Port 0 Q
Baud Rate: 9600 . v |
Cormmunication Port: 1 -

| J Upload

Parity:

Coram Frm
Device Information 1

Device: DFES Yersion: 11.51  Release: kil
Configuration: TR&_GTP Crpcle: 1071 ms
Config.Date: 31542005 3:52:56 PM
Comm. Channel: 1 Time Delay: Ome O Dutw 0 ms

; Device Status

tain CPU with 3 channels Modbus
Scan 1/0 Modules ID ENABLED

RIO config= - - - - - - RIO Scan= ne he he no no nc

® FRun ®Force O Hold @Fault

E importante lembrar que o médulo CPU possui a chave de comunicacdo, indicando que os
parametros default de comunicacdo estdo ativos. Neste caso o endereco € 1, baudrate é 9600 bps
e a paridade é par. O modo mais facil de atingir estas condi¢cdes € selecionar a opgéo “Default”
embaixo de “Communication Parameter” na figura acima. Nesta condicdo ndo é possivel fazer
mudangas no frame da porta serial.
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Alterando os parametros de comunicacéo do DF65

Para alterar os parametros de comunicagdo do DF65 va até “Comm Prm” e clique nesta opc¢éo e
trabalhe na seguinte caixa de dialogo.

Communication Settings

DFE5 Current Settings

D 1
Baud Rate 9E00
Farity EVEM
Part 1

DF65 New Settings

Mew [Dr: J 1 j

Port: B aud R ate: Parity:

24 fsson =] |EvEN v

P23 seon & [Even |

P1[RTSACTS Timeout] 0 me

[0=Dizable RTS/CTS]

Time Delay 0 ms

OFff Duty

Clock

Close

ApoOs serem alterados os pardmetros o botdo “Send” deveré ser acionado. O DF65 recebera a
informacdo e informard que estas modificacdes vao ocorrer apenas quando o usuario mudar a
chave de comunicagdo no mddulo DF65 para a posi¢édo nao default.

Existem 3 portas de comunicacéo serial na CPU. Uma porta P1 (EIA 232) e duas portas EIA-485
(P2 e P3). O usuario podera configurar para cada uma dessas portas o baudrate, paridade e outros
parametros especificos.

Porta P1
Baudrate (9600 a 57600 bps).
Paridade (Par ou impar).

RTS/CTS Timeout.
CTS: E um sinal discreto que indica dispositivo pronto para transmissao.
RTS: Sinal de solicitagdo para transmitir os dados.

O PC faz uma pergunta ao DF65 que trata esta requisicdo. Dai o coprocessador envia o sinal de
RTS ficando na espera pelo sinal de CTS durante o periodo de tempo configurado no parametro
RTS/CTS Timeout.

Off Duty
E o tempo disponivel para comunicagdo quando a CPU ndo estiver executando um diagrama
Ladder. Quanto maior for o valor de Offduty maior o tempo disponivel para comunicacéo.

Time Delay
O PC envia um frame para a CPU, diz-se que ele esta enviando uma “pergunta”. A CPU espera o
valor configurado em Time Delay para processar o “frame-pergunta” e enviar uma resposta ao PC.

Nota: Para que seu sistema possua melhor performance recomenda-se que:

- OFFDUTY seja configurado como 10 % do ciclo de execucao da Ladder.

- O valor de Time Delay depende do processador da estacdo de trabalho do usuério. Se o
processador for superior a um Pentium MMX 233 MHz recomenda-se que Time delay seja
configurado como 5 ms. Caso contrério, recomenda-se deixar Time Delay com o valor default..
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Portas P2 e P3
A porta P3 é a porta utilizada para comunicacdo com 1/Os remotas. Seu baudrate é fixo em 56.7
Kbps. A porta P2 é o outro canal serial EIA-485 que tem dois parametros configuraveis: baudrate

(9600 a 115200 bps) e paridade (par ou impar).
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SOFTWARE TAGMONIT

Introducéo

O TagMonit é um outro aplicativo para monitoracdo de Variaveis de equipamentos Fieldbus. Para
que seja usado, proceda da seguinte forma:

1 — Criando arquivo de lista de Tags

O software TagMonit funciona a partir de um arquivo texto que contém os Tags dos parametros ou
variaveis a serem monitorados. O arquivo de texto pode ser gerado com o software Notepad do
sistema operacional Windows. O arquivo tem de ser salvo com a extensao “LST".

Crie o arquivo de lista de Tags conforme o exemplo:

B Proj01_Monit - Notepad
File Edit Format Yiew Help

TT-123_AI.0UT
TT-123_AT.PV_FTIME
TT-123_PID.OUT
TCW-123_PID.SP
TCW-123_PID.PV

O formato de cada item é: <tag>.<parametro>.

2 — Iniciando TagMonit

A partir do menu Start, selecione programs\System302\Tag List Monit View\TagMonit.

Pode também ser ativado do menu Start, selecionando Programs\ System302\System302
Application\TagMonit.

A seguinte janela ird aparecer:

- Untitled - TagMonit
File Wiew Help

ol 2|

Jtem | Tag Yalue Status

Ready Cap oM |
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3 — Conectando ao servidor OPC

Cigue em “New” na barra de ferramentas para iniciar a configuracdo do TagMonit, como mostrado
na figura abaixo:

()

Quando a seguinte janela aparecer, cliqgue em OPC Server.

Open Mew Project @

OPC Server: ( Server Mame j

Tag List File: Tag List File ]

b ax Mumber of the [tems per Group: 100

Max Mumber of the Monitored Tags: 100

ki Sampling Update Time [mz]:
Cancel (1]

Selecione Local Server no OPC Server Selection e escolha Smar OPC server da lista registrada, e
cligue no botéo OK (Veja abaixo).

0OPC Server Selection

OPC Server Host Selection

" |n Process Server " Local Server ™ Remate Server

tachine Mame:

i~ Ligt of Regigtered OPC Servers

Srar. DFERServer. Smnar OPC 2.0 Server for DFES [Scale
Smar.0fi0leServerd Smar OPC & Conf Server for DFI302
Smar.hzeolezerver. Smar OPC & Conf Server for HSE
SmarlServer0 Smar OPC & Conf Server for PCI Card
Cancel (]

4 — Adicionando o arquivo de lista de Tags

Clicar no botéo Tag List File.
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Open New Project

OPC Server: Srmar. DfiQleServer.0 an MyComputer I

Tag ListFile: ([ Tag List File iy

M ax Mumber of the [tems per Group: (100
b ax Mumber of the Monitored Tags: 100

Min Sampling Update Time [ms]: 1000
Cancel (]

Selecione o arquivo com a extensado “LST” criada no item 1 e clique no botdo “Open”:

S

-l e B HE-

Filename:  [Projol_Mant
Files of type: | Tag List Files [* st - Cancel

A seguinte janela aparecera.

Open New Project

OPC Server: Smar Dfi0leSerser 0 an MyComputer I

Tag List File: |3 Filez\SmarhSyscon\Samplez\T ag Monit'xF'rcniD'I_bi

b aw Mumber of the [tems per Group: (100
M ax Mumber of the Monitored Tage: 100

ki Sampling Update Time [mz]: 1000
Cancel (1]

Cligue em “OK” na janela acima, e aparecera uma janela com os parametros sendo monitorados,
conforme o exemplo que se segue.
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- Untitled - TagMonit M=E3
File Wwiew Help

o 2|

Item I Tag Y alue Status 1 Quality Changes L.l
i i TT-123_4.0UT 2130273 0=C0: Good - Mo Restriction - Mot Limited. 0
Q 2 TT-123 ALY _FTIME 0 0xC0; Good - Mo Restriction - Mot Limited. i]
0 3 TCW-123_PID.OUT a 0xC0: Good - Mo Restriction - Mot Limited. ]
‘ 4 TCW-123_PID.SP a 0xC0: Good - Mo Restriction - Mot Limited. a
‘ 5 TOW-123_PID.PY 2130314 0xC0: Good - Mo Restriction - Mot Limited. ]
< | B8 ~

K | o

Ready ’ R
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Introducéo

1 —Iniciando TagView

B Untitled - TagView 3.1

SOFTWARE TAGVIEW

O TagView é um aplicativo para monitoracdo e atuacdo das variaveis do equipamento Fieldbus.
Basicamente, é um cliente OPC para o OLE Server. A seguinte secdo ira instruir, quanto ao
procedimento de conexao ao servidor, sele¢éo e visualiza¢éo de variaveis.

A partir do menu Start, selecione Program\System302\Tag List Monit View e selecione TagView.

Pode também ser ativado do menu Start, selecionando Programs\System302\ System302
Application\TagView.

O seguinte aplicativo aparecera:

Project: Wi Window Help

D E el B e

7@9 Viewn  Selected Group: J ﬂ Machine Node: | OPC Server:
Taa ~Walue - 1 Status —

I

‘I

For Help, press F1

mUr

2 — Adicionando o servidor OPC

Para iniciar, clique no botdo TagConf na barra de ferramentas (ver abaixo).

D2 = 2(a) B\ 2w

Quando a seguinte janela aparecer, clique no campo OPC Server, conforme indicado.
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BS Untitled - TagView 3.1

.Proje.-:.t Yigw wWindaow .Help . )
R E Blel B 2|
Tag View Configanation = Tag Lést  orcsene: D)
- Selected Group | Taa S ||
| TAGGROUP_O1 | : e
|
Il
|
OPC Server: | 7
Il
|Server Node: |
|
Group Handle: |
o il
< | ;Tﬂ .
For Help, press F1 (Y

Adicione o servidor a lista, clicando o botao indicado abaixo:

OPC Server Configuration

Server List Services

Remove Selected Server from List J Add Server ta List ...

Server Description -

Server Type: Server Description;
iLocaI ]Smar OPC Caonf Server for PCI Card
Server Lizt:
] Local SmarlServer0 on MpComputer j

- Tag Addressz Space-

™ Get Tags from Test File v Get Tags from OPC Server Brovser

= Server Interface Information

Do Mothing I Connect

Selecione o “Local Server” no OPC Server Selection e selecione o Smar OPC server da lista
registrada, e clique em OK (veja abaixo).
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OPC Server Selection

OPC Server Host Selection

" In Process Server * Local Server " Remote Server

tachine Mame;

i~ List of Registered OPC Servers

Smnar DFERServer. 1

Smnar OPC 2.0 Server for DFES [Scale

Smar. Dfi0leServer. .onf Server for DFIE0Z
Smar hseoleserver.0 Smar OPC & Conf Server for HSE
Smnar|Serverl Smar OPC & Conf Server for PCl Card

Na janela configuragdo OPC Server, clique em Connect:

Connect |

3 — Selecionando Objetos de Monitoramento de Tags

Apo6s o servidor OPC ser conectado, o proximo passo, € escolher os objetos a serem monitorados
dos Tags na configuracao.

Dé um duplo clique no Tag e escolha o parametro da lista. 20 itens podem ser selecionados, e é
possivel ter até 16 grupos em um projeto TagView.

7&9 adtdf OFC Server: | Smar. Dfi0leServerl |

Source: D.F'E'éerver Browszer

TagMame:  TT-123_ALOUTMALUE

= TCW-123_A0 STATUS

TC¥-123 DSP
TCW-123_FID
TC¥-123_RES
TC¥-123_TRD
TT-123 4
= ALARM_SUM
BLOCK_ALM
FIELD_ WAL
GRAWT_DENY
HI_ALM
HI_HI_&LM
LO_ALM
LO_LO_ALM
MODE_BLF.
ouT
OUT_SCALE
W
SIMULATE
UPDATE_EWT
=D_SCALE
TT-123 D5SF
TT-123 RES
TT-123_TRD
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= Finalmente, clique no botdo TagView para iniciar o monitoramento:

D(e(E|(B)e] Bl 2)e)

‘7@ %jm Selected Group: | TAGGROUP_O1 j Machine Mode: | MyComputer OPC Server | Smar.Dfi0leServerd

Tag Walue Statuz -

ITT-1 23_41.0UTMALUE 2138461 | ] 0:C0: Good - Mo Restriction - Mot Limited.

|T V123 PID.PY VALLE 21 3.84?5| | 0xC0: Good - Ma Restriction - Mat Limited.

|T V123 PIDSPAVALUE D| | 0«C0: Good - Mo Restriction - Mot Limited.

|T CV-123.40.00T WalLUE 4| | 0«C0: Good - Mo Restriction - Mot Limited.

|
|
|
IT V123 FID.OUT | D| ] 0«C0: Good - Mo Restriction - Mot Limited.
|
|
|
|
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PROCEDIMENTO PARA DOWNLOAD DE
FIRMWARE PARA EQUIPAMENTOS
ATRAVES DO FDI302 (FIELD DEVICES
INTERFACE)

Introducéo

O equipamento firmware download também é feito através do software FBTools, a mesma da PCI
firmware, mas é feita através porta serial e ndo via barramento ISA como na PCI. Para isso, é
necessario que sejam feitas interfaces para o equipamento firmware download. Para equipamentos
de campo, como LD302, TT302, FY302, é usado uma interface chamada FDI-302 (field download
interface). Para 0 modulo FB700 do LC700, o cabo de configuragdo do LC700 (C232-700) é usado.
Este procedimento interrompe a operag¢édo normal do equipamento.

Este tipo de firmware download, é util para manter o equipamento com a revisdo firmware
atualizada, o que garante um melhor, e mais potente equipamento.

1 — Procedimento para Download de Firmware para equipamentos

1.1 — Equipamentos de campo

Passo 1 — Conectando o equipamento ao computador
Alimente o equipamento com 24VDC (ndo é necessario estar em uma linha fieldbus).

Conecte o FDI-302 ao computador e ao aparelho — isso ir4 congelar o display do aparelho.

Passo 2 — Executando o FBTools software

Do menu Start ou da Area de Trabalho, inicie o programa FBTools.
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. S

(=]
Hilcenag 718

IS

[y Bl ivi=tiles (ElEER)

=

|k Ly aLala=iy (Zlfiyiep (M)
.
Wik WA o] ey GEGIOTEY
[FliiEs [F=TESS]

—=
%’ My Computer
Q MMy Metwork Places

New Office Document:

@ Open Office Document

@/ Set Program Access and Defaults
w Windows Catalog
% ‘Windows Update

‘WinZip

Pragrarms

Documents

B Qe vRE

Settings
Search
Help and Support

Run...

Windows XP Professional

Shut Down, .

www.smar.com

Accessories
1 avast! Antivirus
Games

1 Internet Explorer

Microsoft Office Tools

- v r vy

7] Startup

f@ Documentation r
> FieldBus Analyser 3
3 .l@ FieldBus Configurator »
fE Interfaces

| Logicview DFES
I Processview
|l® Processtiew Software Licensing
' Systama02 Uity

[E) Tag List Morit view

I“'@ Getlicense

.gﬁ System3nz Application

7 Wolo View Express
"WinZip

Acrobat Distiller 5.0
Adobe Acrobat 5.0

Internet Explorer

Microsoft Access
Microsoft Excel

)| Microsoft Cutlook
Microsoft PowerPoint
Microsoft Word

M35M Explorer

Outlook Express
Remote Assistance

‘Windows Media Player

7 Dicionario Houaiss .3

Skype 3

M3M Messenger 7.0 ]

- LDSeries
[F e Mirhaslic - 1101 3

Passo 3 — Selecionando o firmware do device

Na lista de equipamentos, selecione o equipamento desejado, e clique em Finish.

= FBTools Wizard

Pleaze, choose device:

e HIZ0EM
[=|- Field Devices
[ - L0302
- F1302
- FP302
P s
- IF302

I

- FB302
- DC302
- DT302
o LD28Z2
- FR302
- TP30Z2

o |}
Cancel I et |

Quando o Serial Download aparecer, cligue no botdo Download se o caminho correto do arquivo
firmware for mostrado. Se for necessario localizar o arquivo que contém o firmware, clique no botéo
mostrado abaixo.
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. Serial Download

i~ Download Optionz

X
I Dovwnload

Device: i TT302

_.'_1 Puart: COM1 _T_J Exit

i~ Progrezs

Hel
Firmwiare: |C:SProgram Files'Smar\FB T ools\302-346, abs @ $|

:

Clique para buscar

Passo 4 — Fazendo o Download do firmware

Apos clicar no botdo Download, inicia-se o processo de transferéncia de firmware.

w Serial Download

i~ Download Options

Bevice:, 171362 ~| P COM1 | Eui

i~ Progresz

Diownloading Firmware ..

Firrweare: J wErogram rileesamanseb | oolesilal- a8k ghs

Ent&o, o software faz a verificagio do firmware transferido.

' Serial Download

- Download Optionzs

Device:: 171282 ]

Port: COMT _’J Ex

Firrmare: J

~ Progress

Werifying Downloaded Firmware ..

A seguinte janela aparecera ao terminar o download.
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Serial Download

\:!L‘) Program Fully Checked in Memory.

Erros de Download

Durante o processo de download, alguns erros podem ocorrer. Quando algum erro ocorre, 0
processo de download deve ser reiniciado. Veja as seguintes causas desses erros:

Serial Download

@ Errot: Downloading Basics Commands

Causas: a interface FDI pode ndo ser conectada corretamente ou 0 equipamento pode estar
desligado.

Serial Download

@ Error: Dowvnloading Firmware

Causas: a comunicagéo pode ter sido perdida durante o download ou o processo de download n&do

teve um bom desempenho.

Serial Download

@ Errar: Yerifying Downloaded Firmware

Causas: a comunicagdo pode ser perdida durante a verificacdo do firmware download ou o
processo de download néo teve um bom desempenho.

Nota: Caso ocorra algum erro durante o processo de download o display do equipamento pode
desligar. Neste caso, reinicie o procedimento de download e complete o processo. O
egquipamento voltara a funcionar corretamente.

Passo 5 — Reinicializando o equipamento

O equipamento deve estar desenergizado, desconectado do FDI302 e entdo reinicialize o
equipamento.

Para maiores informacdes consulte o manual do FDI302.

1.2 -FB700
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Passo 1 — Conectando o equipamento ao computador

Conecte o FB700 ao computador usando o C232-700 que é o cabo de configuragédo do LC700.
Agora, veja em cima do médulo FB700. Existem dois botdes nas aberturas de ventila¢gdo. O mais
préximo da frente do mddulo, é usado para habilitar a porta RS-232 que é usada para download

firmware.

Pressione o botdo uma vez, e verifique se o LED verde 232 esta aceso. Se estiver, 0 modulo esta
pronto para receber o firmware.

Passo 2 — Executando o software FBTools
Do menu Start, ou da Area de trabalho, inicie o programa FBTools.
Passo 3 — Selecionando o firmware do equipamento

Na lista de equipamentos, selecione o equipamento desejado e clique no bot&o Finish.

= FBTools Wizard

Flease, choose device:

Smar Devices A~
PCI i
MBTO0
FC302
TH302

= DFI302

DFS1
[FER
[FE2

=+ HI302
e HI302
e HIZ020

SHI302M

= Field Nevires

Cancel | Mest |

W

Quando o Serial Download aparecer, cligue em Download se o caminho correto do arquivo
firmware aparecer. Caso seja necessario localizar o arquivo que contém o firmware, clique no botao
mostrado abaixo.

-w! Serial Download

Download Optiong Download
Dewice:  |FE7O0 ¥ Part: COmM1 - E it

Hel
Firmusare: |C:VProgrem Files\SmarFET aols\b700-346. abs D g

 Progress

Click on it to
browse and locate

Passo 4 — Fazendo o Download do firmware

Apos clicar o botdo Download, o processo de transferéncia e verificagdo do firmware, se inicia.
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sl Serial Download

Download Optionz

[ Dsoriced |
Device: | J Part: J
Firrrware: | J Q

Progress

Dawnlaading Basic Commands ...

Tatal ...

Erros de Download

Durante o processo de download, alguns erros podem ocorrer. Quando algum erro ocorre, 0
processo de download deve ser reiniciado. Veja as seguintes causas desses erros:

Serial Download

@ Ertor: Downloading Basics Commands

Causas: a interface C232-700 pode ndo estar conectada corretamente ou o médulo FB700 pode
estar desenergizado.

Serial Download

@ Error: Dawnloading Firmware

Causas: a comunicacdo pode ser perdida durante o download do firmware ou o processo de
download néo teve um bom desempenho.

Serial Download

@ Errar: Verifying Downloaded Firmware

Causas: a comunicacdo pode ser perdida durante a verificacdo do download do firmware ou o
processo de download néo teve um bom desempenho.

Passo 5 — Reinicializando o médulo

O mddulo FB700 deve ter sua porta serial desabilitada.
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Introducéo

PROCEDIMENTO PARA MONITORAR
ERROS CRC, ATRAVES DE BRIDGE
TRANSDUCER E SOFTWARE FBVIEW

Medindo os erros CRC (Checagem Redundante Ciclica) é uma forma eficiente de verificar e
monitorar a performance da linha fieldbus. Monitorando este valor, é possivel saber se a linha esta
funcionando, e se a comunicacdo entre 0s equipamentos e as bridges estd ocorrendo
normalmente. Um valor aceitavel para esta medida, € menor ou igual a 1%.

A aquisicao desta medi¢éo, pode ser feita de duas formas:

a) Via bloco transdutor bridge: usando a bridge ja instalada na estacdo de trabalho e
monitorando alguns parametros do bloco transducer, € possivel tirar medicées da
performance dos canais Fieldbus.

b) Via software FBView: Neste caso, € necesséario outra estagdo de trabalho com as
ferramentas de software funcionando. O software coleta os sinais e medi¢Bes da
eficiéncia da linha fieldbus.

Usando o FBView, 0 usudario tem a vantagem de ndo parar a supervisdo do processo nha
workstation enquanto monitora as medic¢des de erros CRC.

1 — Procedimento para monitoramento de erros CRC

1.1 —Via Bloco transdutor Bridge

Os seguintes passos devem ser seguidos, enquanto a configuracdo da comunicacdo entre os
processos e 0 SYSCON estiver funcionando.

Passo 1 — Localizando o bloco transdutor

Abra a janela de canal Fieldbus a qual a bridge pertence. Clique com o botédo direito no bloco
transdutor e escolha a opgdo On Line Characterization.

-] && Channel 1

F-EEd TCY-123 OFF Line Characterization...
+- €23 TT-123 Customize Charackerization, ..

Delete Block,

on Line Characterization, ..

attributes...

Passo 2 — Selecionando a Porta H1
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Na janela On-line Characterization que esta aberta, encontre o parametro PORT_SELECT e ajuste
0 namero da porta H1 desejada no monitor. O nimero do canal escolhido € mostrado no parametro
PORT_ID.

On Line: DFI - Transducer - DFI-TRD =1
s = = = wer_ | veE | TRE
<[> [o[B s |le D@ [W [E[L 8 B[H[B| |6 B
Pararneter I Y alue | Guality | Ch... | Offzet | Har...

-L_WCR_ID 196 Good:Mon 5 pecific: 43 B

- WCR_TWPE_AMD_ROLE BMLU, SUBSCRIBER. Good:Mon Specific: 44 RO

- WCH_REMOTE_ADDRESS 00 00 0o o0 Good:Man 5pecific: 45 RO

- WCR_STATISTICS_RESET Ok. Good:Man 5 pecific: 46 A

- WCR_ST_M_ABORT 1] Good:Maon 5 pecific: 47 RO

-l WCR_ST_M_DT_PDU_SEMT 1] Good:Man 5 pecific: 48 RO

- WCR_ST_M_DT_PDU_RCY a Good:Maon 5pecific: 45 RO

- WCR_ST_MN_DT_TIMEOUT a Good:Maon 5 pecific: 50 RO

- WCR_ST_REG_REJECTED 1] Good:Maon 5 pecific: 51 RO

L WCR_ST W _REQ_REJECTED a 7 52 RO
-MET_STATIIS <Mone> 53 RO
--PORT_ID -

-PORT_UPDATE_PROFILE Mast Good:Hon S pecific:

- PORT_MACROCYCLE_CONFIGURED_ms |oos Good:Mon S pecific: 57 Rw
Cancel Edit ] EndEdit | | Close Help

Passo 3 — Analisando os valores de parametro
Apoés a selecdo da porta H1, verifique os valores dos seguintes parametros:

PORT_ST_PDU_SENT: Este parametro apresenta o nimero de frames enviados pela bridge para
a linha fieldbus.

PORT_ST_PDU_RECEIVED: Este parametro apresenta o niumero de frames recebidos pela bridge
da linha fieldbus.

PORT_ST_WRONG_FCS: Este parametro apresenta o nimero de frames errados entre os
recebidos.

On Line: DFI - Transducer - DFI-TRD

a[»[o[@ElslalD@ME (¥ [5-]£L B Bl86 s ™

Parameter I Y alue | Guality | Ch... | Offzet | Han.. #
--PORT_LIWE_LIST_STATUS_10 <Monex Good:Maon 5 pecific: 72
--PORT_LWE_LIST_STATUS_11 <Monex Good:Mon S pecific: 73 RO
--PORT_LIWE_LIST_STATUS_ 12 <Monex Good:Mon 5 pecific: 74 RO
--PORT_LIWE_LIST_STATUS_13 <Monex Good:Mon 5 pecific: s} RO
--PORT_LIWE_LIST_STATUS_14 <Monex Good:Maon 5 pecific: VB RO
--PORT_LIWE_LIST_STATUS_15 <Monex Good:Mon S pecific: 77 RO
- PORT_LIWE_LIST_STATUS_16 <Monex Good:Mon 5 pecific: 7a RO
-PORT_STATISTICS_RESET OF. Good:Mon Specific: 73 R
-PORT_ST_LIVE_LIST_REV 3 ; 80 RO

--PORT_ST_M_MACROCYCLE a0

RFORT_ST _PDU_SENT E ;M i

--PORT_ST_PDU_RECEINED 2200350 Good:Mon 5 pecific; 83 RO

--PORT_ST_WROMG_FCS I Good:Mon 5 pecific; 24 RO

- PORT_ST_CLAIM_LAS 1 Good:Mon S pecific: aa RO

--PORT_ST_AP_DATA 1 Good:Mon S pecific: ag RO ¥
< |

J it | Cloze Help
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1.2 — Via Software FBView

FBView é facil de usar e roda em plataforma Windows. FBView necessita de uma interface que
capture as mensagens no barramento e as envie para o computador. A interface disponivel é o DFI
com o firmware FBView. A DFI com o firmware FBView é conectada em paralelo com o
barramentos como um equipamento comum.

| |
6% 282 8%
§% 61 o5 &%

Passo 1 — Criando um novo arquivo

[

Depois de iniciado o software FBView, selecione o botdo New File . Uma nova janela popup
aparecera. Selecione a rede de comunicagdo usada para coletar os dados da linha fieldbus para o

software FBView.

s e
0k
FieldBus HSE Cancel

Uma nova janela do FBView sera aberta.
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12113

B FBView - 0003020008:SMAR-DF51: 297 Port: 2 - FBView?
File Edit Wiew Preferences ‘Window Help

Ded =22 Bwm e o |[FEE 3% %o Bk -

]
mEnm | ]

E2' 0003020008:SMAR-DF51:297 Port: 2 - FBView2

Frame Statistic

| Hez=zages 0.0
CRC Errors= 0 - (0.0000 %)
Lost Messages o0 — (0.0000 2}

e

Drenc

Ready i

Clique no icone Online ’ .

A janela Choose Interface aparecera. Selecione a interface Ethernet.

Choose Interface

— H1

k. I
% Ethernet
Cancel |

" USE [In Future]

Clique no botéo Interface.

FBView detectard as interfaces conectadas a rede. Na opc¢éo Interface escolha o dispositivo que
esta com o firmware especial para o FBView. Clique OK

Dialog |")Z|
NIC |192168.1m 48 |
Intettace | 0003020008 5MAR-DFS1:297 =] Eaha) |
Part |1 :_l
FBCapturs Yersion  |1.00 New Search ]

Firrmsare Yerzsion IDF51 FBViewEthO08 Search by IP I

Firrwrare Date |21 :00:00 12431469

Capturing on ports i tare

IP |1EI2.'IEB.1D‘I.121
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Passo 2 — Capturando Frames
Cligue no botdo Capture, .
executado

, para iniciar a captura de frames. O Frame Statistic sera

FBView - 0003020008:5MAR-DF51:297 Port: 1 - FBView1

File Edit Wiew Preferences MWindow Help
D@ W+ 2R | 0= 6 6|8 & & % o il
EE 0003020008:SMAR-DF51:297  Port: 1 - FBY... [= |[B][X]

Frame Statistic

Hes=zage= 12282 o 12282
CRC Errors 0 = {0.0000 )
Lo=t Messages o302 = (2.3999 X1

Ready UM | ]

Clique no botdo Stop. .
Passo 3 — Estatisticas de Frame

Depois da captura, a seguinte tela ird aparecer para mostrar os erros CRC.

¥ 0003020008:SMAR-DF51:297  Port: 1 - FBV.... [ |[B]X]

Frame Statistic fﬁ
Messages . 18894 ~ 18894 =
CRC Errors o0 — (0.0000 )

Lo=t Hes=zages ;302 — {1.5732 =)

Qo LI

Para informag@es adicionais consulte o0 manual FBView.
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Apéndice G

Introducéo

REFERENCIA RAPIDA DFIDIVER /
PCIDIVER

Diagnéstico das PCl's e DFI's é um recurso avangado do System302. A DFI/PCI é o principal LAS
(Link Active Scheduler) no sistema e é a interface entre o controle que é feito em campo e o
software supervisorio que funciona nas workstations, no qual a DFI/PCI séo instaladas.

O software DFIDiver/PCIDiver permite que o usudrio armazene dados uteis na DFI/PCI.
Informagdes, como a versao firmware do hardware, quanto tempo a bridge esta funcionando sem
resets, quanta memdria ainda esta disponivel para uso, e assim por diante.

Este software é parte do pacote System302 e é encontrado no mesma pasta do FBTools.

1 — DFI Diver/PCI Diver — Tela de Ajustes

X

Dfiliver - Debug Information

Settings lPerformance] Messages] R ] W'atc:h] TraceBack]

DF51: CF| Diiwer:

(BT |1 ol DFST - SM# 254

T azk updating [in millizeconds];

Inztalled firmware information: Performance: g000

Filenarne: DF51%3.9.1 . I—
Date: Fri &pr 08 11:18:18 2005 Mizseges S
Size: 4249058 bytes

Wwatch: 5000
Rish: 5000

Cloze: About

Esta tela é dividida em duas sec¢8es: ajustes DFI/PCI e ajustes DFIDiver/PCI Diver.

Na secdo de ajustes, é escolhido o dispositivo que sera analisada e sera apresentado os principais
ajustes da placa, como a versao firmware e data, o tamanho do programa e a revisdo do firmware.

Ainda nesta sec¢édo, o usudrio ajusta intervalos de tempo, em milisegundos, no qual a atualizacéo da
tarefa sera executado. Aqui, o usuario estabelece o intervalo entre as leituras dos valores de
performance, mensagens e monitora os comandos na linha fieldbus e na DFI/PCI RAM.
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2 — DFI Diver/PCI Diver — Tela de Performance

X

Dfiliver - Debug Information

Settings Performance l Messages] R ] W'atc:h] TraceBack]
Proceszing
RTE. tirme: 00:53:50 Restarts: 0
CPU time: 00:53:50 Faul: O
Benchmark: 70 ms RTE major: 0
CPU Usage: 0.00% Clear
Mumber of tasks: 16 Task browsing: ﬂ ﬂ
Tazk MHame | Friarity | Statuiz | Scheduled | Stack Status 4\
R5TwWDG 150 SLEEFP_SUSPEM.. 27055 Ok,
TELMON 12 PURE_SUSPEND ... 1 Ok
D atalink. E SLEEF_SUSFEM.. 209427 Ok,
FepildSh a SLEEF_SUSFEM.. 714507 Ok,
ConzTime E SLEEFP_SUSPEM.. 367394 Ok,
TEPEL 5 SLEEF_SUSFEM.. 3614 Ok,
CDEYDFICL a PURE_SUSPEND ... H10 Ok
LEYTCPCL a SLEEF_SUSFEM..  1805B0E ] 4
FE-T5k. 4 EVEMT_SUSPEM.. 1825A Ok,
DBG_TASK 140 RE&D 485216 )4
IdleT ask. 255 RE&D 2258658 Ok, b
< »
Cloze: About

Nesta tela, sdo apresentados os seguintes valores de performance:

RTK time: o tempo de operagdo do RTK (real time kernel) — o sistema operacional da DFI/PCI —
sem reiniciar.

CPU time: o tempo de operacgdo da DFI/PCI sem reiniciar.
Benchmark: o tempo de operagéo de uma sub-rotina pelo processador.
CPU Usage: porcentagem de memoria da CPU usada para executar as tarefas.

Restarts: numeros de reinicios passados pela DFI/PCI. Se este niumero é alto, pode ser um sinal
de problemas na DFI/PCI e/ou linha.

Fault: contador da falhas em comandos e operag8es na DFI/ PCI CPU.
RTK major: contador da falhas em comandos e operagfes detectados pela RTK.

Na parte inferior da tela, é apresentada uma tabela com informacdes sobre as tarefas sendo
executadas pelo PCI.

Task Name: o nome de cada tarefa sendo executada.

Priority: a importancia de cada tarefa designada pelo RTK. Valores mais baixos sdo mais
importantes.

Status: estado da tarefa. “Ready” quer dizer que a tarefa estd sendo executada e “Waiting for
Timer” quer dizer que a tarefa est4 aguardando um comando programado para ser executada.

Scheduled: é o contador de quantas vezes a tarefa foi executada.
Stack Status: indica o estado do stack dedicado a tarefa.
Stack Beginning: indica o endereco inicial na memdria do stack dedicado a tarefa.

Stack End: indica o endereco final na memaria do stack dedicado a tarefa.
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Stack Size: indica o tamanho em memoria, do stack dedicado a tarefa.

Stack Never Used: indica o quanto da memoria nunca foi usado para a tarefa.

Stack not in use: indica o quanto da meméria usada, ndo esta sendo usada.

Dfiliver - Debug Information

Pracezzing

RTE. tirme: 00:53:50
CPU time: 00:53:50
Benchmark: 70 ms

Settings Performance l Messages] R ] W'atc:h] TraceBack]

Restarts: 0
Faul: O
RTE. major: 0

X

CPU Usage: 0.00% Clear
Mumber of tasks: 16 T azk browsing: ﬂ ﬂ
Stk. Begin Stk. End Stk. Size | Stk MeverUsed | Stk Motinlse A
DC18A160 DC18CEEF 10000 95.04% [9504] 95.84% [9584)
DC1scasn DC180Co? 5000 0.08% [4) 86.08% [4304)
DC1s0Cis DC1AA97 1E000 84.26% (13480) 85.20% [13632)
DC191445 DC195927 16000 76.45% (12232) 76.20% [12132)
DC195938 DC1997B7 16000 92.92% (14868 97.40% [15584)
DC1997C8 DC19BED? 10000 78.00% (7800) 77.60% [F7E0)
DC19BEES DC19ESF? 10000 7B.56% [7E5E] 7E1B% [FE1E) —
DC13EEDS DC1A3BF7 22000 17.29% (3804) 34.55% [7E00)
DC143C08 DC1ADa47 40000 95.52% (35208) 98.64% [39456)
DC14ADE5s DC1AFFE? 10000 90,965 (9036) 91.84% [9184)
DC1&4FF78 DC1B2687 10000 96.887% (9658 98.40% [9840)
< | =
Cloge &bt
3 — DFI Diver/PCI Diver — Tela de Mensagem
DfiDiver - Debug Information g|
Settings] Performance  Messages ] FiAk ] W’atch] TraceEack]
Hurnbier | Time | tessage |
Stop
Cloze | | Aot |

Esta tela é usada para informacdes de debug. Esta tela é usada para leitura de mensagens de

rotina para ajudar em tarefas de debug.
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4 — DFI Diver/PCI Diver — Tela de informagao RAM

DfiDiver - Debug Information

Settings] Performance] Messages FAM l\u\-"atch] TraceEack]

Section | Eeqin | End | Size [butes) | Mewver Uzed [bytez] | Mec
Rsbd DC18a150 DCIFYFFE 450220 0.00% [0 23
Heap DCO48F10 DCOAFFOF 3ER352 0.00% [4) )l
Supery. Stack DC183040 DC18913F 256 100.00% [256] 10
Int. Stack DC17Ca40 DC18903F 51200 93.98% (BORS0) 93
< ¥
Cluster analysiz

M. of clusters: 26 Clugter gize [byutes): Pattern [hexal:

Cluster | Address [hex)] | Size [bytes) | -

Cluster 01 LCOSFFES - DCOAQDFOF 3880 (379 kbytes)

Cluster 02 DCI7FCA4C - DE18914F 50948 [49.75 kbytes]

Cluster 03 LC1832E0 - DC1BADDF 3584 (350 khytes)

Cluster 04 DC18A2ED - DCTECYFF 9504 [9.28 kbytes)

Cluster 05 DC18CARD - DC1BDBAF 4400 [4.30 kbytes)

Cluster 05 CC18ES80 - DC19142F 13488 [13.17 kbytes]

Cluster 07 DC192450 - DC1958BF 13424 13171 kbytes)

Cluster 05 LC195CED - DC19374F 14360 [14.61 kbytes]

Cluster 09 DC199FEC - DC19BEEF TE1Z2  [7.63 kbytes)

Cluster 10 DC19C7A0 - DC19ERAF VEEd (V.48 khuytes) -

Cloze | | About

Nesta tela, sdo encontradas informacdes sobre a memé

ria RAM da DFI/PCI e de suas subdivisGes

como Heap part (responsavel pela alocagéo dindmica), Stack de supervisédo (stack para supervisdo
de processador principal) e Stack de Interrupgéo (stack para interrup¢do de processador principal).

Na parte da tela de analise de cluster, o usuario pode obter uma andlise de clusters determinados
na memoria. O usuario que ajusta o tamanho e o padréo a ser buscado na memdria no Cluster Size

e Pattern fields, que determina estes clusters.

5 — DFI Diver/PCI Diver — Tela de Observacgéo

DfiDiver - Debug Information

Settings] Performance] Messages RAM lWatch] TlaceBack]

Section | Begin | End | Size [bytes) | Mever Uzed [bytes] | Mc
Rsbd DC18a150 DCIFYFFE 450220 0.00% [0 23
Heap LCO48F10 LCOAFFOF IERI52 0.00% [4) k)|
Supery. Stack 183040 DC18913F 256 100.00% [256]) 10
Int. Stack LDC17Ca40 LC18303F 51200 93.98% (R0R30) 93
< ¥
Cluzster analysis

M. of clusters: 26 Cluster size [bytes): Pattern [hexal:

Cluster | Address [hex] | Size [bytes) | ~

Cluster 01 CCOSFFES - DCOAOFOF 3880 [3.79 kbytes)

Cluster 02 DCITCAAC - DC18914F B0948  [49.75 kbytes]

Cluster 03 LC1832E0 - DC1BADDF 3584 (350 kbytes)

Cluster 04 DC18A2ED - DCTECYFF 9504 [9.28 kbytes)

Cluster 05 DC18CARD - DC1BDEAF 4400 [4.30 khytes)

Cluster 08 DC18ES80 - DCI91A2F 13488 1377 kbytes)

Cluster 07 DC192450 - DC1958BF 13424 13171 kbytes)

Cluster 05 CC195CED - DC19374F 143960 [14.B1 kbytes]

Cluster 09 DC199FEC - DC19BEEF V812 [7.63 kbytes)

Cluster 10 DC19C7A0 - DC19ERAF VEEd  [7.48 khytes) w

Cloze About
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Nesta tela, o usuério |é diretamente os valores na memdria. O usuario pode ler o que ha na
memoria dinamicamente.

Para isso, € necessario saber a posi¢cdo na memodria do valor desejado, e tipo de variavel. Esta
informacdo deve ser inserida e o valor pode ser monitorado pela tela de observagéo, conforme
exemplo.

6 — DFI Diver/PCI Diver — TraceBack

x]

Dfiliver - Debug Information

Settings] Performance] Messages] Fak ] watch TraceBack ]

Dump

Frames: 0

Save

Cloze Abot

Esta tela apresenta as Ultimas a¢fes do processador até que ocorra um erro. Essas informacdes
sdo de baixo nivel. Pressionando o botdo Save, as informagdes podem ser gravadas em um
arquivo que pode ser enviado para Smar para analises.

AG.5



System302 Applications Bulletin

AG.6



Apéndice H

TAGLIST SOFTWARE

Introducgéo

O software Tag List paro DF65 OPC Server é desenvolvido para gerar uma tabela de informacdes
para o DF65 OPC Server indicando quais sdos os Tags relativos a cada endereco Modbus.

A vantagem de se configurar usando links para os Tags é que se o usuario mudar a configuracéo, o

enderego Modbus mudara, mas os Tags ndo. O OPC Server serd capaz de ler a nova Tag List
gerada depois das mudancas feitas no LogcView.

1 —Iniciando TagList DF65

A partir do menu Start, selecione Programs/System302/System302 Application e escolha a
opcéo TaglList.

O TagList também pode ser ativado a partir do menu Start selecionando Program\System302\Tag
List Monit View\TagList.

A seguinte tela aparecera.

—

vt Taglist vB for the DFE65 OPC 2.0 Se
File Edit ©OPC Help

O@F Hm «@He

TaglList 8

Smar Labs Corp.

Smar Laboratories Corp.
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2 — Criando um Novo Projeto

Para criar um novo projeto, clique no menu File , entdo clique New, ou clique no botdo New, —,
na barra de ferramentas.

3 — Adicionando Portas

Clique com o botéo direito no icone Connections. Uma janela abrira, selecione Add.

@ Intitled
=1 Connections
3 Devee s
Corversions it
[Bf] Complete T,

A janela Add Connection abrir4. Preencha os campos e clique OK.

& Add Connection

Connection

=]

Sethings
ScanPeriod | 1.00 =ec Rety Period | 1.00  sec

Timeout | 500 mIEC Retriez |2 -

- |Interface

& Seridl
COM |1 = Baud Rate 9600 -
RTS Contral | Dizable -

[ CTS Output Contral
= TCRAP
IF Address | ] | |

Cahcel
4 — Adicionando uma Configuracao
Cligue com o boté&o direito no icone Device List , escolha Add.
3 Untitled
= Connections
- 1
b
& Conversor R
(Bl Complete T Edi
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TagList abrira uma janela. Selecione o arquivo de configuracdo do DF65 desejado.

Choose Configuration

Lok in: |"'I.-jW|:|rking __,J - =k B~
' é DFES_va.PLE
by Recent
Documents
@
Degktop

by D ocuments

by Computer

" File name: IDFEE_VE __:J Open |
_v_J Cancel

e

B{f

by Metwork,  Files of ype: |Eu:unfiguratiu:un [*.PL7:*FLE
Places

| Open as read-anly

A janela Add Device serd aberta. Selecione a porta de comunicagdo (Main Connection Port) e
forneca o Device ID correto do DF65.

. Add Device

v Device Enabled Cevice 1D 1|
v Use BlockMiew v Use Digital Block,

Device Tag:
|DFES_v7

Directony:
1E:"\F'ru:|gram FilezhSmarh T agLizt DFER W orking',

Config. Mame:
|DFES_+7.PL7

b air Cornmn Port [MCP)
[F1 |
Redundant Comm Part [RCF)

k. | Canicel |
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Depois de adicionar as portas e dispositivos, a configuracéo sera semelhante a tela abaixo.

X,
U@ Haa i@

S DFES_Config Device Enabled Part Name Device ID Device Mame Usze Block Yiew | Use Digital Block.
+ Connections » 2 P 1 DFES w7 v [

= '%= Device List

@) DFES_v7 [MCP: P1] [RCP: <Maones]

Caonversions

Comnplete Tag List

5 — Registrando o Projeto

A fim de compilar o projeto (gerar a lista de Tags) € necessario que o projeto seja salvo

primeiramente. Clique no icone Save, E na barra de ferramentas.

Save File As

Save i | I3 working

=

& e E-

?X

D

by Recent
Documents
;-l:-?

Dezktop

My Documents

by Comnpiker

"g File name:
by Metwork:
Places

Save as ype:

DFEE_Canfig

| TAG [*.TAG)

&l
|

Save |
Cancel

Para registrar o projeto, cligue no menu OPC, entéo clique na op¢&o Register Tag List, ou cligue no

botdo Register Configuration,

aparecera.

Sy

, localizado na barra de ferramentas. A seguinte tela
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File: Edit ©OPC Help
Dzdi <« e

DFEE_Config

EI% Connections
i+ %e Device List . ”
_ Criidi Register Tag List
[Bf] Complete Tag List

C:hProaram Filezh\Smark T agLizt DFEEYWarking DFES_Config. TAG

Cancel

lhayYyiotlt O

p—
SMa 1.y (X =0FP-

Registry updated

Smar Laboratories Corp.

Cligue na pasta Tag List e verifique a tabela Tag List gerada.
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O dim @ e

6 — Usando MCT ( Modbus Cross Table)

@‘ DFER_Config Tag Address Conversion Type Description L
-5z Connections > DF32G2640003.0 00001 <Noner BOOL
; g P1 DF32GZB40003.1 noooz <Mone> BOOL
-8y Device List DF32G2B40003.2 00003 <Mane> BOOL
=) DFES_vE [MCP: 1] [RCP: <Mones] [DF32G2B40003.3 00004 <MNonex BOOL
st DF20G1B8I002.0 10001 <Mone> BOOL
DF20G1B8I002.1 10002 <Mahe> BOOL
- [B] Warking CF20G1BSI002.2 10003 <MNonex BOOL
[E1) 0» DF20G1B8I002.3 10004 <Mone> BOOL
[ 1= DF20G1B8I002.4 10005 <Mane> BOOL
[E7 3« DF20G1BRI002.5 10006 <MNone> BOOL
i [E1] 4« DF20G1B8I002.6 10007 <Mone> BOOL
+- (B Device DF20G1B8I002.7 10008 <Mone> BOOL
[£] Conversions DF32G1B8I003.0 10009 <Mane> BOOL
[EI] Complete Tag List DF32G1B8I003.1 10010 <MNonex BOOL
DF32G1B8I003.2 10011 <Mone> BOOL
DF32G1B8I003.3 10012 <Mahe> BOOL
CF32G1B8I003.4 10013 <MNonex BOOL
DF32G1B8I003.5 10014 <Mone> BOOL
DF32G1B8I003.6 10015 <Mane> BOOL
DF32G1BRI003.7 1001E <MNone> BOOL
RTC_Sec 43351 <Monex WORD Seconds [ATC)
RTC_Min 43952 <Mone> wORD Minutes (RTC)
RTC_ Haur 49953 <Maone> WORD Houwr [RTC)
RTC_Dweek 43354 <Monex WORD Dayp-of-w'eek [RTC)
RTC_Day 43955 <Mone> WwORD Dap (RTC)
RTC_Man 49956 <Mahe> wORD Manth [RTC)
RTC Year 43357 <Monex WORD ‘vear [RTC]
ScanCycleT ime 43355 <Monex WwWRD CPU Scan Cycle time in millizeconds
TinneJutPaortl 43353 <Mone> WwORD CPU Comm. Port 01 Time Out
TimeOutPort02 49960 <MNone> wORD CPU Comm. Part 02 Time Dut
TimeDutPaort3 43361 <Monex WwORD CPU Cornrn. Port 03 Time Out
ReadyScanRio 49963 <Monex WORD Statuz of the communication between magter CPU and RID
S510Status 49964 <Maone> WORD The status of the inter CPU communication
Bat_status 43365 <Monex WORD Status of the battery
< | ﬁ

Smar Laboratories Corp.

Nesta opcao, o usuario pode escolher quais pontos serdo monitorados pelo dispositivo que utiliza o
protocolo Modbus. O objetivo é criar uma tabela seqiiencial Modbus em uma CPU com finalidade
de alcancar melhor performance da IHM.

[ NOTA: A verséo 8.54 do TagList permite a configuracéo da tabela MCT somente para CPU E3

Passo 1 — Configurando a tabela MCT

Nesta opgdo o usuario escolherd quais pontos serdo monitorados pelo dispositivo que usa o
protocolo Modbus.

Para configurar a tabela MCT, selecione a faixa de endereco desejada na pasta Working. A tabela
de enderecos aparecera na esquerda.

Quatro faixas de endereco estdo disponiveis para visualizar os pontos da configuracéo:

Ox: Saidas Digitais e Pontos Virtuais;

1x: Entradas Digitais;

3x: Entradas Analdgicas;

4x: Saidas Analégicas, Blocos de Funcéo e Registradores Especiais.
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D o uke

@‘ DFER_Caonfig MCT Woarking - Ox Modbus T able
= Connections Tag MCT Addrezs - Tag Addrezs MCT | Conversion Description -
o g Pl » |DF32G2B40002.0 | 00001 0 <Maone>
-8 Device List DF32G2B40003.1 | 00002 i} <Nane>
=1y DFBS_vE [MCP: F1] [RCP: <Nones) DF32G2E40002.2 | 00003 i <Mone
(BN Tag List DF32G2E40002.3 | 0004 i <Noner
|- (Bi] MCT
= (Bl ‘working
B O
(B 1w
B 3
: (B 4= = -
+ (Bl Device ‘] 1 .‘—“| | ﬁ

[E5] Corwersiong

[Bi] Complete Tag List
nove Tag | sddcel |

AddAIICeIIs| clete el |

Smar Laboratories Corp.

A fim de configurar a tabela MCT, cliqgue no botdo Add Cell. Uma linha sera adicionada na tabela

MCT.
MCT “working - 0= todbuz Table
Tag RMCT Address - Tag Addiess MCT | Conwersion Dezcriphion -
4 O7ont
DF32G2E400021 | 00002 1] <Manes
DF32G2E40002.2 (00003 1] <Mane>
DF32G2E40002.3 | 00004 1] <Manes

o | el g
:J LJ Remove Tag| Add Cell |

Add All Cells | Delete Cell |

Cligue com o botéo esquerdo sobre o Tag na Tabela Modbus e arraste-o para a célula adicionada
na Tabela MCT.

FCT Working - Ox I todbus T able
Tag MCT Address Addrezs Conversion Drezcription
TR T ) i B Pl
DF32G2B40003.1 1] <Mone
DF32G2B40003.2 (00003 1] <Monesr
DF32G2B40003.3 | 00004 1] <Moner

Repita o passo acima para adicionar todos 0s pontos que devem ser monitorados.
Passo 2 - Download para o Device

Para configurar a tabela MCT €& necessério fazer o download dos pontos adicionados para o
dispositivo.

Cligue com o botéo direito em cada uma das faixas de endere¢o na pasta Working. Uma janela
popup seré aberta, selecione a op¢cdo Download to Device ou cligue no menu Edit e escolha a
opcao Download to Device.
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3 DFE5_Config
+ Conrections
—|-Sg Device List
- ffp DFES_v& [MCP: P1][RCP: <Mones]
[ET] TagList
—|-[E[] MCT
--[E] Working

+ Conversions rownload To Device
(EN] Complete TagList  Compare MCT Tables

Depois de fazer o download de todos os pontos serda mostrada a seguinte mensagem.

O B s«@Ee

Q‘ DFES Config | = Modbus Table
- Connections b : : al Addrezs MCT | Corversion Descriptio
Polg P p|0f ¥ UseDevice Cannection 2G2B40003.0 | 00001 1 <Hane>
=P Device List H 0o - 2GZB40003.1 | 00002 1 <Mone>
= iy DFE5_v8[MCP: F1][RCP: <Nonss] o JG2E40003.2 | 00003 1 <Nore>
(B Taglist Interface ; 2G2B400033 | 00004 0 <Hane>
- (B MCT e ADEE
- (B Working
B 0 =l e |
B 1« B aud Rate E00
@ . el
+-(B1] Device RTS/ETS Timesut ’—
2] Conversions
[Bf] Complete Tag List
~
Communication Status E]
\1.) MCT Download Successful,
Device Information
Device: LC700,414.54.07
Configuration;  DFEE_w8
Wersion: 14.54.07
@ Run @Foce @Hold & Fault
o | » IJ o | ’

- - Remove Tag‘ Add Cell ‘

Add A1l Cells ‘ Delete Cell ‘

Smar Laboratories Corp.

Passo 3 - Upload do Device

Depois de todos os pontos da tabela MCT serem enviados para o dispositivo, o upload desses
pontos deve ser feito para compara-los.

Clique com o botéo direito na faixa de endere¢o da pasta Device, um menu popup abrird. Escolha
Upload from Device ou clique no menu Edit e selecione a opgao Upload from Device.
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o DFES_Config
=) Connections
_ILC F1
= %= Device List
E m DFES_w8 [MCF: P1][RCPF: <Maone:]
(Bl TagList
=Bl MCT
[+-[Bf] ‘Working
[=-[Bi] Device
(B0 fif%
(B 1%
(BN 3x
(B 4«
Conversions
[Br] Complete Tag List

Upload From Device
Compare MCT Tables

Depois de fazer o upload de todos 0s pontos aparecera a seguinte mensagem.

O Ha v & @

@‘ DFEE_Config MCT Device - Ox M odbus Table
= Connections ] Tag MCT Address = Tag Address MCT | Conversion Descriptio
L g Pl & 00001 T |<Hone
=8y Devios List oad from [ nnnz ] <Mane>
= iy DFE5_v8 [MCP: P1] [RCP: <Nones] e e Dsiire Banrecion 2 | 00003 1 <Nore>
; (BNl TagList 2B40003.3 | 00004 a <Mones
- (B MCT Creyioe |E
. (B ‘working Interface
—-[Bl] Device Sl Jose
@ O e
(B 1= R 1 r Lk
(B 3= N3 ; lﬁ
2] Conversions T WEN r
[Bi] Complete Tag List ATS/CTS Tirmeaut: 1——
o Communication Status f'z|
\:\[’) Lplnad Successful, MCT Enabled.
-
Device Information
Device: LC700.M14.54.07
Configuration;  DFES w3
Wergion: 14.54.07
@ Run @ Foce @ Hold @Fault -
o | 2 L »
Smar Laboratories Corp.

Passo 4 — Comparando as tabelas de tags
E possivel fazer uma comparacéo entre as tabelas Working e Device.

Cligue com o botdo direito em uma das faixas de endereco nas pastas Working ou Device. Um
menu popup aparecera, escolha a opcdo Compare MCT Tables ou faga isso clicando no menu

Edit e selecione a op¢cdo Compare MCT.
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= Compare MCT Tables - Ox I._||E|E|
“whorking MCT Table - Ox Device MCT Table - Ox
MCT Address Original &ddress Comment Tag MCT Address Original Address Comment
3D SR | 07001 0000 Ok p | DF32G2B 4000z | 07001 0o Ok
DF32G284000; | 07002 nooo2 Ok DF32G2B4000; 07002 0aoo2 Ok
DF32G264000;) 07003 00003 Ok DF32G2B4000:) 07003 00003 Ok
L i 14 A
Replace Cloze

Podemos observar o status dos pontos nas tabelas Compare MCT Tables:

- OK: O endereco original do Device e Working s&o iguais;

- Tag Mismatch: O endereco original do Device e Working séo diferentes;

- Not found in Device: o endereco original que estava no Working néo foi encontrado no Device.

O boté@o Replace substitui os pontos da tabela Device para a tabela Working.
O botéo Close fecha a janela.

7 — Usando Conversodes

Para cada Tag, o usuario pode escolher se o valor do Tag tera uma conversdo da escala do device
(Device Range) para a escala do cliente (Engineering Unit), ou n&o.

Cliqgue com o botéo direito na pasta Conversion, um menu popup sera aberto, escolha a opgéo
Add. A seguinte tela aparecera.

. Add Conversion

Mame |Cored
- Converzion

" Floating Paint Conversion

* Linear Corversion " Square Foot

Low Device o LewEU 0|

High Device : [
] 10000 High EU | 100

- Clamping

[ Clamp l—

] | Canicel |

Depois de ter criado uma Regra de Conversao, 0 uUsuario precisa associar essa conversao a um
Tag.

Selecione a pasta Tag List. Clique no campo Conversion, um menu popup abrird para associar o a
Converséo ao Tag.
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@ DFES_Config Tag Address Conversian Type Descriptian =
1B Connections DF32G1B8I003.1 10010 <None> BOOL
= a.':: Dievice List CF32G1B8I003.2 10011 <Maoner BOOL
=i Modbus2 [MCP: P1][RCP: <Nores] DF32G1BAI003.3 1o0Mmz <Mone: BOOL
(B0 TagList DF32G1B8003.4 10013 <Mone> BOOL
EIE MCT DF32G1B8I003.5 10014 <Mone> BOOL
[#-(BY] Warking DF32G1BEI003.6 10015 <Mone> BOOL
- (Bl Device COF32G1B8I003.7 10016 <Moner BOOL
(=-[E1 Conversions i ICT.FRM1 42501 rv - INT
o [ Com ICT.PRMZ 42402 Corw Mame |+ INT
[ Complete Tag List ICT.PRM3 42503 Haones INT
ICT.0.1 42504 = INT J
ICT.02 42505 <Haonex INT
ICT.0.3 42806 <Mone: IMT
RTC_Sec 49351 <Mone» WORD Seconds [(RTC)
RTC_Min 43952 <Mone> WwORD Minutes [RTC]
RTC_Hour 43353 <Monex» WORD Hour [RTC)
" BT Mieal ATTEA hl P al=1x M =md Afeal (BT LE
NOTA:

« Somente Tags que podem ser representados em unidade de engenharia (EU) podem ser
convertidos. Tags do tipo WORD, DWORD, INT e REAL sdo permitidos para fazer converséao.
*Tags do tipo BOOLEAN e BYTE sdo Tags que ndo sdo convertidos para EU.

8 — OPC Monitor

O TagList tem uma ferramenta que permite a supervisdo dos pontos usando do DF65 OPC Server.

Cligue no menu Edit, selecione a op¢cédo Compare MCT ou cliqgue no botdo OPC Monitor , | .

Uma caixa de dialogo aparecera. Escolha a op¢do DF65 Server e clique no botdo Connect.

Smar DF&5 OPC Client

OPC Server List:

Smar |Semer(]
|[COMICS. Simulator. 1
ICOMICS.Dataw o321
Smar. DFERSerser
[COMICS AlarmSerer_.1
Smar.Dh0leServer.0
Smar hzeoleserver 0

Servertame

|Smar |Server.0

Connect Cloze

A tela OPC Monitor abrira. Para adicionar ou deletar variaveis, dé um clique duplo sobre a variavel.
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s TapList v8 for the DF65 OPC 2.0 Server vB.54 - [Monitoring OPC Values] - Smar.DF655erver. 1

File:
#-[] StatusPort_P1 ~ [ Tag |address |Walue  |Type  |Qualty  [MbrOfFails |Time |D
#-[1] StatusDevice_DFES 8 | | DFE5_vB.0F20G1BEI00Z.0 10001 0 BOOL
&-(7] DFRE_vE DFES_v8.0F20G1BAI002.1 10002 0 BOOL
-[Z1 DF32G2640003.0 DFE5_vB.DF20G1BEI002.2 | 10003 0 BoaL
= DF3262840003 1 DFES_vB.DF20G1BHI002.2 | 10004) 0 BoOL
M= _ DFE5_v8.DF32G2B40003.0  oood 0 BOOL
@ DF32G2E4EIEIEIB g DFE5_v8 DF32G2B40003 1 | o000z 0 BOOL
-[Z1 DF20G1B8I002.0 - | | DFE5_v8.DF32G2840002.2 | Doooz| 0 BoOL

-2 DF20G1B8I002.1
~[2] DF20G1B2I002.2
-[Z] DF20G1E8I002. 3
-[2] DF20G1E8I002 4
~|2] DF20G1B8I002.5
-[21 DF20G1B8I002 6
-[2] DF20G1E8I002.7
-[2] DF32G1E8I002.0
~|2] DF32G1B8I003.1
~[21 DF32G1B8I003.2
-[2] DF3261E8I0032.3
-[2] DF32G1E8I10032 4
~[2] DF32G1B8I003.5
~[2] DF32G1B8I003.6
-[2] DF32G1E8I003.7 Sl ] ¥

Start Monitaring Add to Grid Clear Grid Clear Fal Count | Tags Monitored: 7 | 1000 Scan Time [milizeconds) Cloze |

Para iniciar a supervisédo clique no botdo Start Monitoring. Para finalizar, cligue no botdo Stop
Monitoring.

s TapList vB for the DF65 OPC

2.0 Server vB.54 - [Monitoring OPC Values] - Smar.DF655erver. 1

Tag |.~’-‘«ddless |'\-"a|ue | Type | Guality | Hbr Of Fails | Tirne | Desc | Usger Tag
| DFES_wB8.0F20G1BEI002.0 . 10001 1 BOOL | Good | 021350 P
: DFES _v8.0F20G1BBI00Z.1 | 1000z 1 BOOL | Good [ EI:2 EISEI P
 DFES_v8 DF20G 1BAI002.2 1003 1BODL Good | ' |
 DFE5_ w8 DF20G1BEI00Z 3 | 10004 0 BOOL | Good | D 2 1E| ED F'M.
| DFES_wB.0F32G2B40003.0 0000 1 BOOL | Good [ EI 2'1_9 5EI P
DFES_w8.0F32G2B400031 | 0000z 0 BOOL | Good [ EI 213 5EI P
DFES_wBDF32GZB400032 00003 0 BOOL | Good EI 2 19 5EI PM

i Stop tonitonn

E
Add o Gnd Clear Gnd Clear Fall Count Tag: Monitared: 7 | 1000 Scan Time [milizeconds) Cloze |

Para informag@es adicionais consulte o manual Tag List Generator.
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Introducéo

SECURITY MANAGER

O Gerenciador de Segurancga (Security Manager) é uma ferramenta do Syscon 6.0 que previne que

usuarios ndo autorizados abram e executem arquivos de configuracdo do Syscon. Este apéndice
mostrard como usar e configurar o Security Manager.

1 - Abrindo o Security Manager pela Primeira vez

Na janela do Syscon, abra o menu Project File e escolha a op¢do Security.

Project File st/ ect=r f]

Mew

Open...
Open Default Template. ..

Securiby...

A janela Security sera aberta.

Nota: Somente o administrador pode modificar e configurar a base de dados de usuarios. Ao usar

0 Security Manager pela primeira vez o usuario administrador padrdo sera Administrator e a
senha sera UnitXVI.

Para entrar no sistema, digite o0 nome do usuario no campo User Name, a senha no campo
Password e clique no botédo Login.

Security - Mo User;

Enabling

Securty Data

Uszer Mame :  |Administratar
Immmmﬁ

FPazzword :

User Permit

Login | 5 |

Agora o usuario esta dentro do sistema.

All
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2 — Habilitando a Seguranca

Security - User [Administrator]

~ Enabling
v Active
Security Data
User Mame : 1 inizhrat
Change |
Password : J
Uzer Permit
I Logout |
0k | Cancel J Help

Somente o administrador pode ativar e desativar o Security Manager.

Selecione a opg¢éo Activate. Quando o Security Manager € ativado, serd necessario que 0 USUario

acesse 0 sistema antes de abrir a aplicagédo.

Para desativar o Security Manager, limpe a opcdo Activate. Agora, qualquer usuario pode abrir o

Syscon.

3 — Gerenciando Usuarios

Enabling -

W fctive

Enablifg -

Para gerenciar os usuarios na base de dados, clique no botdo Change.

Change

A caixa de dialogo aparecera.

Security - User [Administrator]

~ Enabling

W Active
Security Data
User Mame ; i inistrato

Change |

Password : ]
User Permit

J Logout |

QK | Cancel J Help

Change Pazsward
Mew :
Confirm
Repeat :
IJser List

Adrniniztratar

Add

e Update
i Remove
v bled User Name ;| &dministrator

Mame: |Enterprise

Prafile
(B A

Descr: lDefauIl Uzer
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Security Manager

N&o sdo todos os tipos de usuarios que tém permissao para gerenciar Usuarios, 0 que sera visto
posteriormente.

3.1 — Criando usuéarios

Adicionando Usuéarios

Somente o administrador pode adicionar novos usuarios.

1.

2.

Digite o nome de usuario no campo User Name.
Digite 0 nome completo do novo usuario no campo Name.
Digite descricdo do novo usudrio no campo Descr.
Digite a senha do novo usuario nos campos New and Repeat.
Clique Add para adicionar o novo usuario.
Change Pazsword
NEW o EEERY -
Fepaat : [ Confirm
Idser List

Profile add
o

'S Update
o Remowve
M Uzer Mame : W

M arme: |

Descr: |Administrator zer

Mudando o Perfil do Usuario

A opcéo Profile determina o tipo de acesso para 0 usuario.

Prafile
" Adm

* Mng
" s

O perfil Adm permite ao usuario criar, atualizar e remover usuarios da base de dados. Nédo é
possivel mudar as informagdes sobre o Administrator.

O perfil Mng permite ao usuario modificar a senha e verificar informacdes sobres os outros
usudarios.

O perfil Usr permite ao usuario somente entrar no sistema e rodar as aplicacdes do Syscon. Este
tipo de usuario ndo tem acesso a informagdes sobre outros usudrios, como resultado, o botéo
Change estara desabilitado.
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3.2 — Atualizando Atributos do Usuario

Atualizando a Senha

Para mudar a senha, o0 usuario precisa ter entrado no sistema (login).

Nota: Este procedimento € feito somente para mudar a senha do préprio usuéario. No caso de um
usuario com perfil de Administrador queira mudar a senha de outro usuario, veja o préoximo tépico
Atualizando as Informagdes do Usuario.

Veja 0 exemplo abaixo, 0 usuario Guest mudara a sua propria senha.

Digite a nova senha nos campos New e Repeat.

Security - User [Guest] ‘z|

— Enabling — Change Pazsword
[# Active Mew: I"— S |
Hepeat o Ixxxm:x
— Security Data i
—Uszer List )
Uzer Mame : IGuest Admimistrator Prafile—— Add
Change = Aadm | — |
Pazzword : I = bng pdate |
— Llzer Permit € Us Remove |
Login | Logout | [¥ Enabled  User Name flGueg[
Mame: I
ok | Cemee] | Help | Descr: I.-’-‘«dministlatnl zer

Clique Confirm. Uma caixa de didlogo aparecera para confirmar a operacao. Clique Yes para
aplicar as mudancgas ou No para cancelar a operacao.

Confirm Password

P The passward of [ Guast ] will be modified.
L. )

Do vou wank to proceed?

Yes Mo

Atualizando as Informagdes do Usuério

Para atualizar as informagdes do usuario, selecione o nome do usuério na lista de usuérios (User
List). A senha (Password), perfil (Profile), nome(Name), descricdo (Descr.) e o0 nome de usudrio
(user name) podem ser mudados.

Entre com as novas informag6es sobre o usuario e cliqgue no botdo Update para salvar os valores.

Veja 0 exemplo abaixo, o usuario Administrator mudara a senha do usuario Guest.
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Security - User [Administrator] E|
Enabling Change Pazzword
W Active Now: ™ Confirm
Repeat ; [#4
Securty Data e
ser List
User Name : Admiristrator IR Add
Change | " Adm
Password : | & Mng Update
ser Permnit ® U FRemove
| Logaut | [¥ Enabled User Mame :|Guest
M ame: |
Ok, | Cancel | Help | Descr: |.-’-‘«dministlathser

3.3 — Habilitando Usuérios

A opcédo Enable é usada para habilitar/desabilitar a conta do usuario. Quando uma conta é
desabilitada, ela ainda existe mas o usudrio ndo tera acesso as aplica¢des do Syscon.

Para habilitar/desabilitar um usuario, deve-se ativar/desativar a caixa de controle Enabled.

[+ Enabled

3.4 — Removendo Usuéarios

Somente usuarios com perfil de administrador podem remover usuarios do Security Manager.

Para remover um usuario, selecione o nome do usuario na User List e clique no botdo Remove.

Rermove

Uma caixa de mensagens aparecera para confirmar a operagdo. Clique Yes para finalizar ou No
para cancelar a operacao.

Remove Aborted

\_?/ fre you sure you want ko remove the user [ User 17

Yes Mo

3 — Saindo do Sistema (Logout)

Para sair do Security Manager, va ao menu Project File e selecione a opgdo Security. A seguinte
janela abrird.

ALS



System302 Applications Bulletin

Security - User [Administrator]
— Enabling-
v Bctive
—Security Data
Uzer Mame :
Change I
FPassword ; ]
— Uzer Permit -
I Logout I

0K | Cancel ] Help I

Clique no botdo Logout. Uma caixa de mensagem aparecera para confirmar a operagao.

Remove Aborted

\?/- Are you sure wou want ko remove the user [ User 7

Yes Mo
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Apéndice J

Introducéao

1 - Arquitetura

=5

Ethernet |

¢

CONFIGURACAO MODBUS NO SYSTEM
302

Este apéndice mostrara as configuracdes necessarias para implementar Modbus no System302 da
Smar.

Conhecimento no uso do software Syscon e Logic View & considerado pré-requisito para o
entendimento do contetddo deste informativo. Em caso de duvidas, consulte os manuais de Blocos
Funcionais, Syscon, Logic View e DF65 para referéncia

As arquiteturas usadas para a comunicagdo modbus no System302 podem ser Modbus Serial ou
Modbus TCP/IP, conforme figuras abaixo.

| Ethernet

DFI30
DF50/DF51/DF53/DF54

Serial Cable -

DF65 + 10's )
(DF50/DF65/DF20/DF32/DF46/DF45) HUB/Swilch o

Modo 1: Comunicagdo Modbus Serial

2 — Blocos Modbus

DFI302 DF65 + MB700 +1/0's
FF H1
| o A I
171 L gee (117
Discrete /D o Discrete 1/0

Modo 2: Comunicagcao Modbus TCP/IP

Ambas arquiteturas utilizam a comunicagéo serial sendo que no modo 1, a comunicagdo entre o
processador fieldbus e o PLC é feita através de um cabo serial que liga diretamente as duas CPUs.
No modo 2, utiliza-se um gateway modbus (MB700) para fazer a comunicagao entre as duas CPUs.

O que permite a transferéncia de dados entre um dispositivo Foundation Fielbus e o PLC s&o os
Blocos Funcionais Modbus.O DFI302 possui blocos funcionais que permitem a comunicagéo
Modbus e sao configurados pelo Syscon. Estes blocos séo:

e MBCF (Modbus Configurator) — Configuracao ModBus;

¢ MBCS (Modbus Control Slave) —Controle ModBus Escravo;

¢ MBSS (Modbus Supervision Slave) — Supervisdo ModBus Escravo;

e MBCM (Modbus Control Master) — Controle ModBus Mestre;

¢ MBSM (Modbus Supervision Master) — Supervisao ModBus Mestre.

Esse apéndice apresenta um guideline com a configuragdo minima necessaria para se realizar a
comunicagdo Modbus. Informagdes detalhadas sobre blocos modbus e seus parametros podem
ser encontradas no Manual de Instru¢des dos Blocos Funcionais, se¢do Blocos Funcionais

Modbus.
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3 - Configuracéo

Neste topico serdo descritas as configuragdes minimas necessarias para integragédo entre o DFI302
e DF65. Neste caso estamos considerando o DFI302 como Modbus Master para o DF65. A
arquitetura do sistema pode ser representada pelas figuras acima. Veja os passos a seguir.

3.1 — Modo 1: Comunicacao Modbus Serial

Passo 1 — Implementando a Estratégia

Usando a configuragdo de PID Simples feita no capitulo 1, sera implementado um alarme no
transmissor de temperatura. O sinal deste alarme serd enviado para o bloco de leitura/escrita
modbus ModContMaster.

TT-302
ouUT
TT-123_AI TT-125_4ALM
I

OUT_ALM

ouT

Fl-302 DFI302

BECAL_IH

== TCV-123_PID

IH_D1
ModContMaster ModConfiz

O usudrio devera inserir os blocos funcionais adicionais MBCF (ModConfig), MBCM
(ModContMaster), MBSM (ModbusSupMaster), Analog Alarm (TT-123_AALM) como mostrado na
figura abaixo.

BECAL_OUT

B Channel 1 E@@

DFI_RES

Tb ModConfig

Tb ModContMaster
Tb ModSupMaster

5
I
I
5

TCY-123_RESo
+d h TCY-123_TRD
+ [ Tw-123_DSP
+- Tk TCY-123_a0
4 b TCY-123_PID
- €83 TT-123

TT-123_RES
O T7-123_TRD
O T17-123_D5P
b TT-123_A1
b TT-125_AALM

4
4
4
4
4

O sinal de alarme do TT302 sera enviado para a configuragdo légica do DF65, representado pelo
contato virtual NA IN_D1.
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Configuragdo Modbus no System 302

METO Desc: ..
DF 2018310100 WTBETITAN .0 DF 32528400110
S IM_Dr1 T

|| || (—

Além disso, serdo supervisionados os sinais do DF65 através de blocos Foundation Fieldbus pelo
DFI302.

Passo 2 — Configuracdo ModBus
O bloco MBCF ¢é usado para configurar diversos parametros de comunicagao do protocolo Modbus.
Permite o ajuste de pardmetro de comunicagéo entre o DFI302 e o dispositivo mestre/escravo

Modbus. Neste exemplo o DF65 é o escravo e o DFI302 é o mestre.

O usuario pode configurar o meio de comunicagéo (serial ou TCP/IP), enderecos dos dispositivos,
taxa de transferéncia, paridade, timeout e nimero de retransmissoes.

Na figura abaixo, veja alguns parametros que devem ser configurados para o Modo de
Comunicagédo Modbus Serial.

Off Line: DFI - Modbus Configuration - ModConfig,

= == [ = vee_ | Tvee | TRE
<[> o k@< & DEIE | & 't BIBIB |5 @)

Parameter | alue | Offset | Handling |
-5T_REY 1 RO
- ThGE_DESC 2 P
- STRATEGY 3 R

4

5
- 1 R
-BETAL 2 RO
+PERMITTED 3 R
----- MORMAL 4 R
--BLOCK_ERR g RO
- MEDA Serial v R
- MASTER_SLAVE Maszter 8 R

--DEVICE_ADDRESS 2 ] P
- BAUD_RATE 9600 1 R
--5TOP_BITS il R
- PARITY Even 12 R
- TIMEQUT 2000 13 R
- MUMBER_RETRAMSMISSIO 14 P

B-5LaYE_ADDRESSES 15
--RESTART_MODBUS 16 R
- TIME_TO_RESTART 17 P
-AT5_CTS 18 R
- ON_aPPLY Spply. 19 R
--CHECE_COMM_STaNDEY 20 P

Close Help

Passo 3 — Controle ModBus Mestre

O bloco MBCM ¢é usado nas estratégias que o DFI e o dispositivo Modbus trocam informagoes.
Neste caso o DFI302 sera capaz de ler e escrever variaveis Modbus, trocar dados e interagir com a
estratégia de controle FOUNDATION Fieldbus.

Veja na estratégia acima que o Bloco de Controle Modbus (ModContMaster) esta sendo usado para
escrever um dado no PLC. Isto é representado pelo link OUT_ALM — In_D1, onde a saida do
alarme do TT302 esta sendo enviada para um parametro de escrita do modbus.

No exemplo abaixo, veja os pardmetros a serem configurados no MBCM.
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Off Line: DEI - ModBus Control Master - ModContMaster

=) - = ALL  DEF TYEE | TRE
[ o @i sle[@B@U [« 5L b B85 [+ 2
Farameter | Y alue | Offzet | Han... #
-ST_REY 1 RO
- TAG_DESC 2 R
-STRATEGY 3 R
-ALERT_KEY 4 R
E-MODE_BLEK, 5

- TARGET ALto 1 R

e ACTUAL 2 RO

----- FERMITTED 3 R/

----- HNORMAL 4 R/
--BLOCK_ERR B RO
-LOCAL_MOD_MAR 0 7 R/
-BAD_STATUS a RO
EH-IN_1 3
E-SCALE_LOC_IM1 10
EH-IM_2 1
E-SCALE_LOC_INZ 12
EH-IM_3 13 W

£ *
| | Close Help

Todos blocos MBCM adicionados a configuragdo devem ter valores diferentes no parametro
LOCAL_MOD_MAP.

Este bloco tem quatro entradas e saidas digitais e quatro entradas e saidas analdgicas. Veja na
tabela abaixo a descrigdo de como é feita a comunicagao destas entradas e saidas pelos blocos.

Parametro | Descrigcao

DFI302 escrevera no Modbus uma variavel discreta do Fieldbus. O
IN_Dn enderego Modbus desta variavel sera configurado no parédmetro
LOCATOR IN_Dn.

DF1302 lera do Modbus uma variavel discreta. O enderego Modbus
desta variavel sera configurado no pardmetro LOCATOR_OUT Dn.
DFI1302 escrevera no Modbus uma variavel analégica do Fieldbus. O
INn endereco Modbus desta variavel sera configurado no parametro
SCALE_LOC_IN_Dn.

DFI302 lera do Modbus uma variavel analdgica. O enderegco Modbus
desta variavel sera configurado no pardmetro SCALE_LOC _OUT Dn.

OUT_Dn

OUTn

Como exemplo, sera configurada uma entrada digital que seré enviada para uma variavel virtual da
configuragdo do DF65. Na figura abaixo o pardmetro LOCATOR_IN_D1 configura o endereco da
entrada digital 1 no dispositivo escravo.
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- BX
£ % B8] [5 =]

| Offzet | Har.. | -~
12
13
14
15
16
17

Off Line: DEI - ModBus Control Master - ModContMaster

<|2 o |aD
E'arameler
B-SCALE_LOC_IN2

| Y alue

ICATOR_IN_D1

1 .
200 2

MODBUS_ADDRESS_OF_walLlE B
R MODBUS_ADDRESS_OF_STATUS Re] B
M_D2 19
LOCATOR_IN_D2 20 L3
H_D3 |
LOCATOR_IN_D3 22
H_D4 23
LOCATOR_IN_D4 24
25
[-5CaLE_LOC_aUT1 26
M.t 2 =7 il
Cloze Help

O SLAVE_ADRESS contém o enderego do dispositivo escravo Modbus que no exemplo é o
modulo DF65, com enderego 1..

O MODBUS_ADRESS_OF_VALUE contém o endereco modbus da variavel discreta. Este valor
pode ser encontrado na Tabela de Enderegos Modbus do LogicView, conforme figura abaixo

Sypstem
Modbus Addiess

Tag Yalue User Tag todbus Add. Type InCut Class j
DF32G2B40011.0 auTi 00003 BOOL OuTPUT 10 J
DF32G2B40011.1 auTz2 o010 BOOL OuTPUT 10
DF32G2B40011.2 ouT3 00ati BOOL OUTPUT 10
DF32G2B40011.3 00012 BOOL OUTPUT 10
WM1BGTT1I1.0 A000.0 02001 BOOL OUTPUT VIRTUAL |
WMIBGIT1I1.1 A000.1 02002 BOOL OUTPUT WIRTUAL
WMIBGIT1I1.2 &000.2 02003 BOOL OUTPUT WIRTUAL
WMIBGIT11.3 &000.3 02004 BOOL OUTPUT WIRTUAL
WMIBGIT111.4 A000.4 02005 BOOL OuTPUT VIRTUAL
WMIBEGIT11.5 A000.5 02006 BOOL OuTPUT VIRTUAL
WMI1BGIT1I1.6 4000.5 02007 BOOL OUTPUT WIRTUAL
WMIBGIT1I1.7 A000.7 02008 BOOL OUTPUT WIRTUAL
WMI1BGIT112.0 4001.0 02003 BOOL OUTPUT WIRTUAL
WMIBGIT112.1 &001.1 02010 BOOL OUTPUT WIRTUAL
WMIBGIT112.2 &001.2 02011 BOOL OUTPUT WIRTUAL
WMIBGIT112.3 &001.3 02012 BOOL OUTPUT WIRTUAL
WMIBGTT112.4 A001.4 02013 BOOL ouTPUT WIRTUAL
WMIBGIT1I2.5 A001.5 02014 BOOL OUTPUT WIRTUAL
WMI1BGIT1I2ZE 4001.5 02015 BOOL OUTPUT WIRTUAL
WMIBGIT1I2.7 A001.7 02018 BOOL OUTPUT WIRTUAL
DF20G1BGI0N0.0 Sl 10001 BOOL INPUT 10
DF20G1EEI010.1 S 10002 BOOL INPUT 10
DF20G1EGION0.2 Si'3 10003 BOOL INPUT 10
DF20G1BEIOT0.3 10004 BOOL INPUT 10
DF20GTBEION0.4 10005 BOOL INPUT 10
DF20G1BEION0.G 10006 BOOL INPUT 0
DF20G1BBION0.G 10007 BOOL INPUT 0
DF20G1BBION0.7 10008 BOOL INPUT 0
DF32G1BBI0N.0 10003 BOOL INFUT 10
DF32G1BEI0TT.1 10010 BOOL INPUT 10
DF32G1EBI0N.2 10011 BOOL INPUT 10
DF32G1BEION.3 10012 BOOL INPUT 10
DF32G1BEIO0N.4 10013 BOOL INPUT 10
DF32G1BEI0N.E 10014 BOOL INPUT 0
DF32G1BBION.6 10015 BOOL INPUT 0
DF32G1BBION.7 10016 BOOL INPUT 0 =
SR T s T i Llf

O mesmo passo deve ser seguido para configurar as variaveis de entrada/saida analdgica e de

saida digital.
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Passo 4 — Supervisdao ModBus Mestre
O bloco MBSM permite ao DFI302 monitorar as variaveis Modbus.

Veja na estratégia que o Bloco de Supervisdo Modbus (ModSupMaster) é usado somente para
supervisdo de dados, de forma que nao sao feitos links.

No exemplo abaixo, veja os pardmetros a serem configurados no MBSM.

Off Line: DFI - ModBus Supervision Master - ModSupMaster_1

=] ALL  DEE | TYFE | TAG
s[s[o[@E/slal@@WE [ [5]£ 6 BHG [s @
Parameter | Value | Offset | Han... #
- 5T_REW 1 RO
- TAG_DESC 2 R
- STRATEGY 3 R
--ALERT_KEY 4
_BLE : 5
-TARGET Auta 1 R
-ACTUAL .2 RO
-FERMITTED <Moner ) R
-NORMAL 4 R
--BLOCK_ERR E RO
- LOCAL_MOD_MaP 1 7 R
--BA0_STATUS 8 RO
B-FLOCATORT 9
- FYALUET 10 R
B-FLOCATORZ 1
- FyYALLEZ 12 R
[-PLOCATORT 13 a
b »
| | | Cloze | Help |

Todos os blocos MBSM adicionados a configuragdo devem ter diferentes valores no parametro
LOCAL_MOD_MAP.

O usuario pode configurar diferentes parametros para monitorar variaveis do tipo float (FVALUE),
percentagem (PVALUE), inteiro (IVALUE) e booleano (BVALUE).

Da mesma forma que no bloco MBCM, cada um desses parametros tém que ser associados a um
endereco Modbus. Veja o exemplo abaixo que configura variaveis do tipo booleana através do
bloco BLOCATOR.

Off Line: DFI - ModBus Supervision Master - ModSupMaster |:|[E|rg|

<[> [o @A s |a @B [ [5-[£ s BEG [ @

Pararneter | Walug

El-BLOCATOR1

-SLAVE_ADDRESS 1

-MODBUS_ADDRESS_OF_ValLUE 10001

- BYALLET

E-BLOCATOR2

=SLAVE_ADDRESS 1

~MODBUS_ADDRESS_OF_WalLUE 20

--BVALLEZ

-BLOCATORZ

-SLAVE_ADDRESS 1
~MODBUS_ADDRESS_OF_WaLlUE 1

--BALLES

EH-BLOCATORS

--BALLES

E-BLOCATORS

- BYALLES

E-BLOCATORE

Al LIEe

| Edt | ez s Help

Neste caso estdo sendo supervisionados os pontos SW1, IN_D1 e OUT1 da configuragao légica do
DF65.
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O parametro SLAVE_ADRESS contém o enderecgo do dispositivo escravo Modbus que no exemplo
€ o0 médulo DF65. O pardmetro MODBUS_ADRESS_OF_VALUE contém o enderego modbus das
variaveis discretas. Este valor pode ser encontrado na Tabela de Enderegos Modbus do LogicView.

O mesmo passo deve ser seguido para configurar as variaveis do tipo float (FLOCATOR),
percentagem (PLOCATOR) e inteiro (ILOCATOR).

Passo 5 — Alarme Anal6gico

Configure o bloco Analog Alarm do TT302 conforme figura abaixo:

Off Line: TT-123 - Analog Alarm - TT-123_AALM

> ol |o|T
Parameter | Walue 1 Oifget I Han... |
El-MODE_BLE. ; 5
i TARGET At A Rt
-ACTUAL ) RO
-FERMITTED e i
i WORMAL 4 Rt
--BLOCK_ERRA E RO
E-0uT a8
E-IM 13
E-0UT_aLM 22
-OUT_ALM_SUM Lo 23 R
--HI_HI_LIM i it
-HI_LIM a8 R
--LO_LIM 10 4 R
--L0_LO_LIk 44 Rt
b | E o J E | Cloze | Help |

Com essa configuragédo toda vez que a temperatura medida pelo TT302 for menor que 10, sera

”»

gerado um alarme, que pode ser notado pelo estado discreto “1” no parametro “OUT_ALM”.

3.2 — Modo 2: Comunicacdo Modbus TCP/IP

Passo 1 — Implementando a Estratégia
Veja Apéndice J, item 3.1, passo 1.
Passo 2 — Configuragdo ModBus

Veja o exemplo do Modo de Comunicagcao Modbus TCP/IP:

Off Line: DFI - Modbus Configuration - ModConfig

_ = ver | Tiee | ras
<[> [ [@Rlsla[@BM [ [5-[£ [6 B85 [s )
Parameter ﬁ‘ﬂlue | Offget | Handi... | A
El-tO0DE_BLE — 5

i~ TARGET Auto 1 R/

i BCTUAL 2 RO

~PERMITTED ] R/

- MORMAL 4 Rl
ELOCK_ERR E RO
~MEDIA TCPAP 7 Rl
MASTER_SLAVE Master 2 Rw/
-DEVICE_ADDRESS 2 ] Rl
EALUD_RATE 10 Rw/
~5TOP_BITS il Rl
PARITY 12 Rw/
~TIMEOUT 13 Rl
~MUMBER_RETRANSMISSIONS 14 Rw/

El-SLAVE_ADDRESSES 15

i P_SLAVE_1 192168.164.121 1 Rw/

i P_SLANVE_2 2 Rl

i P_SLAWE_3 3 Rw/

i P_SLAVE_4 4 R/

i P_SLAVE_B 5 Rw/

i |P_SLAWE_B g R/

i-MODBUS_ADDRESS_SLAVE_1 1 7 Rw/

i-MODBUS_ADDRESS_SLAVE_2 a R/

L MOMNBIHS ANNREGS S1&UE 3 9 RS b’

| | Close Help
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Passo 3 — Controle ModBus Mestre

Configure os parametros conforme apéndice J, item 3.1, passo 3.

Passo 4 — Supervisdo ModBus Mestre

Configure os parametros conforme apéndice J, item 3.1, passo 4.

Passo 5 — Alarme Anal6gico

Configure os parametros de alarme conforme apéndice J, item 3.1, passo 5.

Passo 6 — Configurando o MB700

Nota: Caso o usuario use os parametros de comunicagao default para o DF65 e MB700, esse
passo nao precisara ser executado. Veja abaixo os par&metros de comunicacdo default:
- BAUD_RATE = 9600 bps
- STOP_BITS=1
- PARITY=EVEN
- TIME_OUT= 1000

Para mudar alguns parametros de comunicagao o usuario devera seguir as instrugdes abaixo.

Insira 0 MB700 na configuracdo de acordo com as figuras abaixo:

& Syscon_MB700_Proj E|E|E| I8 Channel 2
- Dema_Proi_Simple_PID = &% Channel 2

- Areat = %W

B2 Utilities MIE ¥FD

--fa@ Fieldbus Mebworks - FE WFL
= kg DFI + METO0_RES
&& Channel 1 +- [] ME700_TRD
S 11 700 +- [] ConcConfig
@& Channel 2
[l Recycle Bin

Parametrize os blocos conforme tabela abaixo.

Tag Tipo de Bloco Parametros
MB700_RES | Resource MODE_BLK.TARGET=AUTO
MB700_TRD | Transducer MODE_BLK.TARGET=AUTO

MODE_BLK.TARGET=AUTO
BAUD_RATE=9600
PARITY=0dd
TIMEOUT=2000

ConcConfig | Concentrate Configuration

No exemplo utilizamos uma taxa de comunicagédo de 9600bps, paridade impar e timeout de 2000
ms. Para maiores informagdes consultar o manual do MB700, Bloco Funcional CCCF.

4 — Iniciando a Comunicacgéo

E necessario iniciar a comunicacéo, atribuir os Devices IDs, checar a Live List, associar os Tags,
fazer o download da configuragédo e exportar os tags, como mostrado nas seg¢des 1.6 a 1.10 deste
manual.
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Note: Toda a vez que o usuario modificar o pardmetro Modbus, sera necessério ajustar o
parametro ON_APPLY do bloco MBCF para Apply, caso contrario as alteragbes ndo seréo
efetivadas. O mesmo deve ser feito para o parametro ON_APPLY do bloco CCCF do MB700. O
parametro ON_APPLY deve ser ajustado na configuragdo em modo online, mas nunca deve ser
salvo na configuragéo off line.

Clique com o botéo direito no bloco ModConfig e escolha a opgao On Line Characterization.

—|- &% Channel 1
=gk DFI

MIE
FE vFD

E DFL_RES
w3 W OFF Line Characterization...
+ - | ModCont ) e
+-4] Madsupt Cuskomize Charackerization, ..
+ TCY-123 Delete Block,
+ FT-123 Detach Black

n Line Characterization. ..

Attribukes, .

No pardmetro ON_APPLY, mude o status para Apply.

On Line: DFI - Modbus Configuration - ModConfig |_- |[E|§|
= " St DEF TYPE | TAG
elo[c@Es|lal@@E (¢ -2 B B88 s ™)
Parameter | Y alue | Quality | Cha.. | Offset | Han...

--BLOCK_ERR <Mones Good:Mon Specific B RO
- WE DA, Serial Good:Mon Specific 7 R
- MASTER_SLAVE taster Good:Mon Specific a R
--DEVICE_ADDRESS 2 Gaod:Mon Specific 9 R
--BalD_RATE 9600 Good:Non Specific 10 R
- STOP_BITS 1 Good:Mon Specific 11 R
- PARITY Even Good:Mon Specific 12 R
- TIMEOUT 2000 Good:Mon Specific 13 R
--MUMBER_RETRAM Sk Good:Mon Specific 14 R
B-SLAVE_aADDRESSES 15
--HESTART_MODBUS Falze Good:Mon Specific 16 R
- TIME_TO_RESTART 1 Good:Non Specific 17 R
--HT5_CTS Good:Mon
=OM_APPLY M M
- CHECK_COMM_STAN
Cancel Edit | EndEdt | | Close | Help |

Faca o mesmo procedimento descrito acima para o bloco ConcConfig do MB700. Quando fechar a
janela acima, o parametro ON_APPLY n&o deve ser salvo.

Com estes passos basicos o usuario estara apto a fazer uma configuragdo que permita a
comunicagao entre dispositivos FOUNDATION Fieldbus e Modbus usando o System302 da Smar.

AJ.9



System302 Applications Bulletin

AJ.10



	SYSTEM302 - BULLETIN
	ÍNDICE 
	INTRODUÇÃO 
	Capítulo 1 - PROCEDIMENTO PARA A PRIMEIRA PARTIDA DO SISTEMA  (NÃO-REDUNDANTE) 
	1.1 - Instalação do Software 
	1.1.1 - Instalando o Software 
	1.1.2 – License Keys 

	1.2 – Configuração da Interface 
	1.2.1 – Configuração da PCI 
	1.2.2 – Configuração da DFI302  

	1.3 – Download de Firmware  
	1.3.1 – Download do Firmware da PCI 
	1.3.2 – Download do Firmware da DFI 

	1.4 – Device Support 
	1.4.1 – Obtendo uma Device Description 
	1.4.2 – Instalando novas DDs e Capability files no System302 
	1.4.3 – Importando os Arquivos do Device Support 

	1.5 – Criando uma configuração no Syscon 
	1.6 – Iniciando a Comunicação 
	1.7 –  Atribuição de Tags  
	1.8 - Apagando o Registro de Erro (Error Log Registry) 
	1.9 – Download da Configuração 
	1.9.1 – Download da Configuração da Planta 
	1.9.2 – Download do Canal Fieldbus 
	1.9.3 – Download do Instrumento (Device Download) 
	1.9.4 – Download  Incremental 

	1.10 – Exportando Tags 

	Capítulo 2 - PROCEDIMENTO PARA INICIAR UM SISTEMA REDUNDANTE 
	2.1 - Pré-requisitos do sistema 
	2.1.1  Firmware 
	2.1.2  Configurações de rede 
	2.1.3  Criando a Configuração no Syscon 

	2.2 - Configurando a redundância de rede 
	2.2.1  Configurando a workstation 
	2.2.2  Configurando o DFI OLE Server 

	2.3 - Configurando a Redundância Hot-Standby 
	2.3.1  Configurando o sistema pela primeira vez 
	2.3.2  Trocando a configuração 
	2.3.3  Adição de redundância em um sistema em operação  

	2.4 - Configurando a Redundância LAS 
	2.4.1  Configurando o sistema pela primeira vez 


	Capítulo 3 - PROCEDIMENTO PARA CONFIGURAR UM DEVICE PARA SER LINK MASTER 
	Capítulo 4 - PROCEDIMENTO PARA AJUSTAR A BRIDGE PARA ATIVA, BACKUP OU PASSIVA 
	Capítulo 5 - PROCEDIMENTO PARA REATIVAR ESTAÇÕES REDUNDANTES 
	Capítulo 6 - PROCEDIMENTO PARA CONECTAR UMA ESTAÇÃO DE TRABALHO REDUNDANTE QUANDO O CABO H1 ESTÁ ROMPIDO 
	Capítulo 7 - PROCEDIMENTO PARA ATUALIZAR O FIRMWARE DAS BRIDGES PARA UM SISTEMA REDUNDANTE 
	7.1 -  Redundância Hot Standby 
	7.2 - Redundância LAS 

	Capítulo 8 - SUBSTITUIÇÃO DE MÓDULOS COM FALHA 
	8.1 - Redundância Hot Standby 
	8.2 - Redundância LAS 
	8.2.1 - Substituição de um módulo Active com falha 
	8.2.2 - Substituição de um módulo Backup com falha 


	Capítulo 9 - PROCEDIMENTO PARA SUBSTITUIR UM INSTRUMENTO DE CAMPO 
	Capítulo 10 - PROCEDIMENTO PARA SUBSTITUIR O CARTÃO PCI 
	Capítulo 11 - PROCEDIMENTO PARA CONFIGURAR TEMPO DE SUPERVISÃO 
	11.1 – Definindo o Tempo de Atualização (Update Time) para Supervisão 
	11.2 – Ajustando No-Data Change Timeout 
	11.3 – Habilitando a MVC 

	Apêndice A - INTEGRANDO VARIÁVEIS ENTRE FIELDBUS E LC700 
	Introdução 
	1 – Geral 
	 2 – Transferindo um valor Digital do Controlador Lógico Programável para Fieldbus 
	3 – Transferindo um valor Digital da linha Fieldbus para o Controlador Lógico Programável 
	4 – Transferindo um valor analógico do Controlador Lógico Programável para a linha Fieldbus.  

	Apêndice B - ICS / DF65 INFORMATIVO DE APLICAÇÕES 
	Introdução 
	Configurações de comunicação serial 
	Chave de Comunicação 
	Camada Física e Time Out 
	Alterando as configurações de comunicação da CPU 

	Apêndice C - SOFTWARE TAGMONIT 
	Introdução 
	1 – Criando arquivo de lista de Tags 
	2 – Iniciando TagMonit 
	3 – Conectando ao servidor OPC  
	4 – Adicionando o arquivo de lista de Tags 

	Apêndice D - SOFTWARE TAGVIEW 
	Introdução 
	1 – Iniciando TagView 
	2 – Adicionando o servidor OPC  
	3 – Selecionando Objetos de Monitoramento de Tags 

	Apêndice E - PROCEDIMENTO PARA DOWNLOAD DE FIRMWARE PARA EQUIPAMENTOS ATRAVÉS DO FDI302 (FIELD DEVICES INTERFACE) 
	Introdução 
	1 – Procedimento para Download de Firmware para equipamentos  
	1.1 – Equipamentos de campo  

	1.2 – FB700 

	Apêndice F - PROCEDIMENTO PARA MONITORAR ERROS CRC, ATRAVÉS DE BRIDGE TRANSDUCER E SOFTWARE FBVIEW 
	Introdução 
	1 – Procedimento para monitoramento de erros CRC 
	1.1 – Via Bloco transdutor Bridge  
	1.2 – Via Software FBView 

	Apêndice G - REFERÊNCIA RÁPIDA DFIDIVER / PCIDIVER 
	Introdução 
	1 – DFI Diver/PCI Diver – Tela de Ajustes 
	 2 – DFI Diver/PCI Diver – Tela de Performance 
	3 – DFI Diver/PCI Diver – Tela de Mensagem 
	4 – DFI Diver/PCI Diver – Tela de informação RAM  
	5 – DFI Diver/PCI Diver – Tela de Observação 
	6 – DFI Diver/PCI Diver – TraceBack 

	Apêndice H - TAGLIST SOFTWARE 
	Introdução 
	1 – Iniciando TagList DF65 
	2 – Criando um Novo Projeto 
	3 – Adicionando Portas 
	4 – Adicionando uma  Configuração 
	5 – Registrando o Projeto 
	6 – Usando MCT ( Modbus Cross Table ) 
	7 – Usando Conversões 
	8 – OPC Monitor 

	Apêndice I - SECURITY MANAGER 
	Introdução 
	1 – Abrindo o  Security Manager pela Primeira vez 
	2 – Habilitando a Segurança 
	3 – Gerenciando Usuários 
	3.1 – Criando usuários 
	3.2 – Atualizando Atributos do Usuário 
	3.3 – Habilitando Usuários 
	3.4 – Removendo Usuários 

	3 – Saindo do Sistema (Logout) 

	Apêndice J - CONFIGURAÇÃO MODBUS NO SYSTEM 302 
	Introdução 
	1 – Arquitetura 
	2 – Blocos Modbus 
	3 - Configuração  
	3.1 – Modo 1: Comunicação Modbus Serial 

	3.2 – Modo 2: Comunicação Modbus TCP/IP 
	4 – Iniciando a Comunicação 






